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Controlador inteligente de frequéncia variavel para alimentador vibratério SDVC34-XLRH/URH

Aviso legal

Direitos de autor

A Nanjing CUH Science & Technology Co., Ltd. reserva-se todos os direitos sobre o contetido técnico original.
Toda a informacao contida neste manual é propriedade da CUH e esta protegida pela legislacdo em vigor em
matéria de propriedade intelectual. E proibida a copia, traducio, reproducio ou utilizacio total ou parcial deste
documento sem o consentimento escrito da CUH.

Clausula de exclusao de responsabilidade

O contelido deste manual descreve exclusivamente o modo de utilizacdo dos produtos fabricados pela CUH, de
acordo com a tecnologia existente e com o estado do produto no momento da entrega. O utilizador assume os
riscos associados a utilizacdo do produto.

Salvo disposicdo legal em contrario, a CUH declina toda a responsabilidade expressa ou implicita pelos
danos resultantes da utilizacdo deste produto, incluindo, sem limitacdo, danos corporais, danos
materiais, perda de oportunidades ou qualquer outro prejuizo direto ou indireto.

A CUH reserva-se o direito de modificar os produtos descritos neste manual sem aviso prévio.

Responsavel pela traducao

Binder Magnetism & Engineering - Traducdo e adaptacdo em conformidade com as normas europeias.
Simbologia de seguranca segundo a ISO 3864.
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Prefacio

Obrigado por ter escolhido o controlador para alimentadores vibratérios da marca CUH.

Este manual contém instrucdes detalhadas e explicacdes relativas a instalacdo, ao ajuste de parametros, a
configuracdo dos modos de funcionamento e a resolucao de problemas do controlador. Leia atentamente este
manual antes de utilizar o controlador e guarde-o num local acessivel para consultas futuras.

Este manual aplica-se aos seguintes modelos:

Modelo Corrente de saida Comunicagao Conector

SDVC34-XLRH 6,0A RS485 Harting 3 pinos + PE
SDVC34-XLRH 6,0A RS485 Harting 4 pinos + PE
SDVC34-URH 10,0 A RS485 Harting 3 pinos + PE
SDVC34-URH 10,0 A RS485 Harting 4 pinos + PE
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Controlador inteligente de frequéncia variavel para alimentador vibratério SDVC34-XLRH/URH

Adverténcias de seguranca

Simbologia de seguranca

Este manual utiliza sinais em conformidade com a norma ISO 3864. Leia e compreenda cada nivel antes de continuar.

A PERIGO

O incumprimento provocara lesdes graves ou a morte.

n ADVERTENCIA
O incumprimento pode provocar lesoes graves ou a morte.

ATENGCAO
Pode provocar lesoes ligeiras ou moderadas.

0 AVISO

Provocara danos no produto e/ou danos materiais.

n IMPORTANTE
Precaucoes e restricoes de utilizacdo que devem ser respeitadas.

A PERIGO - Risco de choque elétrico
Nunca ligue nem desligue os cabos de alimentacao sob tensdo. Nunca toque nas tomadas de
corrente nem nos conectores do controlador, para evitar qualquer choque elétrico ou outro
acidente.

A PERIGO - Nao abra a carcacga
Nunca abra a carcaca do controlador, para evitar qualquer choque elétrico. Em caso de avaria,
contacte a CUH. Nao tente reparar o controlador por si proprio; podera anular a garantia.

A ADVERTENCIA - Ligac3o a terra obrigatéria
A carcaca do controlador esté ligada a terra através do cabo de alimentacao de entrada.
Certifique-se de que a tomada de corrente dispde de uma ligacao a terra adequada e funcional.

A ADVERTENCIA - Tens3o de entrada maxima

Nunca ligue o controlador a uma rede de 380 V CA, pois isso provocaria danos irreparaveis. Se precisar
de trabalhar com 380 V CA, utilize os produtos CUH concebidos especificamente para essa tensao.
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Controlador inteligente de frequéncia variavel para alimentador vibratério SDVC34-XLRH/URH

A ADVERTENCIA - N3o corte a alimentagao diretamente

Nunca ligue nem desligue a alimentacdo de entrada do controlador cortando simplesmente a corrente
através de um relé, PLC ou outros dispositivos. Isso reduzira consideravelmente a vida atil do
controlador. A saida do controlador também pode ser ativada ou desativada através da porta C ou da
porta E.

1, ATENGAO - Ambiente de funcionamento
O controlador foi concebido para funcionar num ambiente fresco e seco. N3o o utilize no exterior nem
o exponha a chuva ou a radiacdo solar direta. Faca-o funcionar dentro da gama de temperatura de 0-40
(e}
C.

!\ ATENCAO - Limites de projeto
Nunca faca funcionar o controlador em condicées que excedam os seus limites de projeto. Utilize o
controlador de acordo com as instrucdes deste manual. O fabricante declina toda a responsabilidade
em caso de danos resultantes de uma utilizacao incorreta.

° AVISO - Classificacao do equipamento

Carcaca NEMA Tipo 1, grau de protecao IP20 ou equivalente. Classificacdo UL: Controlo Eletrénico de
Funcionamento (Electronic Operating Control).
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Controlador inteligente de frequéncia variavel para alimentador vibratério SDVC34-XLRH/URH

Ambiente de funcionamento

Para garantir o melhor desempenho e a maior vida Gtil do controlador, respeite as seguintes condicoes:

Condicao Requisito

Ventilacao

Humidade e liquidos
Substancias perigosas
Particulas

Fixacao

Interferéncias
Temperatura ambiente
Altitude

Localizacao

Tipo de controlo de acdo
Grau de poluicao

Tensdo de impulso estipulada

BINDER - Magnetism & Engineering

Ambiente bem ventilado

Afastado da dgua, do vapor, do pé e em particular do p6 oleoso
Afastado de gases e liquidos corrosivos ou inflamaveis
Afastado do pé em suspensao e de particulas metalicas
Fixar firmemente para evitar vibracoes

Afastado de fontes de interferéncias eletromagnéticas
0-40°C

2000 m ou inferior

Utilizacao exclusivamente no interior

Tipo 1 ou equivalente

Grau 2 ou equivalente

2500V, categoria de sobretensao Il
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Capitulo | - Caracteristicas

O controlador foi especialmente concebido para o comando de alimentadores vibratérios em sistemas de

automacao.

Funcoes principais

Modulacio automatica de frequéncia (Auto FM): modulacido automatica da frequéncia de saida em
tempo real para garantir que o alimentador vibratério funciona sempre a sua frequéncia de ressonancia
ideal.

Controlo automatico de velocidade constante: ajuste automatico da tensdo de saida em tempo real para
manter uma velocidade de alimentacao constante, independentemente da variacdo de peso do material
no alimentador.

Medicao automatica de frequéncia: o controlador mede automaticamente a melhor frequéncia

de vibracao do alimentador e configura todos os parametros associados.

Regulacdo automatica da tensao de saida: elimina as variacdes da velocidade de alimentacio causadas
pelas flutuacdes da tensdo de rede e o efeito de batimento causado pela frequéncia da rede industrial.

Sincronizacao da forma de onda: sincroniza as formas de onda de saida dos controladores escravos

com a do controlador mestre (frequéncia e fase) para evitar o efeito de batimento.

Controlo remoto de arranque/paragem: 2 portas de entrada digital para sensores de comutacgado ou PLC.
Configuracao da temporizacao de arranque suave, das temporizacoes de ativacdo/desativacio e da relacao
l6gica.

Reconhecimento automatico do tipo de sensor: adaptacao automatica a sensores NPN e PNP.

Arranque suave (Soft Startup): aumento progressivo da tensio de saida/velocidade de alimentacdo de O

até ao valor predefinido.

Velocidades predefinidas: até 4 velocidades de alimentacdo memorizaveis e recuperaveis através de sinais
de comutacao externos.

Aceleracao: tensdo de saida maxima até 150 % da tensdo de entrada.

Tensao de saida maxima ajustavel: protecdo do alimentador contra tensées excessivas.

indice de forma de onda: equilibrio entre rendimento e poténcia maxima.

Controlo remoto de velocidade: através de potenciometro externo, PLC ou sinal CC 1-5V / 4-20 mA.
Saida NPN 24 V: para eletrovalvula, relé elétrico ou sinal de estado.

Bloqueio do teclado: ON/OFF premido durante 2 s.

Bloqueio de parametros: através de palavra-passe definida pelo utilizador.

Reinicio do controlador: reposicao dos valores de fabrica.

Comunicacdo RS485: ajuste remoto de todos os parametros.
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Funcoes de autoprotecao

Protecao contra curto-circuitos

Em caso de curto-circuito na saida, o controlador interrompe a saida e mostra ErrO1 no ecra LED até ser

reiniciado.

Protecio contra sobrecorrentes

Se a corrente de saida exceder o seu valor nominal, o controlador interrompe a saida e mostra Err02.

Protecao contra sobreaquecimento

Se a temperatura interna exceder 65 °C, o controlador interrompe a saida e mostra Err03. A saida é
retomada quando a temperatura descer abaixo de 60 °C.

Protecao contra sobrecargas

Com o sensor de vibraco ligado, se a amplitude exceder o indice de Amplitude Maxima (P), o controlador
reduz a saida.

Protecao contra sobretensoes

Se a tensao de entrada exceder largamente a gama nominal, o fusivel interno funde. Contacte a CUH para a
reparagao.
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Capitulo Il - Guia de instalacao

Passo 1 - Desembalagem e verificacao

Abra a embalagem e verifique se o controlador e todos os acessoérios estao presentes e em bom estado.

Passo 2 - Ligacao do cabo de saida

Ligue o cabo de alimentacao do alimentador vibratério ao conector de saida do controlador.

Fio castanho
-

Fio azul

Condutor de terra
(Verde - Amarelo)

Cabo de alimentaciao .

A ADVERTENCIA - Ligaco de saida

1. As bobinas eletromagnéticas do vibrador devem ser ligadas aos dois pinos de saida. A carcaca
metalica do vibrador deve estar ligada a terra de forma fiavel.
2. E proibido ligar cargas piezoelétricas ao controlador; isso poderia provocar um choque elétrico.

Passo 3 - Ligacdo do cabo de entrada a tomada de corrente

Confirme que o interruptor esta na posicao desligada. Ligue a ficha do cabo de entrada a tomada de
corrente.

A PERIGO - Ordem de ligacao
Ligue sempre primeiro o lado do controlador antes de ligar a ficha a tomada de corrente.
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Passo 4 - Ligacao do cabo de entrada ao controlador

Ligue o conector do cabo de entrada ao conector de entrada do controlador.

Definicao de pinos - Conector de entrada

Pino Funcao

PE Terra de protecao
1 Fase (L)

2 Neutro (N)

3 N3o ligado (NC)

Definicio de pinos - Conector de saida (por variante)

Variante Pinos de saida \[o
SDVC34-XLRH (3b+PE) PE-Terra | 1, 2-Saida 3
SDVC34-XLRH-A PE-Terra | 1, 2-Saida 3,4
SDVC34-XLRH-B PE-Terra | 2, 3-Saida 1,4
SDVC34-XLRH-C PE-Terra | 2, 4-Saida 1,3
SDVC34-XLRH-D PE-Terra | 1, 4-Saida 2,3
Variante Pinos de saida \[o
SDVC34-XLRH-E PE-Terra | 1, 3-Saida 2,4
SDVC34-XLRH-F PE-Terra | 3, 4-Saida 1,2
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Capitulo Il - Interface de operacao e cablagem

3.1 Teclado

Indicador de controlo remoto de velocidade

SDVC34-XLRH/URH

Indicador de saturagao

Indicador de modo auto/
emiautomatico

Indicador de modo de
ncronizacao

Indicador do sensor de
vibracio

Saturated Remate Speedd SpeedB  Siop

Indicadores de velocidade A e B

Indicador de paragem

Ecra LED

Indicador de sinal de

izacio
Zac.

Botdes Vol+ e Vol- /
Botdes de ajuste da
velocidade de
alimentacao

Indicador de comunicagio

SDVC34-XLR

BINDER - Magnetism & Engineering

Botao de controlo do
valor do parametro

Botido ON/OFF

Bot3o FUNC (funcéo)
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Controlador inteligente de frequéncia variavel para alimentador vibratério SDVC34-XLRH/URH

Indicadores luminosos - Fila superior
Indicador Original Funcao

Saturacao Saturated Acende-se quando a tensao de saida predefinida excede a tensao de entrada que
o controlador consegue manter.

Controlo Remote Acende-se quando o sinal externo de controlo de velocidade esta ativo. Os botdes
remoto Vol+/Vol- perdem a sua funcao.

Velocidade A Speed A Acende-se quando o sinal correspondente esta ligado as portas G.

Velocidade B Speed B Acende-se quando o sinal correspondente esta ligado as portas G.

Paragem Stop Acende-se quando o controlador interrompe a saida.

Indicadores luminosos - Coluna esquerda

Original Funcéo

Auto/Semiautomatico  Auto Acende-se em modo automatico ou semiautomatico.
Sincronizacado Sync Acende-se em modo de sincronizacao.

Sensor de vibracdo Sensor Acende-se quando o sensor de vibragao esta ligado.

Sinal de Sync Signal Acende-se quando o sinal de sincronizacao esta ligado ao escravo.

sincronizacao

Comunicacao Communicate Pisca quando as portas RS485 estdo a comunicar.

Ecra e botoes

Elemento Original Funcao

Ecra LED LED Mostra o parametro e o seu valor.
Screen

Vol+ / Vol- Vol+ / Manual: ajuste da tensdo. Auto/Semiautomatico: ajuste da velocidade.
Vol-

FUNC FUNC Navegacao ciclica entre parametros.

A/V A/V Ajustam o valor do parametro apresentado.

ON/OFF ON/OFF Ativa/desativa a saida. Também permite bloquear o painel.
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3.2 Painel de entradas/saidas

Definicao de pinos:

Saida PE-PE (terra) 1-L
alimentador (linha/fase) 2-N
Alimentacao de rede (neutro)
3-NC (sem ligacéo)
v
=]
—_—
—————
P —— I
L\
O
E Sensor de
s vibracao
—_——] 3L® 2]
—_—
] < Interruptor de
—_——] \ alimentagao
N li taca
: - T
SDVC34-XLRH

Elemento Descricao

Alimentacio de rede (Mains Power) Conector de entrada de alimentacdo CA.

Interruptor (Power Switch) Interruptor principal de ligar/desligar.

Saida para o alimentador Conector de saida. Pinos por variante (ver Cap. Il).

(Power Output)

Sensor de vibracdo (Vibration Conector SDVS. Ligar/desligar apenas com o controlador desligado.
Sensor)
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3.3 Portas digitais de entrada/saida

Porta A - Controlo remoto de velocidade (Speed Ctrl)

Pino Designacao Funcao

Al RGND Terra de referéncia analdgica

A2 Input Entrada de sinal analégico (1-5 V ou 4-20 mA)
A3 +5V Alimentacao +5 V para potenciometro

Porta C - Entrada de sensor (Sensor)

Pino Designacao Funcao

Cc1 GND Terra (0 V)

Cc2 Input Entrada de sinal (NPN ou PNP)
C3 +24V Alimentacdo +24 V para sensor

Porta D - Saida NPN 24 V (Ctrl Out)

Pino Designacao Funcao
D1 Output Saida NPN (coletor aberto)
D2 +24V Alimentacdo +24 V de saida

Porta E - Entrada de sensor Il (Sensor I1)

Pino Designacao Funcao

E1 GND Terra (0 V)

E2 Input Entrada de sinal (NPN ou PNP)
E3 +24V Alimentacdo +24 V

Porta F - Comunicacao RS485

Pino Designacao Funcao

F2 A+ Sinal RS485 A+

F3 GND Terra de comunicacao
F4 B- Sinal RS485 B-
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Porta G - Velocidades predefinidas (Preset)

Pino Designacao Funcao

G1 GND Terra (0 V)

G2 Pset A Entrada de velocidade predefinida A
G3 GND Terra (0V)

G4 Pset B Entrada de velocidade predefinida B
G5 +24V Alimentacdo +24 V

Porta H - Sincronizacio (Sync)

Pino Designacao Funcao

H1 sync In- Entrada de sincronizaco (-)
H2 sSync In+ Entrada de sincronizacio (+)
H3 Sync Out- Saida de sincronizacéo (-)
H4 Sync Out+ Saida de sincronizacao (+)

SDVC34-XLRH:

Velocidade Sensor  CtrlOut Sensor Il RS 485 Predefinicdo Sync
Al(|A2|(A3[|A4] [C1||C2

D2 |[E1||E2||E3 F2||F3||F4 G1||G2||G4 H3{H
a3 a2 2B v 2B FIEP 213|2 <<
g = < |o o | 2 o |c |& o o @ |& a |

C c

w3

L L ] . N | | L L [ ] ] | N ]

SDVC34-URH:
Sensor I Sensor Predefinicdo CtrlOut RS 485 Speed Ctrl
E3||E2||E1] |C3 Gl |G2 |G5||G4{|G3| [D2{|D1 F4|(F3||F2 A4(|A3||A2||A1
+ |5 |© oo+ (Do + |O (o< Iy o |+ |5 |2
E=RE: zoRIBIZ RIE | |2 Z|2E (2
p c | o % b= ; o p= .g o o c g
BINDER - Magnetism & Engineering 16 binder-es.com
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Capitulo IV - Ajuste de parametros

Os parametros do controlador classificam-se em 4 tipos, de acordo com o seu método de acesso:

parametros comuns, parametros basicos, parametros avancados e parametros Auto/Sincronizacao.
4.1 Parametros comuns

Acesso aos parametros comuns

Prima Vol+ ou Vol- para ajustar os parametros comuns. Estes botdes podem ser utilizados mesmo
quando outro parametro esta a ser apresentado no ecra LED. O controlador volta ao pardmetro
anterior apoés o ajuste.

Simbolo Parametro Gama Predef.
U Tensao de saida (Output Voltage) 0-260V 150
A Velocidade de alimentacao (Feed Speed) 0-3200 200
Lock Bloqueio do teclado (Keypad Lock) - -

4.2 Parametros basicos

Acesso aos parametros basicos

Mantenha premido FUNC durante 2 segundos para entrar. Prima FUNC para navegar. Prima A ou ¥V

para ajustar. Mantenha FUNC premido 2 s para sair.

Simbolo Parametro Gama Predef.
E Frequéncia de saida (Output Frequency) 25,0-400,0 Hz 50,0
J Temporizacao de ativacado Porta C 0,0-20,0 s 0,2
L Temporizacdo de desativacio Porta C 0,0-20,0s 0,2
[3 Tempo de arranque suave 0,0-10,0 s 0,5
0.09979" 00000
ST P AT

cun® OFF
SDVC34-XLRH
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4.3 Parametros avancados

Acesso aos parametros avancados

Simbolo Parametro

J- Temporizagao de ativagao
Porta E

L- Temporizacdo de
desativacao Porta E

r2 Relacdo logica Porta C

r7 Relacao légica Porta E

rs Relacgdo logica saida NPN 24
\'%

r4 Operacao légica poténcia de
saida

rs Operacao logica saida NPN
24V

ra Tipo de entrada digital

n Relagdo logica entre Porta C e
E

h Tensao de saida maxima
ajustavel

e. Limite inferior da
frequéncia de saida

y indice de aceleracdo

r indice de forma de onda

(o Visualizacdo da
temperatura

P. Protocolo de comunicacao

d. Endereco de comunicacdo

BINDER - Magnetism & Engineering

Mantenha premidos em simultdneo FUNC e A durante 2 segundos para entrar. Prima FUNC para

navegar. Prima A ou V¥ para ajustar. Mantenha FUNC e A premidos 2 s para sair.

Gama

0,0-20,0 s

0,0-20,0 s

--- | Lég. positiva- --- | Lég. negativa

-~ | Lég. positiva- --- | Lég. negativa

-- | Positiva :--- | Negativa: | I | Sinal de alarme

- | Lég. positiva - --- | Lég. negativa

-~ | Log. principal -| - | Log. secundaria - -:- | Config.
2.7 log.

Uto | Auto: nPn | NPN - PnP | PNP

And | And:| Oor  Or- Xor Xor

0-260V

25,0-390,0 Hz

100-150 %

0-100

-10,0-80,0 °C

ASC | ASCII - | rtu | RTU

1-31

18

SDVC34-XLRH/URH

Predef.

0,0 (=)

0,0 (=L)

Positiva

Positiva

Positiva

Positiva

Principal

Uto

And

260

40,0

120

100

S6 de
leitura

rtu
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Simbolo

rd

Ur

88888

Parametro

Velocidade de 0,3-115,2 kbps 9,6

comunicacdo RS485

Palavra-passe de bloqueio 0-999 -

Estado ao ligar - Marcha-| - | Paragem|- -:-  Seguir estado Marcha
anterior

Versao do software S6 de leitura Versao

atual

Reinicio do controlador - -

SDVC34-XLRH
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Explicacdao dos parametros avancados

Tens3o de saida maxima ajustavel (h): Gama 0-260 V. Limita a tensdo maxima para proteger o alimentador. O

controlo remoto de velocidade também é afetado.

Limite inferior de frequéncia (€): Gama 25,0-390,0 Hz. Define a frequéncia minima de saida.

indice de aceleracao (y): Percentagem méaxima da tensao de saida em relacdo a tensdo de entrada. Nao
excedera o valor do parametro h.

indice de forma de onda (r): Equilibrio entre rendimento maximo, poténcia maxima e ruido minimo.
Operacao légica da saida (I'8): Relaco logica entre a saida de poténcia e a saida NPN 24 V.

Visualizacdo da temperatura (C): Temperatura interna em tempo real. S6 de leitura.

Palavra-passe de bloqueio (-F): Bloqueia todos os parametros exceto U e A. Mantém-se ativa
depois de desligar/ligar. O ecra pedira a palavra-passe ao aceder aos parametros avancados.

Estado ao ligar (I'd): Marcha, paragem ou seguir o estado anterior.

Versio do software (Ur): S6 de leitura.

Procedimento de reinicio do controlador

o Mantenha premidos FUNC e A durante 2 s = pardmetros avancados.
o Prima FUNC até aparecer 8.8.8.8.8. a piscar.

o Mantenha premido A até o ecr3 ficar fixo (pronto para repor).

o Solte A. O ecrd mostrara U150 (valores de fabrica).

_Ready to restore . successfully J -

=0

S g &

]

s om0

— v
cun® ON/OFF oun® ONJOFF
SDVC34-XLRH SDVC34-XLRH
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4.4 Parametros Auto/Sincronizacao

Acesso aos parametros Auto/Sincronizacao

Mantenha premidos em simultdneo FUNC e V¥ durante 2 segundos para entrar. Prima FUNC para

navegar. Prima A ou V¥ para ajustar. Mantenha FUNC e ¥ premidos 2 s para sair.

Simbolo Parametro Gama

rs Método de ajuste da -- | Manual - | --- | Auto
tensao

ré Método de ajuste da -- | Manual: --  Auto-| sync Sync
frequéncia

E Frequéncia central 25,0-400,0 Hz

n Desvio max. em FM 0,0-180,0 Hz
automatica

IF indice de ajuste 0-200
automatico de frequéncia

PA indice de amplitude 0-999
(proporcional)

1A indice de amplitude (integral) 0-999

d Visualizacdo da -
velocidade (s6 de leitura)

G Visualizacdo da tensao -
(s6 de leitura)

GL Limite inferior de tensdo 0-h (V)

é Limite inferior de frequéncia 25,0-400,0 Hz

P indice de amplitude maxima 0-500

H Velocidade maxima ajustavel 0-3200

® Diferenca de fase -180-180°

b Tensdo max. de medicao 0-260V
automatica

SP Velocidade de procura de 1-5
frequéncia

c Incremento minimo de 1-10
ajuste de velocidade

— NUmero do sensor 0,1,2,3,4,203-206

de vibracao
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Explicacdao dos pardmetros Auto/Sincronizacao

Método de ajuste da tensio (5):

e [5=Manual: parametro U visivel, A oculto. Tensdo ajustavel manualmente.

e [5 = Auto + sensor ligado: pardmetro A visivel, U oculto. Tensao ajustada automaticamente.

© aviso

Sem sensor ligado, mesmo que I'5 = Auto, o pardmetro U permanece visivel e ajustavel.

Método de ajuste da frequéncia (I'6):

e 6 = Manual: frequéncia E ajustavel manualmente.
e [6 = Auto + sensor: frequéncia ajustada automaticamente a ressonancia.

e [6 =Sync + cabo de sincronizacio: frequéncia do escravo = frequéncia do mestre.

° AVISO

Sem sensor ligado, mesmo que '6 = Auto, a frequéncia é ajustada manualmente.

Frequéncia central (F): configure-a perto da ressonancia para a encontrar mais depressa.
Desvio max. em FM automatica (n): gama = (F = n) Hz. Recomendado: = 30 Hz.

indice de ajuste automético de frequéncia (IF): integracdo PID. Quanto mais alto, mais rapido. Demasiado alto
— oscilacoes.

indice de amplitude proporcional (PA): proporcdo PID de tensdo. Quanto mais alto, mais rapido. Demasiado
alto = oscilacgoes.

indice de amplitude integral (IA): integracdo PID de tensio. Quanto mais alto, mais rapido. Demasiado alto
— oscilacoes.

Limites GL e &: com '3 = «sinal de alarme» e modo automatico ativo: se tensio < GL ou frequéncia < é =
saida NPN 24 V ativa (D1 baixo). Caso contrario — inativa (D1 alta impedancia).

indice de amplitude maxima (P): limita a amplitude maxima do alimentador.

Velocidade maxima ajustavel (H): gama: 0 a H. O controlo remoto de velocidade também ¢é afetado.
Diferenca de fase (¢): fase da onda de saida. Predefinido: 0°.

Tensio max. de medicdo automatica (b): protege o alimentador durante a medico.

Velocidade de procura (SP): quanto mais alta, mais rapida. Gama: 1-5.

Incremento minimo de ajuste de velocidade (c): incremento por cada pressdo de Vol+/Vol-. Gama: 1-10.

Sensor de vibracgio ( -): compativel com 8 modelos:
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Valor Modelo Eixos X/Y/Z

1 SDVS20-1 16g/ 16g/ 16g
4 SDVS20-4 70g/70g/ -
203 SDVS203 8g/8g/8g
204 SDVS204 16g/ 16g/ 16g
205 SDVS205 32g/32g/32g
206 SDVS206 64g / 64g / b64g
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Capitulo V - Modos de funcionamento

O controlador pode ser configurado num dos quatro modos seguintes:

Modo Tens3o (U) -T5 Frequéncia (E) - T6
Manual Manual - Manual Manual - Manual
Automatico Automatico - Auto Automatico - Auto
Semiautomatico Automatico - Auto Manual - Manual
Sincronizacao Manual ou Auto Sync com mestre - Sync

Por predefinicao, I'5 e ['6 em Auto. Sem sensor = manual. Com sensor = automatico.

5.1 Modo manual

Tensao e frequéncia ajustadas manualmente.

e Sem sensor ligado = sempre modo manual.

e SeTl5 el6 estiverem em Manual = modo manual independentemente do sensor.

5.1.1 Ajuste da tensao em modo manual

o Ligue sem sensor ligado.

e O ecra mostra U e o seu valor.

° Ajuste com Vol+ / Vol-. ;u,,s

5.1.2 Ajuste da frequéncia em modo manual

o FUNC premido 2 s = parametros basicos.

e O ecra mostra E e o seu valor.

o Ajuste com A / V¥ (sem sensor).
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5.2 Modo automatico

Sensor obrigatério. Tensao e frequéncia ajustadas automaticamente. Nao ajustaveis manualmente.

© Aviso

Sem sensor — modo manual.

5.2.1 Instalacdo do sensor de vibracao

Cablagem

Ligue o sensor ao conector do controlador.

ATENCAO
Ligar/desligar apenas com o controlador desligado.

Guia de instalacao

Fixar numa superficie lisa do vibrador. Direcao arbitraria.

Sensor de
vibragao
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Método 1: Fixacio direta. Método 2: Com parafuso. Método 3: Com suporte soldado.

A ADVERTENCIA

¢ Nao deixe o sensor pressionado pelo prato do alimentador.
* Localizacdo inadequada — procura de frequéncia indefinida.

5.2.2 Ajuste da velocidade em modo automatico

0 Ligue com o sensor ligado. Indicador do sensor aceso.
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o O ecrd mostra A e o seu valor.

o Ajuste com Vol+ / Vol-.

5.2.3 Medicao automatica de frequéncia

o A e V premidos 3 s com o sensor ligado. O ecrd mostra E durante o processo.

e No final: sdo configurados F, n, IF, PA, IA, @, T'5 e ['6 (ambos em Auto).

Q AVISO

e Err02 no inicio = normal se b for demasiado

* alto. Cancelar: prima ON/OFF.

BINDER - Magnetism & Engineering
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5.3 Modo semiautomatico

Sensor ligado + I'6 = Manual. Tensao automatica. Frequéncia manual.

© Aviso

Sem sensor — modo manual.

5.3.2 Configuracao

o Ligue com o sensor ligado. o

e FUNC + V¥ premidos 2 s = parametros Auto/Sync.

o Navegue até ré.

o Defina '6 como Manual.

5.3.3 Ajuste da velocidade

Ajuste A com Vol+ / Vol-.

5.3.4 Ajuste da frequéncia
o FUNC premido 2 s = parametros basicos.

e O ecra mostra E.

: cuH® OOFF
o Ajuste com A/V. SDVC34-XLRH

5.4 Modo de sincronizacao

Cabo de sincronizacio entre mestre e escravo. Frequéncia do escravo = mestre. Tensdo do escravo: manual ou
automatica.

Controller M

Controller S
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Elimina o efeito de batimento sincronizando as formas de onda.

Controller M /\ /\ /\ /\ >

Controller S

5.4.1 Cablagem de sincronizacao

G Abra as tampas das portas de sinal de ambos os controladores.

0 Sync Out+ mestre = Sync In+ escravo | Sync Out- mestre = Sync In- escravo.

Master Controller

Speed Ctrl Sensor  Ctrl Out Sensor |l RS 485 Preset Sync

Sync Out- i Sync Out+

Slave Controller

Speed Ctrl Sensor  CtrlOut Sensor Il RS 485 Preset Sync Sync
Signal
Wire
SyncIn- Sync In+ I
[

Slave Controller 2
Slave Controller 3
Slave Controller 4
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A ADVERTENCIA

SDVC34-XLRH/URH

O escravo interrompe a saida se o sinal de sincronizacio for instavel ou nio estiver ligado.

5.4.2 Aplicacoes - 6 subconfiguracoes

N.° Mestre U
1 Manual
2 Auto

3 Auto

4 Manual
5 Auto

6 Auto

Controlador
mestre

Mestre E

Manual

Auto

Auto

Manual

Auto

Manual

Controlador
escravo

BINDER - Magnetism & Engineering

Cabo de sinal de
sincronizagao

Cabo de saida do controlador mestre

Escravo U

Manual

Manual

Auto

Auto

Auto

Auto

Cabo de saida do

controlador escravo

Cabo do sensor de vibracido

30

Escravo E

Sync
Sync
Sync
Sync

Sync

Sync

Sensor

Nao
Mestre
Mestre
Escravo
Ambos

Ambos, indep.
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Capitulo VI - Controlo por sinais

O controlo por sinais inclui: controlo de marcha/paragem pela Porta C, controlo de marcha/paragem pela Porta E,
controlo remoto de velocidade, memorizacio e recuperacao de velocidades predefinidas, comunicacdo RS485 e saida
NPN 24V CC.

6.1 Entrada PNP/NPN - Porta C

A saida do controlador pode ser ativada ou desativada através de qualquer tipo de sensor de comutacao ou PLC pela
Porta C.

6.1.1 Método de cablagem da Porta C
Cablagem com sensor de proximidade
o Abra as tampas das portas de sinal do controlador.

e Ligue o sensor de proximidade a Porta C: C1 = GND - C2 = Entrada - C3 =+24 V.

Speed Ctrl Sensor  CtrlOut Sensor RS 485 Preset Sync

aN9
nduj
ArC+

CONVENGAO

O fio azul corresponde ao condutor de terra.

O fio preto corresponde ao condutor de sinal.

O fio castanho corresponde ao fio de alimentacao.

Sensor de proximidade

Cor do fio Funcao

Castanho Fio de alimentacéo (+)
Preto Fio de sinal
Azul Fio de terra (-)
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Cablagem com sensor fotoelétrico de barreira

'Eﬁiﬁﬁ"ﬁﬁﬁﬂﬂi%ﬁ'

Noir ou gris l" e ) H,." \‘-\
Bleu - / Marron + 4

|
i

e

e

AT

ROS=NTE

P el fuba

Cablagem com sensor fotoelétrico refletor . . i
Preto ?OUT Fio de sinal (saida)
=| +

oL gL BIobPLoobLbbh

Black OUT

Blue- / Brown+
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Cablagem com sensor de fibra ética

T

Optic Fiber Sensor

White or Black

/

Cablagem com PLC Speed Ctrl Sensor  CtrlOut Sensor Il RS 485 Preset

selee[e]e

0 AVISO
A saida por relé, a saida NPN e a saida PNP do PLC sdo todas validas para ativar/desativar o

controlador.
¢ Utilize um PLC com saida de 24 V.

Speed Ctrl Sensor  CtrlOut Sensor Il RS 485 Preset Sync
Al 3|4l |C1]|C2||C3] [p1D E1|E2||E3| |F2||F3|[F4| |G1|G2 H1 H2|H3H
1T,
3 o
° i
s 2
i e ooeoe

S SSS SO
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6.1.2 Temporizacao de ativacao/desativacao da Porta C

Temporizacao de ativacdo (J): tempo entre a rececdo do sinal de ativacio da Porta C e o inicio da saida.

o FUNC premido 2 s = parametros basicos.
e Navegue até ao parametro J.

e Ajuste com A ou V. Unidade: segundos. Precisao: 0,1 s.

SDVC34-XLRH

Temporizacio de desativacio (L): tempo entre a rececio do sinal de desativacdo da Porta C e a paragem da

saida.

Varias i Frogusscy Inkaig et Controle for Vibratory Fesdar

° FUNC premido 2 s = parametros basicos.
e Navegue até ao parametro L.

e Ajuste com A ou V. Unidade: segundos. Precisdo: 0,1 s.

CuH® ON/OFF
SDVC34-XLRH -

6.1.3 Relacao légica do controlo de marcha/paragem da Porta C

Por predefinicao, o controlador funciona quando a Porta C nio recebe sinal. Ajuste o pardmetro 2 para inverter

este comportamento:

0 FUNC e A premidos 2 s = parametros avancados.

e Navegue até 2.

e Altere a relacao légicacom A ou V.

Configuracio de 2 Comportamento

Légica positiva (predefinida) Saida ativada quando a Porta C nao recebe sinal.
Légica negativa Saida desativada quando a Porta C ndo recebe sinal.
Varinkla Fisquancy Intslligsnl Contre ler Far Vianstary Fesdar Varlable Frequancy Intelligent Centrodler far Vicrste ry Fosder
00O0GO 00000
Gawrvisd Awrae SoeedA Speedd  dbp Setvwnt Aonete Soesdh Speech Sl
r r ]
[ u | Lo

- H\\\ Positive Logic | Negative Logic

o S
[e] [s)

S g ° S g 2
Sorne:
-9 Brw S0 )

-
N v =5 v

CUN® - cun® ON/OFF
SDVC34-XLRH ON}OFF SDVC34-XLRH
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6.2 Entrada PNP/NPN - Porta E

Funciona de forma independente da Porta C. Os métodos de cablagem sdo analogos.

Speed Ctrl Sensor  CtrlOut Sensor I RS 485 Preset Sync

CONVENCAO

O fio azul corresponde ao condutor de terra. O fio
preto corresponde ao condutor de sinal. O fio
castanho corresponde ao fio de alimentacao.

Sensor de proximidade

6.2.2 Temporizacao de ativacao/desativacao da Porta E

Por predefinicao, idénticas as da Porta C. Configuraveis de forma independente com J- e L- nos parametros
avancados (FUNC + A durante 2's).

Warkastn Bes gy bl gues & ool tur Viisasury Feudar

s Fragonns pniaflgom Sentrellos f Viseatory Fascen

ouH" ON/OFF GUH® [ON/OFF,

SDVC34-XLRH SDVCI4-XLRH

6.2.3 Relacao légica da Porta E

Parametro I'7 nos parametros avancados:

Configuracao de I'7 Comportamento

Légica positiva (predefinida) Saida ativada quando a Porta E ndo recebe sinal.
Logica negativa Saida desativada quando a Porta E nao recebe sinal.
VArIAIS Frbssbncy g 0 CEAIOIIET 10) NBERLDRY 8T8 W it s Frmapsnncy il igant Controljar for Vibratory Fasder
S A
]
Jghnn

Positive Logic . Negative Logic

Lol
Snrren O v

Gun® [ovjore o -
SDVC34-XLRH CUH ON/OFF

SDVCI4-XLRH
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6.3 Parametros comuns das PortasC e E

6.3.1 Relacao légica entre a Porta C e a Porta E

O parametro M determina a reacdo quando ambas as portas estao ativas:

Relacgao logica Comportamento

AND (predefinido) Saida ON apenas quando ambas as portas o exigem.
OR Saida ON quando uma ou outra (ou ambas) o exige.
XOR Saida ON apenas quando uma exige marcha e a outra paragem.

[
H
1
Fi
i
H

E

i
H
H
i
i

£
i
]
§
[ 4

io

O¢

i

of

3

°f

ior
| 0§

~]_OR AND
)
- A = A
=8 =8 [
" v e V
S,

6.3.2 Tipo de entrada digital

Parametro A nos parametros avancados:

Valor Significado

Auto (predefinido)

Reconhecimento automatico NPN/PNP

NPN Entrada digital tipo NPN

Légica principal
(predefinida)

Saida de poténcia e aj’ds1 NPN 24 V associadas. Controladas pela l6gicd
pelo botéo%ﬂ’fgﬁ‘@glta tipo PNP

SDVC34-XLRH

6.3.3 Operacao logica da saida de poténcia

Parametro I'4 nos parametros avancados:

Configuragido Comportamento

Logica principal
(predefinida)

Segunda légica

VAFAUE FIESESES S R CoPLTEI| BB RIS FRLELT

O O0COO

e ]

r
I

i
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SDVCI4-XLRH

Saida de poténcia e saida NPN 24 V associadas. Controladas pela l6gica das Portas C/E e
pelo botado ON/OFF.

Separadas. Poténcia: botdo ON/OFF. NPN 24 V: légica das Portas C/E.

Positive Logic. \ Negative Logic
EE—]
ORC
=0 A B A
= =2
o 2
——] ' w-g v
cun® oNfoFF 5
SDVC34-XLRH ol ON/OFF
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6.4 Controlo remoto de velocidade

Tensao de saida / velocidade controlavel a distancia através de potenciémetro ou sinal CC 1-5V / 4-20 mA.

Quando a tensao de controlo remoto excede 0,5V, este é ativado e os botdes Vol+/Vol- perdem a sua funcao.

O indicador de controlo remoto acende-se.

Cablagem com potenciémetro

Recomenda-se um potenciémetro linear de 1 kQ.

Speed Ctrl Sensor  CtrlOut Sensor I RS 485 Preset Sync

[ e e plee B e |
AL LY i

A 5 +
() wun
= 2 <
U (o d
Remote Speed Control
 POWEE SUPDY .oeeeceerreseessenns
Remote Speed Control Input _
Ground Wire of the
Remote Speed Control
Speed Ctrl Sensor  Ctrl Out Sensor Il RS 485
Al A3l[A4 |CY|C2|C D1D2| [EL||E2|[E3] F2F3
Entrada do controlo Condutor de terra do controlo
remoto de velocidade remoto de velocidade

AIEEEAE

PLC

Utilisez la sortie de tension analogique de I'API.

L
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Cablagem com PLC

Relacao sinal de controlo - saida

Sinal de controlo remoto Comportamento
Inferior a 0,5V Controlo pelos botées Vol+/Vol-
0,5-1V Tensao de saida U =20V / Velocidade A=0
1-5V/4-20 mA Tensao/Velocidade controlada linearmente pelo sinal
Speed Ctrl Sensor  CtrlOut Sensor Il RS 485 Preset Sync

Al|(A2|(A3[|A4] [(CL|C

& 8

N HE@E}
Remote Speed Ground Wire of the

Control Input Remote Speeq{Ri¥EN elocidade controlada linearmente pelo sinal

alalalalal:}'

|
/

PLC

Use analog current output of the PLC

L
L
(]
L
<
L
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6.5 Saida NPN 24V

Saida de controlo CC 24 V para eletrovalvula, relé elétrico ou PLC, em coordenacdo com as Portas C e E.
6.5.1 Método de cablagem
A PERIGO - Polaridade correta obrigatéria

Ligue corretamente: D2 = polo positivo (+), D1 = polo negativo (-). Inverter a ligacdo pode
provocar um curto-circuito e danificar a saida NPN 24 V.

Cablagem com eletrovalvula

Tensdo nominal: 24 V. Poténcia maxima: 4 W.

Speed Ctrl Sensor  CtrlOut Sensor Il RS 485 Preset Sync

G2(G H1 H2| H3 H

[Ty

Solenoid Valve

=
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Cablagem com relé elétrico

Tensao nominal: 24 V. Poténcia maxima: 4 W.

Speed Ctrl Sensor  CtrlQut Sensor Il RS 485 Preset Sync

6.5.2 Relacao légica da saida NPN 24 V

Parametro '3 nos parametros avancados:

Configuracao Comportamento

Légica positiva Saida NPN ON quando a saida do controlador esta ON.

(predefinida)

Logica negativa Saida NPN OFF quando a saida do controlador estad ON.

Sinal de alarme Ativacdo de acordo com os parametros GL (limite de tensio) e & (limite de frequéncia).

Ver seccao 4.4.

VAL T 848 BB CHTTHRTIAT VIUERAIY BN Wi Fromnmy et Bagerd Sorbela fon Vi by Frasn: Warlabs Framancy ot guns Canlrl ot Vikeatory Fasdes

o OO

Sl barce Epoclh Tpaest Bep [P =4 [ s e

! = - Control by
Negative Logic. alarm signal

Positive Lngic.

cun® OW/OF] CuH® ON/OFF i
SDVC34-XLRH SDVC34-XLRH ?:l:lcu-xmu DN,’W

6.5.3 Operacao logica da saida NPN 24 V

Parametro '8 nos parametros avancados:

Configuracao Comportamento

Légica principal (predefinida)  Saida NPN e saida de poténcia partilham a mesma légica.

Segunda légica Saida NPN controlada pela segunda légica. Poténcia pela logica principal.
‘ . The second set
Main Logic . ] oflLogic
CuH® ®
SDVC34-XLRH SG],“V"C.M—XLM D'UDFF
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6.6 Velocidades predefinidas: memorizacao e recuperacao

4 velocidades predefinidas. As combinacoes ligado/desligado dos indicadores A e B correspondem as

velocidades 1-4:

Velocidade Indicador A Interruptor 1 (G1-G2) Indicador B Interruptor 2 (G3-G4)
Velocidade 1 ON Fechado OFF Aberto

Velocidade 2 OFF Aberto ON Fechado
Velocidade 3 ON Fechado ON Fechado
Velocidade 4 OFF Aberto OFF Aberto

Associacao de pardmetros por modo:

e Manual (tensio): 4 valores de tensio de saida (U)
e Manual (frequéncia): 4 valores de frequéncia de saida (E)
e Automatico (tensio): 4 valores de velocidade de alimentacio (A)

e Automatico (frequéncia): 4 valores de frequéncia central (F)

Cablagem com 'A = NPN

Speed Ctrl Sensor  CtrlOut Sensor Il RS 485 Preset Sync
[RERET EHE b ] Wafaf ]
(]

an
Y paads
g paads

le /K2
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Cablagem com I'A = PNP

Speed Ctrl Sensor  Ctrl Qut Sensor Il RS 485 Preset Sync

Memorizacao das velocidades predefinidas

Exemplo para memorizar a Velocidade 1:

o Feche K1 (o indicador A acende-se), abra K2 (o indicador B apaga-se).

e Ajuste a velocidade pretendida de acordo com o modo: manual = U e E; automatico = A; semiautomatico - A e E.
o Quando a saida estabilizar, mantenha FUNC e ¥ premidos durante 2 s. O ecrd mostrard «SAVE».

Recuperacao das velocidades predefinidas

Feche novamente K1 e abra K2. O controlador aplica a Velocidade 1 instantaneamente.
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6.7 Comunicacao RS485

Todos os pardmetros sao ajustaveis a distancia através das portas RS485.

6.7.1 Endereco de comunicacao

Parametro de endereco nos parametros avancados. Gama: 1-31. Todos os controladores da mesma rede

devem ter enderecos diferentes.

6.7.2 Velocidade de comunicacao

Valores: 0,3/1,2/2,4/9,6/19,2/57,6/115,2 kbps. Por defecto: 9,6 kbps. Misma velocidad para todos los
controladores de la red.

A
v
SDVC34-XLRH

6.7.3 Protocolo de comunicacao

Modbus ASCIl ou Modbus RTU. Predefinido: RTU. Protocolo completo disponivel em: www.cuh-controller.com

ATENCAO - Meméria nao volatil

Devido ao nimero limitado de ciclos de apagamento da meméria ndo volatil, a instrucao de
gravacao RS485 deve ser executada manualmente apds modificar os parametros. Evite enviar
instrucdes de gravacdo com frequéncia através do programa.

Wackasls Frugusensy Intelligaart Cantrallar fes Vinraiaey Foosar

o O 0O

Saboeied Manin Sposch Sperctl Sizp

SDVC14-XLRH
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Capitulo VII - Anexo

7.1 Dimensoes
SDVC34-XLRH

SDVC34-XLRH

13.65
o
S
=

5.5

5.65

204.88
162.7

190

5.65

SDVC34-XLRH/URH

Gama de cotas Tolerancia

0~3 +0,05
3~10 +0,1
10~30 +0,15
30~80 +0,2
80~180 +0,3
>180 %0,5

Esta tabela de tolerancias aplica-se a todos os produtos desta série.
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SDVC34-URH
SDVC34-URH
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Tabela de tolerancias

TOIerénCia (mm)

0-3 +0,05
3-10 +0,1
10-30 +0,15
30-80 +0,2
80-180 +0,3
> 180 +0,5
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7.2 Esquemas dos circuitos de entrada e saida

Porta A: Controlo remoto de velocidade

Port C: Sensor

—=— A1 RGND
< J_._. A2 Input
T +sv H A3 +5V
1| A4 GND

+24V(NPN)
OV(PNP)
i— c1 GND
2.4k0
< C2 Input
+24v H C3 +24V
Porta D: Saida NPN 24V
+2avH D2 +24V
D1 Output

28V
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Port E: Sensor |l

+24V(NPN)
OV(PNP)
—— E1 GND
2.4k0)
<+ E2 Input
+24vH E3 +24V
Port F: RS485
< F2 A+
3K0 |||7 F3 GND
< F4 B-

Porta G: Pré-selecao de velocidade

+24V(NPN)

OV(PNP)
2.4kﬂ|j] |||7 Gl GND
5PN G2 PsetA

OV(PNP)
2 H G5 +24V

2.4k0)

< G4 PsetB
—— 63 GND
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Porta H: Sincronizacao

Porta N: Contagem

4
<+ ¥ ——T—1+—— H2 Synclin+
[V R, ’
= ] S— H1 SyncIn-
+12vH H4 Sync Out+
H3 Sync Out-
+24V(NPN)
OV(PNP)
—— N1 GND
2.4kQ
< N2 Input
+24V(NPN)
OV(PNP)
2.4k0)
< N3 Reset
+24vH N4 +24V
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7.3 Especificacoes técnicas

Parametro in. : ax. Unidade Notas

Tensao

Tenséo de entrada 85 = 250 V CA ef.

Tensao de saida ajustavel 0 - 260 \Y -

Precisdo de ajuste de tensao - - 1 \Y =

Regulacdo de tensido (AVs/AVe) - - 5 % -

Corrente e poténcia

Corrente de saida - XLRH 0 - 6 A -

Corrente de saida - URH 0 - 10 A -

Poténcia de saida - XLRH - - 1320 VA -

Poténcia de saida - URH = = 2200 VA =

Frequéncia

Frequéncia de saida 25 - 400 Hz =

Precisao de frequéncia - - 0,1 Hz -

Temporizacao

Arranque progressivo 0 0,5 10 s Predefinido: 0,5
Temporizacao 0 0,2 20 s Predefinido: 0,2
ativacdo/desativacao

Precisao de temporizacdo - - 0,1 S -

BINDER - Magnetism & Engineering 49 binder-es.com



Controlador inteligente de frequéncia variavel para alimentador vibratério SDVC34-XLRH/URH

Parametro

Protecdes e condicoes

Protecao térmica - 65 - °C =
Forma de onda Sinusoidal - - - -
Aceleracdo maxima - - 150 % Em relacdo a tensio de
entrada
Saidas e sinais de controlo
Tensao de saida NPN CC 22 24 26 Vv =
Corrente de saida NPN CC - - 200 mA -
Sinal de controlo digital Sinal de - - - -
comutacao
Sinal de controlo analégico 1-5V/4-20 - - - Controlo remoto
mA de velocidade
Comunicacao
Comunicacao Modbus - - - -
RS485
Condicoes ambientais
Temp. de funcionamento 0 - 40 °C -
Temp. de armazenamento -20 - 65 °C -
Humidade - - 85 % Sem condensacao
Interface
Visualizacdo Ecrd LED - - - -
Ajuste Teclado = = . =
Consumo em repouso - - 7 W -
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7.4 Resolucao de problemas e codigos de erro

Sintoma / Cédigo Causas possiveis e solucoes

Sem visualizacio apés a ligacdo Verifique a tomada de corrente. Verifique o cabo de entrada.

Err01 - Curto-circuito Verifique o cabo de saida e o eletroiman. Desligue o cabo de saida e reinicie.
Se persistir, contacte a CUH.

Err02 - Sobreintensidade Reduza a tensio de saida. Verifique o entreferro do eletroiman.

Err03 - Sobreaquecimento Coloque-o num ambiente bem ventilado.

Err04 - Reservado Contacte a CUH.

Err05 - Reservado Contacte a CUH.

Err06 - Comunicacao interna Contacte a CUH.

Err07 - Sensor de temperatura Contacte a CUH.

Err08 - Sinal de sincronizacdo Contacte a CUH.

Ecra normal mas sem saida nem Verifique a frequéncia (ndo demasiado afastada da ressonancia). Verifique o
som cabo de saida. Verifique a tensdo (ndo demasiado baixa).

Som mas sem movimento Verifique se o controlador nio esta parado por ON/OFF (indicador de

paragem). Verifique I'2, I'7 e . Reinicie.

O controlo de marcha/ Verifique os parametros 2, ['7. Verifique se o sinal estd corretamente ligado.
paragem nao funciona Reinicie.
Efeito de batimento Ligue o cabo de sincronizacao. Configure o escravo em modo de

sincronizacgao. Reinicie.

Erro de tipo de sensor de O sensor ligado ndo corresponde ao parametro |. Ajuste de acordo com o
vibraciao modelo (ver seccao 4.4).
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Capitulo VIII - Informacao de garantia

8.1 Periodo de garantia

3 anos a partir da data de entrega do produto no local designado pelo comprador.

8.2 Cobertura da garantia

As avarias imputaveis a CUH durante o periodo de garantia sao reparadas gratuitamente. Situacbes nao
cobertas:

a. Incumprimento das condicdes deste manual, utilizacdo inadequada ou ma utilizacao.

b. Avaria ndo devida a um defeito do produto, mas ao projeto do equipamento ou do software do comprador.
c. Avarias causadas por modificacoes ou reparacoes efetuadas por pessoal ndo autorizado pela CUH.

d. Avarias evitaveis através de uma manutencao correta ou da substituicdo de pecas de desgaste de acordo com este
manual.

e. Avarias devidas a alteracdes imprevisiveis do nivel da ciéncia e da tecnologia posteriores ao envio.

f. Avarias causadas por catastrofes naturais (incéndios, terramotos, inundacdes) ou outros fatores externos
(tensdo andmala, etc.).

A CUH declina toda a responsabilidade pelas perdas indiretas (danos em equipamentos, perda de
oportunidades, perda de lucros, etc.).
8.3 Adequacao do produto

Concebido para utilizacado geral na indUstria da alimentacao vibratoria. Nao deve ser utilizado para:

1. Instalacdes com impacto grave sobre a vida e os bens: centrais nucleares, aeroportos, caminhos de ferro,
navios, dispositivos motorizados, equipamentos médicos.

2. Servicos publicos: eletricidade, gas, abastecimento de agua.

3. Utilizagdo no exterior ou em condi¢des semelhantes.
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TIPOS DE SERVICO COMPROMISSOS PRINCIPAIS

- Servico de informacao: Atualizacées em tempo real da - Compromisso de qualidade: Se um controlador adquirido
procura do mercado para os clientes. no ultimo ano apresentar um problema de qualidade
da nossa responsabilidade, a CUH oferece a reparacao

- Servico técnico: Orientacao tedrica e solucdes " ? » d
gratuita e uma unidade adicional do mesmo modelo.

personalizadas para a alimentacgéo vibratdria. ) ) )
- Apoio em marketing: Ajuda os clientes a desenvolver mercados - Compromisso de servico: "O suporte técnico 1-1-2 esta

de forma eficiente e a melhorar a sua competitividade. disponivel em paises com distribuidores globais" —
Chegamos ao local em 1 semana, resolvemos o problema

em 1 dia e proporcionamos 2 horas de formacao no local.
- Compromisso pés-venda: Garantia vitalicia para todos
os produtos.

- Compromisso de desempenho: As especificacdes de
desempenho ndo sio de todo exageradas.

- Compromisso de cooperacao: Fornecimento estavel

de produtos garantido durante até 10 anos.

- Apoio ao cliente: Devolucdes e trocas de

produtos sem condicdes durante 30 dias.

- Servigos de garantia: Suporte em tempo real 24/7 e
assisténcia técnica no local.

Linha de apoio ao cliente: (+86) 025-84730416

. C€ RoHs £ 1IS0 1S0 150

BINDER Magnetism & Engineering - Compromissos do distribuidor

TIPOS DE SERVICO COMPROMISSOS PRINCIPAIS

- Informacéao de produto: Acesso a documentacéo - Qualidade certificada: Todos os produtos do catalogo
técnica atualizada, fichas de produto e novidades da dispoem de certificacdo CE e cumprem as diretivas

gama CUH em espanhol, francés, inglés e portugués. europeias aplicaveis.

- Aconselhamento técnico: Orientacao na selecdo do - Documentacao em espanhol, francés, inglés e portugués:
controlador mais adequado para cada aplicacdo de Manuais completos, adaptados a regulamentacao
alimentacéo vibratoéria. europeia, prontos para o processo técnico.

- Apoio comercial: Acompanhamento na integracio de
produtos CUH em projetos e linhas de producao.

- Apoio pds-venda: Gestao de devolucoes,
substituicdes e reclamacgdes de garantia de forma agil e
direta.

- Suporte no terreno: Assisténcia técnica para colocacao
em funcionamento, resolucao de avarias e incidéncias na
instalagao.
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