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Controlo de revisoes

Revisao Data Descricao Autor

10 2026-10 Primeira edicao publicavel Traducao técnica PT

Aviso legal e direitos de autor

O conteldo técnico é propriedade da Nanjing CUH Science & Technology Co., Ltd. A traducao e adaptacao para
portugués foi realizada pela Binder Magnetism And Engineering para fins de suporte técnico.

E proibida a reproducao total ou parcial sem autorizacdo escrita. A CUH reserva-se o direito de modificar o
produto ou este manual sem aviso prévio.

Enquadramento normativo e legal

¢ Real Decreto 1644/2008 (transposicdo da Diretiva 2006/42/CE — Maquinas)
¢ Diretiva de Baixa Tensdo 2014/35/UE
o Diretiva CEM 2014/30/UE

e Normas UNE-EN / IEC aplicaveis a equipamentos elétricos de controlo

O presente manual cumpre o Anexo |, ponto 1.7.4, do RD 1644/2008.
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Controlador digital de frequéncia variavel para alimentadores vibratérios Série SDVC31

Objeto e ambito

Este manual descreve a instalacao, ligacdo, parametrizacao, funcionamento e manutencao do controlador digital
de frequéncia varidvel para alimentadores vibratérios série SDVC31. Aplica-se aos seguintes modelos de
controlador:

¢ Controlador digital de alimentacéo vibratéria por modulacdo de frequéncia SDVC31-S (1,5 A)
¢ Controlador digital de alimentacéo vibratéria por modulacdo de frequéncia SDVC31-M (3,0 A)
e Controlador digital de alimentacéo vibratéria por modulacdo de frequéncia SDVC31-L (4,5 A)

e Controlador digital de alimentacdo vibratéria por modulacdo de frequéncia SDVC31-XL (6,0 A)

Simbologia utilizada neste manual

Os seguintes simbolos de seguranca sao utilizados ao longo do manual em conformidade com a norma ISO 3864.

A PERIGO
Indica uma situacdo de risco iminente que, se nao for evitada, causara a morte ou lesdes graves.

A ADVERTENCIA
Indica uma situacdo potencialmente perigosa que pode causar a morte ou lesdes graves.

Indica uma situacdo potencialmente perigosa que pode causar lesdes ligeiras ou danos materiais.

c AVISO
Fornece informacao adicional importante para a correta utilizacado do equipamento.

@ 'MPORTANTE
Indica precaucodes e restricdes de utilizacdo que devem ser respeitadas durante a utilizacao.
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Seguranca e precaucoes

A

A

1. Perigo Este produto destina-se exclusivamente ao acionamento de equipamentos de alimentacdo
vibratéria baseados em eletroimanes. Nao o utilize para proteger o corpo humano ou partes do mesmo.

2. Perigo Este produto nao é antideflagrante. Ndo o utilize em locais perigosos nem em
atmosferas de gas potencialmente explosivas.

3. Adverténcia Este produto é alimentado pela rede de CA. Nao aplique tensdes superiores a 260 V
CA. Uma tensdo de entrada excessiva, como 380 V CA, pode provocar a explosio ou o incéndio do
produto, com acidentes graves.

4. Adverténcia Este produto é ligado a terra através do cabo de alimentacdo. Certifique-se de que a
instalacdo de distribuicdo que alimenta o controlador estd bem ligada a terra; caso contrario, a carcaca
pode ficar sob tensao e provocar um choque elétrico.

5. Adverténcia Nao aplique alimentacdo de CA a saida deste controlador: danifica-lo-ia.

6. Adverténcia Nao ligue nem desligue a cablagem com tensdo nem toque nos contactos dos bornes do
compartimento de ligacdes, para evitar choques elétricos.

7. Aviso Evite controlar a saida deste produto cortando a alimentacio através de relés ou outros
dispositivos: reduziria gravemente a vida util do controlador.

8. Aviso O controlador foi concebido para funcionar num ambiente fresco e seco. Nunca o utilize no
exterior, para evitar a humidade e a radiacdo solar. Utilize-o dentro da gama de temperatura indicada
nas caracteristicas elétricas.

9. Importante Fixe este produto sobre uma plataforma sélida, ligada a terra de forma fidvel e afastada
de equipamentos vibratdrios.

10. Importante Nunca utilize o controlador fora dos seus limites de projeto.

11. Importante Utilize o controlador seguindo rigorosamente este manual. Nao serd assumida qualquer
responsabilidade civil ou penal por danos no equipamento ou lesdes pessoais devidos a uma utilizacao incorreta.

12. Importante Nunca abra a carcaca do controlador, para evitar choques elétricos. Em caso de
avaria, contacte a CUH. Nao tente reparar o controlador por si préprio: anularia a garantia.
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Ambiente de funcionamento e armazenamento

Inspecao antes da utilizacao

Cada controlador passa por um rigoroso controlo de qualidade antes da entrega e é enviado numa embalagem
antichoque. Depois de desembalar, verifique o seguinte:

1. Que o controlador nao sofreu danos durante o transporte.

2. Que o modelo do controlador é o encomendado.

Ambiente de funcionamento

Respeite as indicacdes seguintes para garantir o melhor desempenho e uma vida util mais longa do controlador:
Ambiente bem ventilado

Afastado de agua, vapor, po e especialmente pé oleoso

Afastado de gases e liquidos corrosivos ou inflamaveis

Afastado de p6 em suspensao e particulas metalicas

Firmemente fixado para evitar vibracdes préprias

Afastado de interferéncias eletromagnéticas

Temperatura ambiente de 0...40 °C

HDEGEEHEHEBE

Para utilizacdo a uma altitude de 2000 m ou inferior
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Controlador digital de frequéncia varidvel para alimentadores vibratérios

Capitulo | Antes da utilizacao

Série SDVC31

Este capitulo apresenta o contelido da embalagem, a descricdo exterior do controlador e a informacao da

placa de caracteristicas.

1.1 Conteudo da embalagem

Antes da utilizacdo, verifique a integridade do controlador e dos acessérios. Se detetar que o produto esta

defeituoso ou danificado, ou que faltam acessérios, contacte a nossa empresa.

® ®] |

@ BINDER

@ @ Controlador digital de frequéncia variavel
para alimentadores vibratorios

A Série SDVC31

cun® SEet:
SDVC31-M

® ®
® |

OUHyes

%&HJ o

Controlador x 1 Manual de instrucoes x 1

Cabo de saida x 1 Cabo de alimentacao de entrada x 1
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Controlador digital de frequéncia variavel para alimentadores vibratérios Série SDVC31

1.2 Indicadores e botoes

Indicador de controlo remoto de Indicador de paragem:
velocidade: y
i 30: Acende-se quando o controlador
Indicador de aceleragag. Acende-se quando o sinal de controlo paraa sal'daqpor um sinal externo ou
Acelnde-fe qtjando a fgngao dz remoto de velocidade esta disponivel; os de erro; pisca se for parado com o
aceleragao atua, ou seja, quando a botées + e - ficam desativados. 20 O
tensédo de saida excede a tensao botédo ON/OFF.
de entrada.
Indicador de bloqueio:

Acende-se quando o controlador esta
bloqueado. No estado bloqueado, os

. ~ botdes nado respondem e este indicador
Indicador de saturacdo: N
- pisca.
Acende-se quando a tensao de
saida ajustada excede a tensdo de
entrada de tal forma que o
controlador nio a consegue
manter. Ecra LED:
Mostra o simbolo e o valor

dos parametros.

Indicador de tensao de saida:
Acende-se quando o controlador
entra no estado de ajuste da
tensdo de saida.

Botdes de aumento e diminuicio
Ajustam a tensao de saida. Quando o
bloqueio do teclado esta ativo, estes dois
botées ficam desativados.

Indicador de frequéncia de saida:
Acende-se quando o controlador
entra no estado de ajuste da
frequéncia de saida.

Botdes para cima e para baixo
Ajustam os valores dos parametros basicos
e avancados.

Indicador de atraso na ligagao:
Acende-se quando o controlador
entra no estado de ajuste do
atraso na ligacao.

Botao de ajuste
D4 acesso ao estado de edicio dos
parametros basicos ou avancados.

Indicador de atraso no corte:
Acende-se quando o controlador
entra no estado de ajuste do
atraso no corte.

Botdo ON/OFF de saida
Inicia ou para a saida do controlador, ou
bloqueia/desbloqueia o teclado.

Indicador de arranque suave:
Acende-se quando o controlador
entra no estado de ajuste do
tempo de arranque suave.
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1.3 Partes externas

Tomada de saida de poténcia

Interruptor de alimentacao

Tomada de entrada de alimentacao

SDVC31-S (1,5A)
SDVC31-M (3,0 A)

Tomada de entrada de alimentagdo

Tomada de saida de poténcia

M S IT I

Interruptor de alimentacao

SDVC31-L (4,5 A)
SDVC31-XL (6,0 A)

BINDER - Magnetism & Engineering 9 binder-es.com



Controlador digital de frequéncia variavel para alimentadores vibratérios

1.4 Portas de ligacao

Série SDVC31

Ctrl Out

Saida 24V

Saida SDVC31-L (4,5 A)

Saida 24V _ SDVC31-XL (6,0 A)

Ctrl Out Sensor

SDVC31-S(1,5A)
SDVC31-M (3,0 A)

1.5 Placa de caracteristicas

for Vibratory Feeder

@ BINDER Variable Frequency Digital Controller

Modelo do produto
2 2P Model: 33SDV31-M

Input Voltage Range: 85~260VAC
Output Frequency Range: 40~400Hz
Max Output Current: 3A

Max Output Power: 660VA c €
For use at altitude 2000m or lower

Especificacoes

BINDER - Magnetism & Engineering 10
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Controlador digital de frequéncia variavel para alimentadores vibratérios Série SDVC31

Capitulo Il Caracteristicas

O controlador foi concebido especificamente para o controlo de alimentadores vibratérios em sistemas de
automacao. Gracas a mais recente tecnologia eletrénica e a um design cuidado, oferece as seguintes
funcdes praticas:

¢ Ajuste de frequéncia: frequéncia de saida ajustavel de 40,0 Hz a 400,0 Hz.
¢ Ajuste de tensdo: tensio de saida ajustavel de O V a 250 V.
¢ Estabilizacdo automatica de tensao: o controlador elimina as variacdes da velocidade de alimentacao

causadas pelas flutuacdes da tensao de rede.

* Arranque suave: para evitar choques bruscos nas pecas, o controlador eleva gradualmente a tensao de saida
desde 0 até ao valor ajustado no arranque.

* Detecao fotoelétrica inteligente: o sensor fotoelétrico inteligente adaptativo permite parar o controlador
quando as pecas estdo cheias ou vazias, e cumpre as funcdes de ajuste do tempo de arranque
suave, atraso ON, atraso OFF e ajuste da relacao légica.

* Funcao de sinal de pronto: emite um sinal modulado ou um sinal vélido pelo borne de transmissdo B4 da
porta fotoelétrica inteligente para indicar que o controlador esta pronto. Se o controlador entrar em erro, o
sinal de pronto passa a nao valido.

¢ Sensor de comutacao: permite ligar um sensor de comutacio adaptativo ou um PLC para por em

marcha ou parar o controlador.

* Aceleracio: gracas a esta funcao, a tensdo de saida maxima do controlador pode ser elevada até 150 % da
tensao de entrada.

* Controlo remoto de velocidade: a tensio de saida do controlador pode ser controlada através de
um potenciémetro externo, de um PLC ou de um sinal de CCde 1..5V / 4..20 mA.

* Saida de controlo: o sinal de saida de controlo do transistor permite coordenar uma eletrovélvula ou
outros dispositivos externos com o controlador.

* Bloqueio do teclado: mantenha premido o botdo ON/OFF durante 2 segundos para bloquear todos os botdes e
evitar manobras erradas. No estado bloqueado, os botdes ndo respondem e o indicador pisca.

* Limitacdo da saida maxima: o valor maximo da tensado de saida pode ser predefinido para proteger o
equipamento de danos por utilizacdo indevida.

* Ajuste do indice de forma de onda: o operador pode equilibrar eficiéncia e capacidade maxima ajustando este
parametro.

¢ Reposicao das predefini¢cdes: permite repor todos os pardmetros nos seus valores
predefinidos e reiniciar o controlador.

BINDER - Magnetism & Engineering 11 binder-es.com
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A CUH atribui grande importancia a gestao da qualidade e a seguranca dos seus produtos. Além de utilizar
componentes de alta qualidade e um rigoroso sistema de controlo de qualidade, a CUH teve em conta os possiveis
incidentes com que o utilizador se pode deparar e oferece as seguintes funcdes de protecdo para maximizar a
utilidade do controlador.

Protecao contra curto-circuito: se a saida do controlador entrar em curto-circuito, o controlador
interrompe a saida até voltar a ser arrancado.

Protecao contra sobrecorrente: o controlador interrompe a saida para garantir a seguranca do
equipamento quando a corrente de funcionamento excede o seu valor nominal.

¢ Protecao contra sobreaquecimento: o controlador interrompe a saida para se proteger quando a temperatura
de funcionamento é demasiado elevada.

Protecao contra sobretensao / subtensao: quando a tensao de entrada é demasiado alta ou demasiado
baixa, a alimentacao é desligada automaticamente como autoprotecao.

Os controladores CUH cumprem rigorosamente a certificacao CE.

BINDER - Magnetism & Engineering 12 binder-es.com



Controlador digital de frequéncia variavel para alimentadores vibratérios Série SDVC31

Capitulo Il Guia de instalacao

Este capitulo apresenta as condicdes necessarias para a utilizacdo do controlador e a forma de o instalar e ligar
corretamente.

3.1 Condicoes de utilizacao do controlador

O controlador é alimentado a 110/220 V CA e a ligacdo a terra de protecdo é feita através da ficha do cabo de
alimentacdo. Forneca uma alimentacao de rede de 110 V ou 220V, 50/60 Hz, e instalacbes de distribuicdo
conformes a regulamentacao, e certifique-se de que o condutor de terra de protecao esta corretamente ligado.

A Adverténcia Nunca ligue o controlador a 380 V CA. Causaria danos graves e irreversiveis no
controlador, com possivel explosao, incéndio ou outros incidentes de seguranca.

A Adverténcia Certifique-se de que o lado da alimentacao esta ligado a terra de forma fidvel. A carcaca
metalica do controlador estd ligada diretamente ao condutor de terra de protecdo. Uma ligacdo a terra
deficiente eletrificard a carcaca e provocard um choque elétrico.

0 Aviso O funcionamento prolongado gera calor e eleva a temperatura da carcaca. Instale o
controlador num ambiente bem ventilado, fixe-o firmemente e afaste-o de fontes de vibracao.

0 Aviso A saida deste produto é obtida por retificacdo e inversio da tensio de rede, sem isolamento
entre a entrada e a saida. Por isso, os polos de saida ndo podem ser ligados a terra de protecao. Ao
ligar o eletroiman, certifique-se de que a bobina e a carcaca do eletroiman tém um isolamento basico;
caso contrario, podem ocorrer fugas de corrente, com risco de choque elétrico e danos no controlador.

0 Aviso Este produto é um controlador para acionar eletroimanes. Nao deve ser ligado a um
alimentador vibratério piezoelétrico.

3.2 Funcionamento dos botoes

a. Considera-se pressao curta a que dura mais de 0,1 s e menos de 2 s, e pressdo longa a que dura mais de 2 s.
b. Prima brevementé® oS para ajustar a tensio de saida do controlador a partir de qualquer ecra LED.

c. Entre ou saia da interface de parametros basicos com pressio longa de  [#]; alterne entre os parametros basicos com
uma pressao curta de [#]e ajuste o valor do pardmetro com uma pressdo curta de ¥ ou A.

d. Entre ou saia da interface de parametros avancados com pressdo longade  (#]e A; alterne entre os parametros
avancados com pressdo curta de (#]e ajuste o valor do parametro com uma pressio curta de ¥ ou A.

e. Prima brevement&®]para iniciar ou parar a saida do controlador; mantenha premido [®]para bloquear ou desbloquear o
teclado.

f. No ecra do parametro de reposicdo das predefinicdes, mantenha premido A até o ecrd mostrar
|=----I para repor as definicdes de fabrica, ou mantenha premido ¥ até o ecrd mostrar

para mudar para a interface SDVC311.
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3.3 Instalacao e utilizacao

Passo 1:

Abra a caixa da embalagem e verifique o controlador e todos os acessoérios.

Passo 2:
Ligue os terminais do cabo de saida de poténcia a bobina do eletroiman do vibrador.

Alinhe o entalhe do conector aéreo do cabo de saida com a marca triangular da tomada de saida do
controlador e, depois de ligar corretamente o cabo de saida, aperte a porca.

AN Fio de terra
_———— =

(fio bicolor amarelo-verde)

0 Nota

1. Certifique-se de que as bobinas do eletroiman do vibrador estdo ligadas aos dois terminais

de saida do cabo de saida de poténcia e de que a carcaca metdlica do vibrador esté ligada a
terra de forma fidvel.

2. E proibido ligar cargas piezoelétricas a saida de poténcia; pode provocar um acidente por
choque elétrico.

BINDER - Magnetism & Engineering 14 binder-es.com
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Passo 3:

Ligue o conector do cabo de alimentacio de entrada a tomada de entrada de alimentacao do
controlador.

|1
Ligar primeiro
o lado do controlador

Passo 4:

Ligue a ficha do cabo de alimentacido de entrada a tomada de corrente da rede.

(T

=
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Passo 5:
Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder
O O 0O 0 O
Saturated Accelerate Remote  Stop Lock
Tensao de saida (N ! S U
Ligue o interruptor de alimentacdo do controlador. O @ @
ecra deve mostrar a tensdo «U 150», o indicador Voltage
acende-se e o alimentador vibratério deve 8"""3* .
. Frequency,
comecar a vibrar. Oty @
Qofipelay v
O softstart
cun® (I)
SDVC31-M
Passo 6:
Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder
O O O 0 O
Saturated Accelerate Remote Stop. Lock
Prima(® para ajustar a tenso para 30...50 V. _Frequéncia de saida E S (N
Depois, mantenha premido (%] durante 2 @ @
segundos para entrar no estado de ajuste da
frequéncia de saida «E». Use ¥ ou A para procurar a
~ . . . . . Frequenc
frequéncia natural do alimentador vibratoério, ou seja, 8:; Y@
n Delay
a sua frequéncia de ressonancia. Qooeizy
O sottstart
cun® d)
SDVC31-M

0 * A frequéncia de ressonancia do vibrador é o valor de frequéncia que produz a amplitude
maxima.
* (Cada vibrador tem a sua prépria frequéncia de ressonancia mecanica; ajuste a frequéncia
de saida do controlador para esta frequéncia para obter o melhor estado de funcionamento.

BINDER - Magnetism & Engineering 16 binder-es.com



Controlador digital de frequéncia variavel para alimentadores vibratérios Série SDVC31

Passo 7:
Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder
Saturated Accelerate Ig! 8 8
U significa I n
Tenséo de saida () (N
Use e O para ajustar a tensio até obter o @
caudal de alimentacio ideal. ) [ @aiaee s
Indicador Voltage R O A
" OnnDeIay @
ouﬂDeIay
L()s:mstan v
cun® |
SDVC31-M O

O alimentador vibratoério ja deve funcionar. Para outras instrucdes de controlo, consulte os capitulos seguintes.
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Controlador digital de frequéncia variavel para alimentadores vibratérios

Capitulo IV Funcoes basicas

Este capitulo apresenta o ajuste dos parametros basicos.

4.1 Tensao de saida

Série SDVC31

O valor médio retificado da tensdo de saida do controlador é ajustado diretamente e de forma digital a partir do
teclado. Gracas a funcao exclusiva de estabilizacdo de tensao, a tensado de saida do controlador ndo flutua com a
tensao de entrada, pelo que o vibrador mantém um funcionamento estavel mesmo que a tensao de rede seja

instavel.

® Ligue o interruptor de alimentacdo do
controlador.

¢ O controlador entra no parametro de tensao de

saida: o indicador Voltage acende-se e o ecrd LED
mostra o parametro de tensdo de saida U e o valor
predefinido 150.

e Prima® ou> para ajustar o valor do parametro.

compensacao da tensio de rede deixa de atuar.

acende-se.

BINDER - Magnetism & Engineering

U significa
Tensao de saida

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

O 0O O 0O

Saturated Accelerate Remote  Stop  Lock

U 150

_Indicador Voltage

18

® O

'/.chage

8::1:?’@ A
v

Qoffoelay
| Osottstart

cun® (I)
SDVC31-M

0 * O controlador ndo dispoe de funcao elevadora. Quando nao consegue atingir a tensdo ajustada
devido a limitacdo da tensao de alimentacao de entrada, o indicador de saturacdo acende-se e a

* O controlador pode obter um certo efeito de aceleracao sacrificando o carater sinusoidal da forma
de onda de saida, de acordo com o paradmetro «indice de aceleracao y». No estado de aceleracao, a
forma de onda da corrente de saida passa de sinusoidal a triangular e o indicador de aceleracdo
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4.2 Frequéncia de saida

Série SDVC31

O controlador utiliza tecnologia de sintese digital direta de frequéncia (DDS), com uma precisdo e estabilidade de
frequéncia muito elevadas, que ndo variam com o tempo nem com a temperatura.

e Mantenha premido(#] durante 2 segundos para
entrar na interface de parametros basicos.

® O ecrd LED mostra o parametro de frequéncia de
saida «E» e o valor predefinido 50.0.

e Prima ¥ ou A para ajustar o valor do parametro.

BINDER - Magnetism & Engineering

E significa
Frequéncia de saida

Indicador Frequency

19

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

Saturated Accelerate Remote Stop Lock

£ 500

@@

O\Ioltage
Ffequen:y

OOn Delay @

O ofivelay

| Osotsart

cun® (I)
SDVC31-M
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4.3 Atraso ON/OFF do sensor fotoelétrico inteligente

Série SDVC31

Quando se utiliza um sensor ou um PLC para ligar ou desligar a saida principal do controlador, a acdo pode ser
atrasada algum tempo apds aplicar ou retirar o sinal de controlo. O tempo de atraso é ajustado com os dois

parametros seguintes.

Atraso ON (J ): tempo que decorre desde que o controlador recebe um sinal de arranque até ativar

efetivamente a saida.

e Mantenha premido[®#] durante 2 segundos para
entrar na interface de parametros basicos.

e Prima brevemente [&] para mudar para o pardmetro de

atraso ON «J», com valor predefinido 0.2.

e Prima A ou V¥ para ajustar o valor do pardmetro.

|

J significa
Atraso ON do sensor

fotoelétrico inteligente

_Indicador On Delay

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

O

Saturated Accelerate Remote Stop Lack
.

Qvoltage

Oy A
)

Qoffoelay v
| Osofesant J
CUH® (I)
SDVC31-M

Atraso OFF (L ): tempo que decorre desde que o controlador recebe um sinal de paragem até cortar

efetivamente a saida.

e Mantenha premido(#] durante 2 segundos para

entrar na interface de parametros basicos.

e Prima brevemente [#] para mudar para o parametro de
atraso OFF «L», com valor predefinido 0.2.

e Prima A ou V para ajustar o valor do parametro.

BINDER - Magnetism & Engineering

| &

20

L significa
Atraso OFF do sensor
fotoelétrico inteligente

[y

Indicador Off Delay

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

(@]

Saturated Accelerate Remote  Stop

2 Q
L O¢

® O

[ O\Iollage

O Frequency

A
Opontesy
ok

,Oﬁuday
LOsuftsrz,n

cun®
SDVC31-M

O
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4.4 Tempo de arranque suave

Série SDVC31

Para evitar choques bruscos na bobina do vibrador, o controlador pode elevar gradualmente a tensdo de saida

desde 0 até ao valor ajustado no arranque.

Tempo de arranque suave ( t ): tempo que o controlador demora a elevar suavemente a tensio de saida desde O

até ao valor ajustado no arranque.

e Mantenha premido(#]durante 2 segundos para entrar na
interface de parametros basicos.

e Prima brevemente (#] para mudar para o parametro de
arranque suave «t», com valor predefinido 0.5.

¢ Prima A ou V¥ para ajustar o valor do pardmetro.

4.5 Bloqueio do teclado

t significa
Tempo de arranque suave
L]

_Indicador Soft Start

Variable Frequency Digital Controller

Saturated Accelerate Remote  Stop  Lock

for Vibratory Feeder

t 05

® O

SDVC31I-M

Qvoltage
Oy A
o= @]

cun®

v
)

Depois de ajustados os parametros do controlador, a funcdo de bloqueio do teclado bloqueia todos os botdes do

painel para evitar manobras erradas.

Mesmo que o controlador seja desligado e voltado a ligar, o bloqueio do teclado mantém o estado que tinha no

ultimo encerramento.

e Mantenha premido(®] durante 2 segundos para
bloquear todos os botdes do painel. O indicador de
bloqueio acende-se.

e Mantenha premido[®] durante 2 segundos novamente

para desbloquear.

0 O estado de bloqueio do teclado ndo
desaparece ao cortar a alimentacao.

No estado bloqueado, os botdes ndo

respondem e este indicador pisca.

BINDER - Magnetism & Engineering

Indicador Lock

Variable Frequency Digital Controller

0.0 0@
Saturated Accelerate Remote Stoy Lock

for Vibratory Feeder

U 30

21

® O

@ voliage

OFrequen:y'

(8
ODIIDeLay
Qsottsant

CuH®
SDVC31-M

A
v
|

O
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Capitulo V Funcoes avancadas

Este capitulo apresenta o ajuste dos pardmetros avancados.

5.1 Controlo remoto de velocidade

O controlador admite um sinal analégico externo para controlar a tensdo de saida; o sinal analégico pode ser um
potencidémetro, uma tensao de 1...5 V ou uma corrente de 4...20 mA.

Ligacao com potenciémetro

Massa resistiva da regulacdo remota de velocidade

| [ Al

Entrada da regulagdo remota de velocidade
O | A2 Speed Ctrl
[_ A3

Alimentacao +5V da regulacdo remota de velocidade

Photosensor

Sensor

Ctrl Out

Utilize um potencidmetro linear de 1K

’7 Recomendacio:

0 Quando o sinal de controlo remoto de velocidade estd ativo, o indicador de controlo remoto
acende-se e, a0 mesmo tempo, o ajuste de tensdo a partir do painel fica desativado.
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Ligacdo com sinal de tensao 1...5V

Al
1~5V % Speed Ctrl
[ A3 |

S

| B1 |

Photosensor

Sensor

Ctrl Out

N [ W

Ligacdao com sinal de corrente 4...20 mA

H I
=

Speed Ctrl
4~20mA

—_—
1
|| >
)

w
—_

Photosensor

ellis] | || |
il Bl W] N

)

Sensor

(]
w

Ctrl Qut

HH
N[
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5.2 Detecao fotoelétrica inteligente

A porta fotoelétrica inteligente deste controlador admite sensores fotoelétricos de barreira ou de reflexao

formados por diodos emissores de luz e fototransistores, e também pode ser configurada para admitir sensores de
comutacdo NPN. A cablagem é a seguinte:

5.2.1 Cablagem do sensor fotoelétrico inteligente

Ligacao de sensor fotoelétrico

A distancia de trabalho do sensor ajusta-se com o parametro P; | AL ]
Iquanto menor for o valor, maior é a sensibilidade. [ A2 Speed Ctrl
R [ To N [l o) o] P
Fio branco
i Photosensor
: M Fio de cobre
rneenasy Fio vermelho
Receptor Emissor -
T e _— | C2 || Sensor
e GND™. _ c3 |
{ [B2 ™g——rx
| a
. [ B3 g GND  / b2 Ctrl Out

Ligacdo de sensor de comutacao

Defina o tipo NPN com o pardmetro P = 0; sensor PNP nao admitido Al

\W Speed Ctrl

A2 ]

5
[e]
. 2, GND prrernaranans
[ = . Photosensor
P & —\
3 — Sensor
2 JSaida +24V
(]
.
Nota: Ctrl Out

Com o parametro P = 0, B4 emite um sinal valido de 10 mA.
Com P = 1...1000, B4 emite um sinal modulado de 10 mA com uma
frequéncia de cerca de 200 Hz.

Quando o controlador entra em erro, B4 ndo emite sinal.
Esta é a funcéo de sinal de pronto.
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5.2.2 Relacao légica do sensor fotoelétrico inteligente

Em condic6es normais, quando o recetor nio recebe sinal 6tico, o controlador funciona (comportamento

predefinido). Em algumas aplicacdes especiais € necessario parar o controlador quando o recetor nio recebe
sinal 6tico; este parametro permite cobrir essas aplicacoes.

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

Salurated Accelerate Remote  Stp  Lock

Normalmente fechado /@j @

Qvolzge
o Frequency,

O o @
Qofibelay
Q st start

cuH® (I)
SDVC31-M

e Mantenha premidos(®#]e A em simultaneo para entrar
na interface de parametros avancados.

e Prima brevemente (#] para mudar para o parametro 1.

¢ Prima A ou V para ajustar o valor do parametro.

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

Soturated Accelerate Remate  Stop  Lack

r |

Normalmente aberto /@ @
A
v

O parametro I'1 estd definido como ___ por predefinicdo.

o Frequency,

=

o Off Delay
QO softstat

CuH® ( )
SDVC31-M

e Com o parametro I'1 definido como ___, ou seja, sem sinal ético recebido, o controlador funciona.

e Com o parametro I'1 definido como _-_, ou seja, sem sinal 6tico recebido, o controlador para.
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5.3 Sensor de comutacao
A porta do sensor de comutacdo admite os modos NPN, PNP, Ut1 e UtO.

O modo Ut1 é uma leitura Gnica: enquanto o sinal do sensor nao é valido, alternam-se os niveis alto e baixo para

detetar se a porta é valida. Uma vez encontrado um sinal valido, o tipo de sensor da porta fica determinado e deixa
de ser lido.

O modo Ut0 é uma leitura continua: independentemente do tipo de sensor, deteta sempre se a porta esta
ligada a um sinal vélido alternando os niveis alto e baixo.

5.3.1 Cablagem do sensor de comutacio

Ligacdo de sensor de comutacao

Speed Ctrl

F>>
(I

N

-

[ B2 [

Photosensor

Preto OUT

= GND
2
........... T Sensor
. | I
Sinal
é o
; o S2ida +24V Ctrl Out

0 e Ajuste o tipo de sensor com o parametro avancado l"'A.

* Quando forem utilizados outros sinais externos, como sensores, para arrancar e parar através da
porta C do controlador, e a acao tiver de ser atrasada algum tempo apds aplicar ou retirar o sinal,
ajuste os tempos dos parametros avancados «J-» e «L-». Para o procedimento, consulte 5.3.2.
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5.3.2 Atraso ON/OFF do sensor de comutacao

Por predefinicao, o sensor fotoelétrico inteligente e o sensor de comutacao partilham os mesmos

tempos de atraso ON e OFF. O operador também pode ajustar tempos de atraso ON e OFF independentes para
o sensor de comutac3o.

Atraso ON ( J-): tempo que decorre desde que o controlador recebe um sinal de arranque até ativar a
saida.

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Fee er

Saturated Accelerate Remote smp Lock

J- significa atraso ON l - n E

do sensor de comutagao

e Mantenha premidos(#]e A em simultidneo para entrar

na interface de parametros avancados. @ @

e Prima brevemente [#] para mudar para o parametro J-. ovm
. . O requeny,
e Prima A ou V¥ para ajustar o valor do pardmetro. OOnuelav@

Qofvelay
QO softsart

cun® (I)
SDVC31-M

O parametro J- esta definido como --- por predefinicdo, o que significa 0 mesmo valor que o parametro J.

Atraso OFF ( L- ): tempo que decorre desde que o controlador recebe um sinal de paragem até cortar a
saida.

Variable Frequency Digital Controller
forvi |bralnryFaeder

Saturated Accelerate nemm mn Lo:k

L- significa atraso OFF l - I-l 8

do sensor de comutacao

e Mantenha premidos(®#]e A em simultaneo para entrar

na interface de pardmetros avancados. @ @

e Prima brevemente [#]para mudar para o parametro L-. Ovaner A

. . OFfequency
e Prima A ou V¥ para ajustar o valor do pardmetro. Owoehy@

Qofibelay v
QO soitstart
SDvezi-m :':

O parametro L- esta definido como --- por predefinicdo, o que significa o mesmo valor que o parametro L.

e Quando J- e L- estdo definidos como ---, os tempos de atraso ON e OFF do sensor de comutacao sdo os mesmos que 0s
tempos de atraso ON e OFF do sensor fotoelétrico inteligente.

e Os tempos de atraso ON e OFF do sensor fotoelétrico inteligente ndo sdo afetados pelos parametros J- e L-.
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5.3.3 Relacao légica do sensor de comutacio

Em condicdes normais, quando o controlador nao recebe sinal do sensor de comutacao, funciona

(comportamento predefinido). Em algumas aplicacdes especiais é necessario parar o controlador quando néo recebe
sinal do sensor de comutacao; este parametro permite cobrir essas aplicacoes.

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

hﬂmled Acelerate Remote  Stop  Lock

i

Normalmente fechado/€|-j @
A
v

Qvolzge
o Frequency,

O o @
Qofibelay
Q st start

cuH® (I)
SDVC31-M

e Mantenha premidos(®#]e A em simultaneo para entrar
na interface de parametros avancados.

e Prima brevemente (#] para mudar para o parametro 2.

¢ Prima A ou V para ajustar o valor do parametro. ——
..,,.‘}..,,a..!n,ﬁeed 5

smmaﬂ Alutelne Remﬂu sop  Lock

Normalmente aberto /@ @
A
v

O parametro '2 estd definido como ___ por predefinicdo.

o Frequency,
2[5
o Off Delay
QO softstat

CuH® ( )
SDVC31-M

e Com o parametro I'2 definido como ___, ou seja, sem sinal recebido, o controlador funciona.

e Com o parametro I'2 definido como _-_, ou seja, sem sinal recebido, o controlador para.
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5.4 Relacao logica dos sinais de controlo

O controlador permite ajustar a relacao légica entre o sensor fotoelétrico inteligente e o sensor de
comutacdo quando ambos funcionam em simultaneo.

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

o]

Saturated Accelerate Remote  Stop  Lock

OR
e Mantenha premidos[#]e A em simultaneo para entrar na
interface de parametros avancados.
e Prima brevemente [%] para mudar para o pardmetro I1.
e Prima A ou V¥ para ajustar o valor do parametro. cun®

SDVC31-M

A relacdo légica predefinida é AND.

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

Saturated Accelerate Remote  Stop  Lock

Relacao légica: AND _-=:

O controlador funciona apenas quando o sensor fotoelétrico AND /@

inteligente e o sensor de comutacdo o solicitam ao mesmo tempo.

Relacio logica: OR -::

O controlador funciona quando o sensor fotoelétrico inteligente

= a0 SDVC31-M
ou o sensor de comutacao o solicitam.

Rela(;éo |6gica: XOR :::: Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder
. . . Saturated Accelerate Remote  Stog Lock
O controlador funciona apenas quando o sensor fotoelétrico —
inteligente e o sensor de comutacdo emitem sinais de controlo I --
opostos. /@
 oR S
Qoltage
O requency A
Qonoeay @
Qoffeay
Osmsm v

SDVC31-M
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5.5 Saida de controlo

A porta de saida de controlo admite saida NPN. A saida NPN é valida em nivel baixo e ndo vélida em estado de
alta impedancia.

5.5.1 Cablagem da saida de controlo

Ligacao de saida NPN

0 Se ligar um relé de 24 V, confirme a polaridade positiva e negativa da bobina para assegurar uma
ligacdo correta. Como a capacidade de corrente de saida desta porta é limitada, com a ligacdo
invertida o diodo de protecao interno do relé colocara a porta do controlador em curto-circuito e
serd ativada a protecdo contra curto-circuito ErrO7.
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5.5.2 Relacao légica da saida de controlo

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

Saturated Awcelerate Remote  Stop Lok

(3.
Normalmente fechado/@ @
A
v

Qolrage
O Frequency,

o o @
Qofiely

. . ~ Soft Start
e Mantenha premidos[®#]e A em simultaneo para entrar O -
. ~ ®
na interface de pardmetros avancados. scolll/|cI31-M (D

e Prima brevemente (&) para mudar para o parametro I'3.

¢ Prima A ou V¥ para ajustar o valor do parametro.

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

O O O O

o

O parametro '3 esta definido como ___ por predefinicio. e

F
| - -

Normalmente aberto /@ @

QO voltage
Qrrequency,

S [8]

(Qoffbelay

A
o Y
|

cun®
SDVC31-M O

e Com o parametro '3 definido como ___, a saida de controlo é ativada enquanto o controlador funciona.

Com o parametro '3 definido como _-_, a saida de controlo nio é ativada enquanto o controlador funciona.
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5.5.3 Parametro de separacao principal/controlo

Normalmente, a saida de controlo segue a saida principal.

Série SDVC31

Em aplicacoes especiais, este parametro permite alterar a fonte de controlo e a relacdo entre ambas as saidas.

e Mantenha premidos[®#]e A em simultaneo para entrar na
interface de parametros avancados.

e Prima brevemente (#] para mudar para o parametro 4.

e Prima A ou V para ajustar o valor do parametro.

O parametro 4 esta definido como ___ por predefinicdo.

e Com o parametro I'4 definido como.__ | 3 saida principal e a saida de

controlo estao relacionadas: ambas sio controladas pela
relacdo légica entre o sensor fotoelétrico inteligente e o sensor
de comutacao, e pelo botdo ON/OFF.

e Com o parametro I'4 definido como--- 3 saida principal e a saida de

controlo estdo separadas. A saida principal é controlada com o
botdao ON/OFF. A saida de controlo é controlada pela relagao

Relacionado 1

Separado

an, [©
SDVC31-M

l6gica entre o sensor fotoelétrico inteligente e o sensor

de comutacao.

e Com o parametro I'4 definido como-= - 3 saida principal é controlada

com o botdo ON/OFF e o sensor de comutacdo. A saida de

controlo é controlada com o sensor fotoelétrico inteligente.

e Com o parametro I'4 definido como-: - 3 saida principal é controlada

com o botdo ON/OFF e o sensor fotoelétrico inteligente. A

saida de controlo é controlada com o sensor de comutacao.

BINDER - Magnetism & Engineering
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Saida orincinal controlada
nela norta C: norta D
controlada pela porta B

Saida principal controlada
pela porta B; porta D
controlada pela porta C

an, [©
SDVC31-M

., (O]
SDVC31-M
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5.6 Limite da tensao de saida maxima

O controlador permite ajustar o pardmetro de limite da tensdo de saida maxima h, que evita que o utilizador
aplique por engano uma tensao excessiva e danifique o equipamento vibratério.

Nem a tensao ajustada no painel nem a tensdo de controlo remoto excederao este valor.

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

O 0 OO0 O

Snted Meslinte Remete S Lok

h significa h 8 E ] L. . ;
Limite da tensdo de saida maxima U O limite da tensao de saida
: : maxima esta definido para 260 V

O
SN\
o (@

Ounmla,
D sottsan v

cuH®

SDVC31-M

0 ®* Em caso algum a tensdo de saida do controlador pode exceder ou excedera o valor ajustado neste
parametro.
e O valor de fabrica deste parametro é a tensdo de saida maxima possivel do equipamento.

5.7 Limite inferior de frequéncia

O controlador permite ajustar o pardmetro avancado «limite inferior de frequéncia e» para limitar a frequéncia de saida
minima, o que evita que o utilizador ajuste por engano uma frequéncia demasiado baixa e danifique o eletroiman.

A frequéncia ajustada no painel ndo sera inferior a este valor.

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

St s e S
e cionifica E nn

Limite inferior de frequéncia Juy O limite inferior de frequéncia
[ ]

: : esta definido para 50,0 Hz
Qvols
Qreams A
e=[6)
Qofelay v
Qsonsant

CuH®
SDVC31-M
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5.8 indice de aceleracio

Série SDVC31

O controlador pode obter um certo efeito de aceleracao sacrificando o carater sinusoidal da forma de onda de

saida. No estado de aceleracao, a forma de onda da corrente de saida passa de sinusoidal a triangular e o

indicador de aceleracado acende-se. A fungdo de aceleracdo é controlada ajustando o valor do pardmetro

avancado «indice de aceleracao y».

indice de aceleracio (y): exprime a percentagem da tensio de entrada que a tensdo de saida maxima pode

atingir.

y significa
Indice de aceleracdo

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

O

Saturated Accelerate Remote  Stop Lock

J

50

-
corrente

® O

O Voltage

Qrequency,
58]
Qoiveiy

A

v

QO sottstart
cun® |
SDVC31-M O
-
corrente
P tempo

Valor predefinido: 150

tempo

Diagrama esquematico do indice de aceleragao definido como 150

BINDER - Magnetism & Engineering

34

binder-es.com



Controlador digital de frequéncia varidvel para alimentadores vibratérios

5.9 indice de forma de onda

Série SDVC31

O controlador pode equilibrar de forma continua o desempenho entre maxima eficiéncia, maxima poténcia e
minimo ruido para satisfazer as exigéncias mais elevadas dos clientes. Consegue-se ajustando o valor do
pardmetro avancado «indice de forma de onda r».

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

Satumted Accelerate Remote  Stop 8
r significa 1N
indice de forma de onda-{ 1™ (FERHE]

molas.

molas suportam um esforco maior.

A
corrente

Qola
OFF;I:W A
OOn Delay @

Qoffpelay

O softstart v

cun® (I)
SDVC31-M

Valor predefinido: 100

corrente

r=100

»tempo

o ®* Com o valor O do indice de forma de onda obtém-se a maxima eficiéncia e o minimo esforco sobre as

Com o valor 100 obtém-se a maxima poténcia de saida nominal e o minimo ruido, mas as

JANEEVAN

tempo

r=0

Diagrama do indice de forma de onda
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5.10 Visualizacao da temperatura

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

Saturated Accelerate Remote  Stop  Lock

L

. . A C significa parametro de l—
¢ Mantenha premidos(#]e A em simultaneo para Visuinzagég da temperatura

entrar na interface de parametros avancados. " @ @

e Prima brevemente [#] para mudar para o parametro C. Qrotogs

e O valor deste parametro n3o pode ser modificado. 8?;.?@ ]

Qofivelay
O softstart

cun® (I)
SDVC31-M
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5.11 Reposicao de definicoes / modo de recuperacao de fabrica
O utilizador pode repor rapidamente o controlador no estado predefinido de fabrica.

Devido as numerosas funcdes do controlador, muitos parametros sdo ajustaveis. Um utilizador principiante

pode ndo conseguir recuperar o estado de funcionamento normal do controlador apds varios ajustes e
modificacdes. Esta funcio repde rapidamente nos valores de fabrica um estado de parametros desordenado.

Para repor as definicoes de fabrica, é necessario combina-la com o parametro de modo de recuperacdo de
fabrica (Pin). O modo de recuperacio de fabrica descreve-se a seguir:

0: repde o grupo de parametros de trabalho a partir do grupo de parametros do utilizador.

5: guarda o grupo de parametros de trabalho no grupo de parametros do utilizador.

35: repde o grupo de parametros de trabalho nos valores de fabrica da CUH.

55: repde o grupo de parametros de trabalho e o grupo de parametros do utilizador nos valores de fabrica da
CUH.

e Mantenha premidos(®#]e A em simultaneo para entrar na interface de parametros avancados.

e Prima brevemente [#]até todo o ecra LED piscar: é o parametro «Reposicio das
predefinicbes». Depois, mantenha premido A até o controlador mostrar «
», 0 que indica que o controlador foi reposto.

* Solte A. O controlador mostra «CUH» e entra no estado de ajuste da tensao de saida «U». Todos os
parametros voltaram as definicdes de fabrica.

Nota: mantenha premido ¥ até o ecrd LED mostrar «
'_____|» para mudar para a
interface SDVC311.

Variable Frequency Digital Controller Variable Frequency Digital Controller
forVibratory Feeder for Vibratory Feeder

e e 00000

~] %mkmn&{ N S Saturated Accalerate Remole  Stop  Lock

= P . - - e = -
Pronto para repor B i '8\:8': - RepOSII(;aO
\/E | concluida

/N

SDVC31-M SDVC31-M :
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Capitulo VI Especificacoes técnicas

6.1 Dimensoes (unidade: mm)

94.5

6.5

R2.5

Gama de cotas Tolerancia

0.3 +0,05
3..10 +0,1
10..30 +0,15
30..80 +0,2
80..180 +03

>180 0,5

Esta tabela de tolerancias aplica-se a todos os produtos desta série.
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39 binder-es.com

BINDER - Magnetism & Engineering



Controlador digital de frequéncia variavel para alimentadores vibratérios Série SDVC31

6.2 Especificacoes técnicas

Parametro in. ip. AX. Unidade
Tensao de entrada 85 220 250 \ CAeficaz (RMS)
Gama de tensao de saida ajustavel 0 —— 260 \% Intf:r:isog‘roa dlesef?'\:/r)a((j:laa
Resolucao do ajuste de tensdo 1 \Y
Precisao de regulacdo de tensao 0 —— 10 % AVout/AVin
15 SDVC31-S
30 SDVC31-M
Gama de corrente de saida ajustavel 0 —— A
4,5 SDVC31-L
6,0 SDVC31-XL
330 SDVC31-S
660 SDVC31-M
Poténcia de saida 0 —— VA
990 SDVC31-L
1320 SDVC31-XL
Frequéncia de saida 400 —-— 4000 Hz
Resolucao do ajuste de frequéncia 0,1 Hz
Forma de onda de saida Sinusoidal
Tempo de arranque suave 0 - 10,0 s Valor predefinido: 0,5
Gama de atraso ON/OFF 0 —— 20,0 s Valor predefinido: 0,2
Resolucao do atraso ON/OFF 01 s

Temperatura de disparo da protecao contra

sobreaquecimento >8 60 6 <

Corrente da saida de controlo CC 0 —— 400 mA

Tensao da saida de controlo CC 22 24 26 \Y

Sinal de controlo analégico 1..5/4..20 V/mA Sinal de controlo.
remoto de velocidade

Sinal de controlo digital 24 \% Sinal de comutacao

Método de ajuste 6 Botoes

Consumo em espera - 3 —_ W

Visualizacao 5 Digitos LED

Temperatura ambiente 0 25 40 °C

Humidade ambiente 10 60 85 % Sem condensacio

Temperatura de armazenamento -20 25 65 °C
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6.3 Normas de referéncia

Parametros absolutos:
exceder estes valores normalizados danificara o controlador; respeite-os rigorosamente.

Requisito

Ensaio Norma GB Norma IEC Nivel .
normativo

Descarga por

4 +8KV
Descargas GB/T176262-2006 IEC 61000-4-2:2001 contacto
eletrostaticas
4 +15kV Descarga no ar
ECSeos el e GB/T 17626.4-2008 IEC 61000-4-4:2004 4 +4KV
réapidos em rajadas
Imunidade a ondulagdo GB/T 17626.17-2005  IEC 61000-4-17:2002 4 15% Critério A

na alimentacdo CC
A Adverténcia

Num ambiente residencial, este produto pode causar interferéncias de radio, caso em que podem ser
necessarias medidas de mitigacdo adicionais.
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Capitulo VIl Apéndice

7.1 Tabela de parametros

Defini¢io Simbolo Gama Padrao
Parametro - . '
Tensao de saida u 0..260V 150
comum
Frequéncia de saida £ 40,0..400,0 Hz 50,0
Atraso’O.N d.o se.nsor Jl 00.2005s 02
Parametros  fotoelétrico inteligente
basicos
Atrasol O.FF fjo sgnsor L 00..2005s 02
fotoelétrico inteligente
Arranque suave t 0,0..10,0s 0,5
Atraso OFF do sensor de L - 0.0.200's L----
comutagao e iguala L
Atraso ON do sensor de Jl_ 0.0.200s J=---
comutacio B iguala 4
D|rega’o I'oglfa dc? Sl r ' Normalmente fechado - - -, normalmente aberto - . -
fotoelétrico inteligente
Direco I?glca do sensor de r E' Normalmente fechado - - -, normalmente aberto _-_ -——
comutacao
PIIEEED Lot chiesleB el M3 Normalmente fechado - - -, normalmente aberto --. ---
controlo
Relacionado _ _ _; saida principal controlada pela porta
Parametro de separacao rq C, porta D controlada pela porta B = .
principal/controlo Separado - - _; saida principal controlada pela porta B,
porta D controlada pela porta C =
Relacao légica dos sinais de n or=22,And =, Xor==- s
controlo - - - -
Tensdo de saida maxima h 0..260V 260
Parametros
avancados indice de aceleracio H 100..150 150
indice de formadeonda r 0..100 100
Sensibilidade do sensor P 0..1000 80
fotoelétrico inteligente
Tipo de sensor da porta C F H nPn, PnP nPn @
utl (leitura Unica), utO (leitura continua)
Temperatura E -20..85°C —_
Limite inferior de frequéncia E 40,0..400,0 Hz 40,0
Rep05|§a!o~das B8H888  usa-seem conjunto com o parametro Pin —
predefinicdes
0: repoe o grupo de parametros de trabalho a partir do grupo de
parametros do utilizador
5: guarda o grupo de parametros de trabalho no grupo de
~ P parametros do utilizador
Modo de recuperacao de fabrica P' n 35: repde o grupo de parametros de trabalho nos valores de 0
fabrica da CUH

55: repde o grupo de parametros de trabalho e o grupo de
parametros do utilizador nos valores de fabrica da CUH

(1) Nota: a definicio de fabrica é nPn. Em encomendas personalizadas, o valor predefinido pode ser configurado como PnP ou utO.
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7.2 Esquemas dos circuitos de entrada e saida
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+5V
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Porta A: controlo remoto de velocidade

3000

10KQ
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B2
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X
GND
RX
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Porta B: sensor fotoelétrico inteligente

24V
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C2

C1

Saida 24V
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GND

Porta C: sensor de comutacao

24V

-

* 28V
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D1

Saida 24V

Saida

Porta D: saida de controlo
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7.3 Resolucao de problemas e codigos de erro

Cadigo de erro Definicao
Sem visualizacao

apos ligar

Visualizacdo normal,
mas sem saida

O sinal de controlo
nao tem efeito

Fendmeno de batimento

Visualizagdo normal,
sem saida mas com

ruido audivel
E Cr D = Curto-circuito
E rr D e Sobrecorrente
E cr D 3 Sobreaquecimento
E -r B Li Sobretensa?
- ou subtensao
Anomalia de
E rr D 5 comunicagao
interna
E -r DE Anomalia do sensor
- de temperatura
N7 Protecao contra
E GLECC curto-circuito da porta D
1M Anomalia da
El’l‘ o saida de 24V
EI' - : = Anomalia da saida

de 5V daporta A

Solucao

Verifique se a tomada de corrente tem tensao.
Verifique se o cabo de alimentacdo de entrada esta bem
ligado a tomada de corrente.

Verifique se o cabo de saida esta bem ligado ao vibrador. Verifique se
a tensao de saida ndo é demasiado baixa.

Verifique se o indicador de paragem nao esta aceso.

Verifique se algum parametro foi definido como normalmente
fechado de forma a parar a saida do controlador.

Verifique se o sinal de controlo é aplicado corretamente.
Verifique se o fio de massa do sinal de controlo esta bem
ligado ao controlador.

Verifique se a relacdo légica dos sinais de controlo esta
definida conforme previsto.

Evite o acoplamento de vibracdes entre vibradores.

Aumente a frequéncia de ressonancia dos vibradores.

Ajuste todos os parametros de acordo com as instrucées deste manual.

Verifique se a carga nao esta em curto-circuito e volte a arrancar a
saida do controlador premindo duas vezes o botdao ON/OFF de
saida ou desligando e voltando a ligar a alimentacao.

Reduza adequadamente a tensdo de saida e volte a arrancar a
saida.

Instale o controlador num ambiente bem ventilado.

Verifique se a tensdo de entrada esta entre 85...250 V CA.

Verifique se ndo existe nenhuma alimentacao externa ligada a
porta de 24 V ou contacte o suporte técnico.

Verifique se a temperatura de trabalho nao é inferior a -20 °C
ou contacte o suporte técnico.

Verifique se a carga da porta D ndo estd em curto-circuito e se a
corrente ndo excede 400 mA; depois, volte a arrancar a saida da porta D.

Verifique se a porta de 24 V nao estd em curto-circuito e se a
corrente ndo excede 400 mA.

Verifique se a alimentacdo de 5 V da porta A ndo esta em
curto-circuito nem ligada a uma tensao externa superiora 5 V.

0 Nota: se ocorrer qualquer erro, a saida TX da porta B é desativada.
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Capitulo VIII Informacao de garantia do produto

8.1 Periodo de garantia

O periodo de garantia que a empresa oferece para este produto é de 3 anos a partir da data de entrega do
produto no local designado pelo comprador.

8.2 Cobertura da garantia

(1) Se durante o periodo de garantia acima referido ocorrer uma avaria imputavel a nossa empresa, o produto sera
reparado gratuitamente. No entanto, as seguintes situacdes ndo estao cobertas pela garantia:

a. Incumprimento das condicoes especificadas no guia rapido, no manual do utilizador ou nos requisitos
técnicos acordados especificamente entre o comprador e a empresa, operacao incorreta ou avarias causadas
por utilizacao indevida.

b. Avarias ndo devidas a um defeito do produto, mas sim ao projeto do equipamento ou do software do comprador.

c. Falhas causadas por modificacdes ou reparagdes nao realizadas pelo pessoal da empresa.

d. Avarias que poderiam ter sido totalmente evitadas através de uma manutencio correta ou da substituicio
das pecas de desgaste de acordo com o guia rapido ou o manual do utilizador.

e. Avarias causadas, ap6s a expedicao do produto pela nossa empresa, por fatores como alteracoes
imprevisiveis no nivel da ciéncia e da tecnologia.

f. Catastrofes naturais como incéndios, terramotos ou inundacdes, ou fatores externos como tensdes
andmalas: a empresa ndo assume a garantia.

(2) O ambito da garantia limita-se ao estipulado em (1). A empresa ndo assume qualquer responsabilidade por
perdas indiretas (como danos em equipamentos, oportunidades, lucros cessantes, etc.) ou outras perdas.

8.3 Adequacao do produto

Os controladores da nossa empresa sdo concebidos e fabricados para utilizacio geral no setor da
alimentacao vibratdria. Por isso, ndo devem ser utilizados nas aplicagdes seguintes, para as quais ndo sao
adequados.

(1) Instalacées com impacto grave sobre a vida e os bens, como centrais nucleares, aeroportos,
caminhos de ferro, navios, veiculos motorizados e equipamentos médicos.

(2) Servicos publicos, como eletricidade, gas, abastecimento de agua, etc.

(3) Utilizacdo no exterior em condicdes ou ambientes semelhantes.
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TIPOS DE SERVICO COMPROMISSOS PRINCIPAIS

- Servico de informacao: Atualizacées em tempo real da
procura do mercado para os clientes.

- Servigo técnico: Orientacao tedrica e solugdes
personalizadas para a alimentagéo vibratéria.

- Apoio em marketing: Ajuda os clientes a desenvolver mercados
de forma eficiente e a melhorar a sua competitividade.

- Apoio ao cliente: Devolugoes e trocas de produtos sem
condigoes durante 30 dias.

- Servigos de garantia: Suporte em tempo real 24/7
e assisténcia técnica no local.

Linha de apoio ao cliente: (+86) 025-84730416

£ 10 IS0 IS0

1sGistor 1s014001 150000

‘@« C€E RoHS

- Compromisso de qualidade: Se um controlador adquirido
no ultimo ano apresentar um problema de qualidade da
nossa responsabilidade, a CUH oferece a reparacao gratuita
e uma unidade adicional do mesmo modelo.

- Compromisso de servigo: "O suporte técnico 1-1-2 esta
disponivel em paises com distribuidores globais" —

Chegamos ao local em 1 semana, resolvemos o problema
em 1 dia e proporcionamos 2 horas de formacéo no local.

- Compromisso pés-venda: Garantia vitalicia para todos os
produtos.

- Compromisso de desempenho: As especificacoes de
desempenho nédo sio de todo exageradas.

- Compromisso de cooperacao: Fornecimento
estavel de produtos garantido durante até 10 anos.

BINDER Magnetism & Engineering - Compromissos do distribuidor

TIPOS DE SERVICO COMPROMISSOS PRINCIPAIS

- Informacéo de produto: Acesso a documentacio técnica
atualizada, fichas de produto e novidades da gama CUH em
espanhol, francés e portugués.

- Aconselhamento técnico: Orientacdo na selecido do
controlador mais adequado para cada aplicacao de
alimentacao vibratoria.

- Apoio comercial: Acompanhamento na integracdo de
produtos CUH em projetos e linhas de producéo.

- Apoio pds-venda: Gestdo de devolucgoes, substituicoes e
reclamacgoes de garantia de forma agil e direta.

- Suporte no terreno: Assisténcia técnica para colocacdo em

funcionamento, resolucao de avarias e incidéncias na instalagao.

BINDER - Magnetism & Engineering

- Qualidade certificada: Todos os produtos do catalogo
dispoem de certificacdo CE e cumprem as diretivas
europeias aplicaveis.

- Documentacao em espanhol, francés e portugués: Manuais
completos, adaptados a regulamentacao europeia, prontos
para o processo técnico.
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