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Controlador digital de frequéncia variavel para alimentador vibratério Série SDVC311

Aviso legal

Direitos de autor

A Nanjing CUH Science & Technology Co., Ltd. reserva todos os direitos sobre o contetdo técnico original. Todas as
informacoes contidas neste manual sdo propriedade da CUH e estao protegidas pela legislacdo aplicavel em matéria de
propriedade intelectual. E proibida a copia, traducao, reproducio ou utilizacdo total ou parcial deste documento sem o
consentimento por escrito da CUH.

Exoneracao de responsabilidade

O contetdo deste manual descreve exclusivamente o modo de utilizacdo dos produtos fabricados pela CUH, de acordo com a
tecnologia existente e o estado do produto no momento da entrega. O utilizador assume os riscos associados a utilizacao do
produto.

Salvo disposicao legal em contrario, a CUH declina toda a responsabilidade, expressa ou implicita, por danos resultantes da
utilizacdo deste produto, incluindo, entre outros, lesdes pessoais, danos materiais, perda de oportunidades ou qualquer
outra perda direta ou indireta.

A CUH reserva-se o direito de modificar os produtos descritos neste manual sem aviso prévio.

Traducao

Binder Magnetism & Engineering - Traducdo e adaptacdo de acordo com as normas europeias.
Simbolos de seguranca de acordo com a norma ISO 3864.
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Controlador digital de frequéncia variavel para alimentador vibratério Série SDVC311

Prefacio

Obrigado por ter escolhido o controlador digital de alimentacao vibratéria por modulacao de frequéncia da série SDVC311 da
CUH (doravante designado «o controlador»). Esta série de controladores utiliza componentes de alta qualidade, incorpora a
mais recente tecnologia eletrénica e foi cuidadosamente concebida com processadores digitais de sinal de alto desempenho.

Este manual apresenta o método basico de funcionamento, a descricdo técnica das funcoes e exemplos de aplicacdo tipicos
deste produto. Fornece aos utilizadores informacdes relevantes sobre a instalacao e colocacdo em funcionamento, a
configuracio de parametros, o diagnostico de anomalias, a resolucdo de problemas e a manutencéo de rotina do
controlador. Para garantir a correta instalagdo e utilizacdo deste controlador, leia atentamente este manual do utilizador
antes da instalacdo e guarde-o adequadamente.

Certifique-se de que |é os seguintes simbolos, que o alertam para as precaucdes necessarias para evitar lesdes pessoais e
danos no produto.

A Perigo

O incumprimento deste ponto
provocara lesdes pessoais ou a morte.

A Adverténcia

O incumprimento deste ponto
pode provocar lesdes pessoais ou a morte.

Cuidado
O incumprimento deste ponto
pode provocar lesées moderadas ou ligeiras em pessoas.

0 Aviso

O incumprimento deste ponto
provocara danos no produto e danos materiais.

n Importante

Indica precaucoes e restricdes de utilizacdo que devem ser respeitadas durante a utilizacdo.

Este manual aplica-se aos seguintes modelos de controlador:

e Controlador digital de alimentacao vibratéria FM SDVC311-S (1.5A)
e Controlador digital de alimentac&o vibratéria FM SDVC311-M (3.0A)
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Controlador digital de frequéncia variavel para alimentador vibratério Série SDVC311
Seguranca e precaucoes

A 1. Perigo

Este produto destina-se exclusivamente a acionar equipamentos de alimentacao vibratéria baseados em eletroimanes;
nao utilize este produto com a finalidade de proteger o corpo humano ou partes do mesmo, etc.

A 2. Perigo

Este produto nao se destina a ser utilizado como produto a prova de explosao; ndo o utilize em locais perigosos e/ou
em atmosferas de gas potencialmente explosivas.

0 3. Adverténcia

Este produto é alimentado pela rede de CA; ndo aplique uma tensao CA superior a 260Vac. Uma tensao de entrada
excessiva, como 380Vac, pode provocar a explosado ou o incéndio do produto, causando acidentes graves.

A 4. Adverténcia

Este produto é ligado a terra através do cabo de alimentacao. Certifique-se de que as instalacdes de distribuicdo elétrica
do controlador estao corretamente ligadas a terra; caso contrario, a caixa do controlador pode ficar sob tensao,
provocando um acidente por choque elétrico.

5. Adverténcia
Nao aplique alimentacdo CA a saida deste controlador; isso danificaria o controlador.

>

6. Adverténcia
Nao ligue nem desligue a cablagem sob tensao nem toque nos contactos dos terminais do compartimento de ligacoes,
para evitar choques elétricos.

>

7. Aviso
Evite controlar a saida deste produto cortando a alimentacdo através de relés ou outros dispositivos, pois isso reduziria
consideravelmente a vida Gtil do controlador.

8. Aviso

O controlador foi concebido para funcionar num ambiente fresco e seco. Nunca utilize o controlador no exterior, para
evitar que se molhe ou fique exposto ao sol. Utilize o controlador dentro da gama de temperatura indicada nas
caracteristicas elétricas.

9. Importante
Certifique-se de que fixa este produto numa plataforma sélida, ligada a terra de forma fiavel e afastada de
equipamentos vibratorios.

10. Importante
Nunca utilize o controlador em condicdes que excedam os seus limites de projeto.

11. Importante
Utilize o controlador seguindo rigorosamente este manual de instrucées. Nao assumiremos qualquer responsabilidade
civil ou penal se os danos no equipamento ou as lesdes pessoais resultarem de uma utilizagdo incorreta.

12. Importante
Nunca abra a caixa do controlador, para evitar choques elétricos. Contacte a CUH se o controlador avariar. Nunca tente
reparar o controlador por si préprio, pois a garantia podera ser anulada.
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Controlador digital de frequéncia variavel para alimentador vibratério

Ambiente de funcionamento e armazenamento

Inspecao antes da utilizacao

Série SDVC311

Cada controlador é submetido a uma rigorosa inspecao de qualidade antes da entrega e é enviado numa embalagem a prova

de choque. Ap6s desembalar, verifique os seguintes pontos:

1. Se o controlador sofreu danos durante o transporte.

2. Se o modelo do controlador é o que encomendou.

Ambiente de funcionamento

Siga as indicacdes abaixo para garantir um melhor desempenho e uma maior vida Gtil do controlador:

n Ambiente bem ventilado

Manter afastado da agua, do vapor, do p6 e, em especial, do po6 oleoso
Manter afastado de gases e liquidos corrosivos ou inflamaveis

Manter afastado de poeiras em suspensao e de particulas metalicas
Fixar firmemente para evitar vibracdes proprias

Manter afastado de interferéncias eletromagnéticas

Garantir uma temperatura ambiente de 0~40 °C

Para utilizacdo a uma altitude de 2000m ou inferior

BINDER - Magnetism & Engineering 4
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Capitulo | Antes da utilizacao

Este capitulo apresenta o contetido da embalagem do produto, a descricdo do aspeto exterior do controlador e as
informacodes da sua placa de caracteristicas.

1.1 Verificacao do contetido da embalagem

Antes da utilizacao, verifique a integridade do controlador e dos acessoérios. Se verificar que o produto apresenta defeitos ou
danos, que faltam acessérios, etc., contacte a nossa empresa.

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

| SDVC311 Series
%% En E) User Manual
Controladorx1 Manual do utilizadorx1

Cabo de saidax1 Cabo de alimentacao de entradax1
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1.2 Descricao dos indicadores, botoes e elementos externos

Remote Speed Control Indicator:

Acceleration Indicator:

The indicator lights up as the
Acceleration function takes
effect when the Output
Voltage value exceeds Input
Voltage value.

The indicator lights up when
Remote Speed Control signal is
available as the + and - buttons
loses efficacy.

Stop Indicator:

The indicator lights up as the
controller halts its output by
external signal or error signal,
and flash by On/Off button.

Série SDVC311

Saturation Indicator:
The indicator lights up when
the preset Output Voltage
value exceeds Input Voltage
value so much that the
controller can't sustain.

/

Output Voltage Indicator:
The indicator lights up as the
controller enters Output
Voltage Adjusting status.

Output Frequency Indicator:
The indicator lights up as the
controller enters Output
Frequency Adjusting status.

Startup Delay Indicator:
The indicator lights up as the
controller enters Startup
Delay Time Adjusting status.

Shutdown Delay Indicator:
The indicator lights up as the
controller enters Shutdown
Delay Time Adjusting status.

Soft Startup Indicator:

The indicator lights up as the
controller enters Soft Startup
Time Adjusting status.

BINDER - Magnetism & Engineering
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/I indicator flashes.

Lock Indicator:

The indicator lights up as the controller
being locked.

When in the locked state, the operation

LED Displayer:

ey
Voltage
Frequency, A

On Delay @

Off Delay \v —

O softsart
OIR

(.

i
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I

-
/A

(CUHE=)

|
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External Parts Explanation

_Output Power Socket

Input Power Socket

Q Increase & Decrease Buttons

The values of all parameters can be
\‘ adjusted by these two buttons.

—— [Up & Down Buttons
Parameter can be switch by these
two buttons.

\J Setting Button
Enter editing state of basic or
\ advanced parameter by this button.

Display symbol and value of
parameters.

Output ON/OFF Button

Start or stop output of the
controller, or lock/unlock keypad
by this button.

Power Switch

binder-es.com
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1.3 Descricao das portas de ligacao

Série SDVC311

Speed Ctrl | A2 | Input
(A3~ ]  svout
Bl < GND
Photosensor ’B_Z’:W: R
B3 GND
B4 [ | X
!T!:H GND
Sensor | C2F— |  Input
(3|  24vout
W’:H Output
Crtout Foa 1 aavou

1.4 Descricao da placa de caracteristicas

Product model )

Specifications

Manufacturer

and address >

® Vvariable Frequency Digital Controller
cu |I for Vibratory Feeder

Model: SDVC311-M

Input Voltage Range: 85~250VAC
Output Frequency Range: 5.0~400.0Hz re
Max Output Current: 3.0A .
Max Output Power: 660VA

For use at altitude 2000m or lower

Ea ]

7 E

M

i
INS01-202111026db

6-010067032BF

Nanjing CUH Science & Technology Co.,Ltd
Add.:Building 2, Xueyan Tech Park, Tuscity, No.9 Zhineng Rd, Jiangning, Nanjing, China

Serial Number Description:

INS01-202111026db6-010067032BF

Serial Number

Date of manufacturer

BINDER - Magnetism & Engineering
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Capitulo Il Funcoes principais

Este capitulo inclui uma breve introducdo e as principais caracteristicas do controlador.

2.1 Apresentacao do produto

O controlador digital de alimentacao vibratéria FM da série SDVC311 é um controlador compacto de uso geral com saida de
frequéncia modulada, que oferece um desempenho Unico gracas a utilizacdo da mais recente tecnologia eletrénica e a um
design cuidado. As suas caracteristicas especiais incluem:

e A gama de frequéncia de saida abrange de 5.0Hz a 400.0Hz com uma precisao de 0.1Hz.

e Funcao de travagem para parar rapidamente o alimentador vibratério, deslocando 180° a fase da corrente durante o
processo de paragem suave.

e As portas fotoelétricas inteligentes suportam fotossensores e sensores de comutacdo NPN ou PNP.
e A porta de sensor de comutacao suporta o tipo NPN, PNP ou autoadaptativo.
e A porta de saida de controlo suporta o modo de saida NPN, PNP ou push-pull.

e Funcodes de protecdo completas: protecao contra curto-circuito da saida principal, protecdo contra sobrecorrente,
protecdo contra sobreaquecimento, protecdo contra subtensao/ sobretensao, protecdo contra curto-circuito da saida de
controlo, protecao contra curto-circuito da saida de 24V e protecdo contra curto-circuito da saida de 5V de regulacdo de
velocidade.

2.2 Melhorias de desempenho do produto

Em comparacgdo com o controlador da série SDVC31, a série SDVC311 melhorou consideravelmente o seu desempenho.
Principalmente:

e A gama de frequéncia de saida foi alargada de 40.0Hz~400.0Hz para 5.0Hz~400.0Hz.

e O tempo maximo de atraso de ativacido/desativacao foi aumentado de 20.0 s para 99.9 s.

e Foi adicionada a funcao de paragem suave, que pode ser definida para 0.0~10.0 s para parar lentamente a vibracdo do
alimentador vibratoério.

e Foi adicionada a funcao de travagem; pode definir 0~100 ciclos de travagem para parar rapidamente a vibracdo do bol
vibratorio.

e A porta de sensor fotoelétrico inteligente passa a suportar sensores PNP.

e A porta de sensor de comutacao de material cheio passou de NPN e PNP para configuravel por software, e é
disponibilizado um modo automatico.

e A porta de saida de controlo passa de saida NPN para trés tipos configuraveis: NPN, PNP e push-pull.
e Foi adicionado o atraso de ativacdo/desativacao da porta de saida de controlo, ajustavel de 0.0 a 99.9 s.
e Foi adicionado o modo de saida de controlo; pode definir o modo atraso e o modo retencao.

e Foi adicionada a funcao de medicao, que permite monitorizar a temperatura, a tensdo do barramento, a corrente de
saida, a tensdo da porta de controlo remoto de velocidade, a tensdo da porta de sensor fotoelétrico inteligente, a tensao
da porta de sensor de comutacao, a tensio da porta de saida de controlo CC e a tensdo de alimentacao de +24V.

2.3 Interface de parametros moderna/tradicional

Todas as novas funcdes serdo implementadas na interface de parametros moderna. Para manter a compatibilidade com os
habitos de utilizacdo dos clientes habituais, os utilizadores podem alternar entre a interface de pardmetros moderna e a
tradicional através do teclado.
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Controlador digital de frequéncia variavel para alimentador vibratério Série SDVC311

Mudanca da interface de parametros moderna para a tradicional

No ecr3 LED do parametro de reposicio das definicdes de fabrica, mantenha premido (+) até aparecer ----- no
LED para mudar para a interface de parametros tradicional, ou mantenha premido (=) até aparecer no LED

para mudar para a interface de parametros moderna.

Mudanca da interface de parametros tradicional para a moderna

No ecra LED do parametro de reposicio das definicdes de fabrica, mantenha premido ¥ até aparecer no LED
para mudar para a interface de pardmetros moderna, ou mantenha premido A até aparecer ----- no LED para
mudar para a interface de parametros tradicional.

Este manual do utilizador descreve a configuracdo de pardmetros na interface moderna. Para a configuracdo da interface de
parametros tradicional, consulte o manual do utilizador do controlador da série SDVC31.
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Capitulo lll Guia de instalacao

Este capitulo apresenta as condi¢cdes necessarias para a utilizacdo do controlador e como instala-lo e liga-lo corretamente.

3.1 Condicoes de utilizacao do controlador

O controlador é alimentado a CA 110/220V e a ligacao a terra de protecao é efetuada através da ficha do cabo de
alimentacao. Disponha de uma alimentacgdo de rede de 110V ou 220V, 50Hz/60Hz, e de instalagdes de distribuicdo conformes
as normas, e certifique-se de que o condutor de terra de protecao esta corretamente ligado.

Adverténcia
Nunca ligue o controlador a uma rede de 380V CA; isso provocaria danos graves e irreversiveis no controlador,
com possivel risco de explosao, incéndio e outros incidentes de seguranca.

A Adverténcia

Certifique-se de que o lado da alimentacao esta ligado a terra de forma fiavel. A caixa metalica do controlador
esta ligada diretamente ao condutor de terra de protecdo. Uma ma ligacao a terra fara com que a caixa do
controlador fique sob tensao e provoque um acidente por choque elétrico.

0 Aviso

O funcionamento prolongado gera calor e faz subir a temperatura da caixa. Instale o controlador num ambiente
bem ventilado e fixe-o corretamente, afastado de fontes de vibragao.

ﬂ Aviso

A saida deste produto é obtida por retificacdo e inversdo da tensio da rede, e ndo existe isolamento entre a
entrada e a saida. Por conseguinte, os polos de saida ndo podem ser ligados a terra de protecdo. Ao ligar o
eletroiman, é necessario garantir que a bobina do eletroiman e a caixa possuem uma capacidade de isolamento
basica. Caso contrario, podem ocorrer fugas de corrente, que podem causar choques elétricos e danos no
controlador.

0 Aviso

Este produto é um controlador destinado a acionar eletroimanes. Nao deve ser ligado a um alimentador
vibratério piezoelétrico.
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3.2 Modo de utilizacao dos botoes

a. Define-se como pressao curta uma pressdo de mais de 0.1 e menos de 2 segundos, e como pressao longa uma
pressdo de mais de 2 segundos.

a. Prima brevemente o botdo (*) ou (=) para ajustar a tensdo de saida do controlador no ecra de repouso.

b. Entre ou saia da interface de parametros basicos mantendo premido o botdo [£]; percorra os parametros basicos
premindo brevemente o botdo W ou A, e ajuste o valor do parametro premindo brevemente o botdo (+) ou (&.

c. Entre ou saia da interface de parametros avancados mantendo premidos os botées [ ] e A; percorra os
parametros avancados premindo brevemente o botdo ¥ ou A, e ajuste o valor do pardmetro premindo brevemente

o botao (®) ou (>.

d. Entre ou saia da interface de parametros de monitorizacio mantendo premidos os botées [ ] e W; percorra os
parametros de monitorizacio premindo brevemente o botdo ¥ ou A; o valor destes pardmetros nio pode ser
ajustado.

e. Prima brevemente o botao para ativar ou parar a saida do controlador, e mantenha premido o botao para
bloquear ou desbloquear o teclado.

3.3 Instalacao e utilizacao

Passo um:

Open the packing box and check the controller and all accessories.
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Passo dois:

Ligue os terminais do cabo de saida de poténcia a bobina eletromagnética do vibrador.

Alinhe o entalhe da ficha aérea do cabo de saida com a marca triangular da tomada de saida do controlador e, depois
de ligar corretamente o cabo de saida, aperte a porca.

Output Power Cable

\ Earth Wire

(Yellow - Green Dual color Wire)

Nota
1. Certifique-se de que as bobinas eletromagnéticas do vibrador estao ligadas aos dois pinos de saida do cabo

de saida de poténcia e de que a caixa metalica do vibrador est4 ligada a terra de forma fiavel.

2. E proibido ligar cargas piezoelétricas a saida de poténcia; caso contrario, pode ocorrer um acidente por
choque elétrico.

Passo trés:

Ligue o conector do cabo de alimentacdo de entrada a tomada de alimentacdo de entrada do controlador.

|
Connect the
controller side first,
&
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Passo quatro:

Ligue a ficha do cabo de alimentacdo de entrada a tomada de rede.

Passo cinco:

Output Voltage

Ligue o interruptor de alimentacdo do controlador; deve ser apresentada a
tensdo «U 150», o canal A acende-se e o alimentador vibratério deve comecar a
vibrar.

SDVC311-M
Passo seis:

i e
Prima (=) para ajustar a tensdo para 30~50V e, em seguida, mantenha premido Output Frequency

(%] durante 2 segundos para entrar no ajuste da frequéncia de saida «E».
Utilize (+) e (=) para procurar a frequéncia natural do alimentador vibratorio,
gue é a frequéncia de ressonancia.

ol :
SDVC311-M

e A frequéncia harmonica do vibrador é o valor de frequéncia que produz a amplitude maxima.

e Cada vibrador tem a sua propria frequéncia natural de ressonancia mecanica; ajuste a frequéncia de saida
do controlador para esta frequéncia para obter o melhor estado de funcionamento.

BINDER - Magnetism & Engineering 15 binder-es.com



Controlador digital de frequéncia variavel para alimentador vibratério

Passo sete:

obter o melhor caudal de alimentacao.

Mantenha premido [£] para sair da frequéncia de saida «E» e voltar ao
parametro de ajuste da tensdo. Utilize (+) e (=) para ajustar a tensdo até

U means
Output Voltage

Série SDVC311

for Vibratory Feeder

o

Satumted Accelerate Remote  Stop  Lock

Variable Frequency Digital Controller

=B8:lH

Voltage Indicator

S[D)

Qsoftstart
cun®

SDVCc311-M

/.Volhge )
Orequency A

Qofielay v

O alimentador vibratorio devera agora funcionar. Para mais instrucdes de controlo, consulte os capitulos seguintes.

BINDER - Magnetism & Engineering
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Capitulo IV Descricao das funcoes basicas

Este capitulo apresenta a configuracdo dos paradmetros basicos na interface de parametros moderna (predefinida).

4.1 Tensao de saida

O valor médio retificado da tensao de saida do controlador pode ser definido de forma direta e digital através do teclado.
Gracas a sua exclusiva funcao de estabilizacdo de tensao, a tensio de saida do controlador ndo oscila com a tensdo de
entrada, pelo que o vibrador mantém um funcionamento estavel mesmo com uma tensao de rede instavel.

U means
» Ligue o interruptor de alimentacdo do controlador. Output Voltage
» O controlador entra no parametro de tensao de saida. O indicador de
~ R . i X (@viee:
tensdo acende-se e o LED apresenta o pardmetro de tensao de saida U e o . Voltage Indicator_ 8”5@ A
valor predefinido 150. _ v
. . ~ cun®
» Prima () ou (=) para ajustar o valor do parametro. SDVCa11-M

¢ O controlador nao dispde de funcao de elevacao de tensdao. Quando o controlador ndo consegue atingir a tensao
definida devido a limitacao da tensao de alimentacdo de entrada, o indicador de saturacao acende-se e, nesse
momento, a compensacao da tensio de rede deixa de atuar.

e O controlador pode obter um certo efeito de aceleracdo sacrificando as caracteristicas sinusoidais da forma de
onda de saida, o que é determinado pelo parametro «indice de aceleracio y». Ao entrar no estado de aceleracao,
a forma de onda da corrente de saida passa de sinusoidal a triangular e o indicador de aceleracdo acende-se.

4.2 Frequéncia de saida

O controlador utiliza tecnologia de sintese digital direta de frequéncia (DDS), que oferece uma preciso e estabilidade de
frequéncia muito elevadas, sem variacbes com o tempo nem com a temperatura.

Vavizhle{;ree;:,e’:::rsig::dl::nlmller
L.2.2 2 9
» Mantenha premido [£] durante 2 segundos para entrar na interface de nn
A L. E means E Uy
parametros basicos. Output Frequency .
. LutputFrequency
» O LED apresenta o parametro de frequéncia de saida «E» e o valor @ @
.. O voltage:
predefinido 50.0. _ o A
Frequency Indicator M Quos @
. . N Qofivelay v
» Prima () ou (& para ajustar o valor do parametro. Osnsn
SDVC311-M
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4.3 Atraso de ativacao/desativacao do sensor fotoelétrico inteligente

Quando sao utilizados sensores ou um PLC para ativar ou desativar a saida principal do controlador, a acao pode ser atrasada
durante um periodo de tempo apds a emissao ou o restabelecimento do sinal de controlo. O tempo de atraso pode ser

definido através dos dois pardmetros seguintes.

Atraso de ativacdo ( J ): Tempo que decorre desde que o controlador recebe um sinal de controlo de arranque até

ativar efetivamente a saida.

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

0000 o0

. . ) means 0 e, W

» Mantenha premido [£] durante 2 segundos para entrar na interface de on Delay of Intelligent 4“8]
Photoelectric Sensor .

|
parametros basicos. J

» Prima A ou V¥ para passar para o parametro de atraso de ativacdo «J»,

.. Qvoltage.
com o valor predefinido 0.2. O A
/.Onvehy@
. . R On Delay Indicator Ooody v
» Prima () ou (=) para ajustar o valor do parametro. | Qe

cu“®
SDVC311-M :

Atraso de desativacdo ( L ): Tempo que decorre desde que o controlador recebe um sinal de controlo de paragem até

cortar efetivamente a saida.

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder
2.2.8 9 9
» Mantenha premido [£] durante 2 segundos para entrar na interface de (")frpgz[‘a? of intelligent | [1 ne
parametros basicos. Photoelectric Sensor [ [}
» Prima A ou V¥ para passar para o parametro de atraso de desativacio @ @
.. O
«L», com o valor predefinido 0.2. Oy A
Qondeay
. . R . /.Oﬂbeliy
» Prima () ou (=) para ajustar o valor do parametro. Off Delay Indicator Qs v
SDVC311-M

4.4 Tempo de arranque suave

Para evitar choques bruscos na bobina do vibrador, o controlador pode aumentar gradualmente a tensdo de saida de 0 até

ao valor definido durante o arranque.
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Tempo de arranque suave ( t ): Tempo necessario para o controlador elevar progressivamente a sua tensio de saida de 0 até
ao valor definido durante o arranque.

[ Variable Frequency Digial Controller h
s
» Mantenha premido [£] durante 2 segundos para entrar na interface de t means t M S
A Lo Soft Startup Time
parametros basicos.
» Prima A ou V¥ para passar para o parametro de arranque suave «t», com o: :
Voltage
o valor predefinido 0.5. Ocaeny A
Oomaay@
. . R Qotfoeay
» Prima () ou (=) para ajustar o valor do parametro. . @ v
Soft Start Indicator
Y Jow®
SDVC311-M

4.5 Ciclos de travagem/Tempo de paragem suave

Como o alimentador vibratério continua a vibrar livremente durante algum tempo depois de o controlador parar a saida, o
material continua a deslocar-se durante esse tempo. Isto provoca erros em algumas aplicacdes de doseamento de precisao e
embalamento de materiais, pelo que é necessario parar a vibracio rapidamente.

Funcao de travagem: Para rapidamente a vibracdo atrasando 180° o ponto de inicio da paragem lenta, de modo que a forca
de acionamento atua em oposicao a fase de vibracao livre do alimentador vibratério. E obtida definindo o tempo de paragem
suave (J) com um valor negativo; a unidade é o ciclo, ou seja, o nimero de ciclos de corrente de acionamento inverso
durante a travagem.

Quando o controlador para a partir do estado de funcionamento, a tensdo de saida pode ser reduzida suavemente até 0 para
evitar choques no equipamento vibratorio.

Tempo de paragem suave (J): Quando o controlador para a partir do estado de funcionamento, tempo necessario para que
a tensao de saida desca progressivamente do valor definido até 0.

. . Variable Fur'eq‘ue'::g rl;lsml Controller
» Mantenha premido [£] durante 2 segundos para entrar na interface de § means tol S 6 o)

parametros basicos. Breaking cycles/

Soft Shutdown

» Prima A ou V¥ para passar para o parametro de ciclos de travagem/

paragem suave « J ».
» Prima (*) para ajustar o valor do parametro de paragem suave.
» Prima (=) para ajustar o valor do parametro de ciclos de travagem. cuH®

SDVC311-M
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Soft Shutdown

Brake

reverse

Brake cycles =7 cycles

Diagrama esquematico do nimero de ciclos de travagem

4.6 Bloqueio do teclado

Depois de definidos os parametros do controlador, a fun¢do de bloqueio do teclado permite bloquear todos os botdes do
painel para evitar manipulacées incorretas.

Mesmo que seja desligado e voltado a ligar, o bloqueio do teclado mantém o estado em que se encontrava da Gltima vez que
foi desligado.

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

Satuated Accelrte Remote St

Lock indicator

» Mantenha premido durante 2 segundos para bloquear todos os botdes
do painel. O indicador de bloqueio acende-se.
@ oliage

. (@
i u u uear.

» Volte a manter premido durante 2 segundos para desbloquear. [}
Qoiveay

Qsoftstart

CUH®
SDVC311-M

O estado de bloqueio do teclado ndo desaparece com o corte de alimentacéo.

No estado bloqueado, os botdes de comando nao respondem e este indicador pisca.
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v d (] ~ ~

Capitulo V Descricao das funcoes avancadas

Este capitulo apresenta a configuracdo dos parametros avangados na interface de parametros moderna (predefinida).

5.1 Controlo remoto de velocidade

O controlador suporta um sinal analégico externo para controlar a tensdo de saida; o sinal analégico pode ser um
potenciometro, uma tensao de 1~5V ou uma corrente de 4~20mA.

Ligacdo de controlo por potenciémetro

Remote speed control resistive ground

Remote speed control input

Speed Ctrl
—

Remote speed control power supply+5V

Photosensor

Suggest:

’7Please use a 1K linear potentiometer

Quando o sinal de controlo remoto de velocidade est ativo, o indicador de controlo de velocidade acende-se e,
ao mesmo tempo, a regulacdo de tensio a partir do painel deixa de funcionar.

Ligacdo de controlo por tensao de 1~5V

1~5Vv _— A2 Speed Ctrl

Photosensor

Cc2 Sensor

Ctrl Out
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Ligacdo de controlo por corrente de 4~20mA

Speed Ctrl
4~20mA I

Photosensor

Sensor

Ctrl Out

5.2 Detecao fotoelétrica inteligente

A porta fotoelétrica inteligente deste controlador suporta sensores fotoelétricos de barreira ou de reflexdo compostos por
diodos emissores de luz e fototransistores, e também pode ser configurada para suportar sensores de comutacdo NPN ou
PNP. O esquema de ligacdo é o seguinte:

Método de ligacao do sensor fotoelétrico

The working distance of the sensor can be adjusted by setting the
P parameter, the smaller the parameter, the more sensitive it is.

...................................... Copper Wire iressesesssssassassassssssssssasssisnsrnssassannssnasasss

White Wire
......... Red Wire =——

Receive Send
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Método de ligacao do sensor de comutacao

Black OUT

Blue-

Brown+

Set NPN or PNP type by parameter P

5.3 Sensor de comutacao

A porta de sensor de comutacdo suporta os modos NPN, PNP, Ut1 e UtO.

0O modo Ut1 é de varrimento Unico, ou seja, enquanto o sinal do sensor n3o é valido, os niveis alto e baixo sdo alternados

para detetar se a porta é valida. Uma vez encontrado um sinal valido, o tipo de sensor da porta é determinado e deixa de ser
feito o varrimento.

O modo Ut0 é de varrimento continuo, independentemente do tipo de sensor, deteta sempre se a porta esta ligada a um
sinal valido alternando os niveis alto e baixo.
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Método de ligacao do sensor de comutacao

— Photosensor
=)
o
. X
¢ 8 GND
s o '—\
.......... *.... Sensor
. Signal
s
o +24V Output
= P Ctrl Out

Set NPN or PNP type by parameter.

e Defina o tipo de sensor através do parametro avancado l'A.

e Quando sao utilizados outros sinais externos, como sensores, para iniciar e parar o funcionamento através da
porta C do controlador, se for necessario atrasar a acdo durante algum tempo apds a emissdo ou o
restabelecimento do sinal, pode definir os parametros avancados «Atraso de ativacdo da porta C do sensor» e
«Atraso de desativacdo da porta C do sensor». Para o método de configuracdo, consulte a configuracdo do tempo
de atraso de ativacido/desativacao do sensor fotoelétrico inteligente.

5.4 Saida de controlo

A porta de saida de controlo suporta saida NPN, saida PNP e saida push-pull. Concretamente:

e A saida NPN é vélida em nivel baixo, e a saida invalida é um estado de alta impedancia;
e A saida PNP é valida em nivel alto, e a saida invalida é um estado de alta impedancia;

e A saida push-pull é valida em nivel alto e invalida em nivel baixo.
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5.4.1 Método de ligacdo da saida de controlo

Ligacdo de saida NPN

Relay

Série SDVC311

Speed Ctrl

Photosensor

Ligacao de saida PNP ou push-pull

Relay

0 Se ligar um relé de 24V, verifique a polaridade positiva e negativa da bobina para garantir que esta ligada
corretamente. Como a capacidade de corrente de saida desta porta é de 400mA, se for ligada ao contrario, o
diodo de protecao interno do relé coloca a porta do controlador em curto-circuito e é ativada a protecao contra

curto-circuito Err07.

5.4.2 Fonte de sinal e diagrama légico da saida de controlo

A saida principal e a saida de controlo sdo comandadas pelo resultado da relacao légica entre as duas fontes de sinal.

A relacao légica entre as duas fontes de sinal é definida através do valor dos parametros avancados Md e Nq.

Os seguintes sinais sdo selecionados através do valor dos parametros avancados E.d, Ed, E.q, Eq.

BINDER - Magnetism & Engineering
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Série SDVC311

Fonte de sinal Significado

0 sinal invalido
1 sinal valido
b Sinal da porta de detecao fotoelétrica inteligente
-b Sinal da porta de detecao fotoelétrica inteligente invertido
C Sinal da porta de sensor de comutacgao
-C Sinal da porta de sensor de comutagao invertido
od Sinal da porta de saida de controlo
-od Sinal da porta de saida de controlo invertido
oq Sinal da porta de saida de poténcia principal
-0q Sinal da porta de saida de poténcia principal invertido

Diagrama légico da saida de controlo

;
FFFFPFFFFE

Control output signal source 1

Dela; mode

f’
%

L—To
> — —1
s |

Hold mode

Control output logic

i
FFFFFFFEF

Control output signal source 2

5.4.3 Descricao dos modos da saida de controlo

O cliente pode escolher entre 2 modos de saida de controlo:

BINDER - Magnetism & Engineering

_rC)i>- Control output

Hor on delay

C

Control output
mode

Control output

Control output
type

Control output off delay

modo atraso e modo retencao.
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Modo atraso: Quando o sinal de acionamento de saida do controlador passa de vélido a invalido, a saida de controlo
desativa-se apés o tempo de atraso de desativacao.

Modo retencao: Quando o sinal de acionamento de saida do controlador se torna valido, a saida de controlo permanece
ativa durante o tempo de atraso de desativacdo e desativa-se quando esse tempo é ultrapassado.

A diferenca entre os dois modos é representada a seguir sob a forma de um diagrama temporal, em que o sinal de entrada é
o sinal de saida do seletor de relacao logica.

The signal output after the logic relationship selector

Hold mode output l:Tl; T2

Fdhid

— N
L *
oy
| |‘ \\
T X
Delay mode output ' J1,[* 1L T2 I
y Put =1, N rddiy
1 % “ |‘“ Y
‘q“ \\l“'
T1: Output signal rising edge delay T2: Output signal falling edge delay

40 La

5.4.4 Direcao légica da saida de controlo

Através do parametro avancado « Jd», o cliente pode escolher entre 4 direcdes logicas da saida de controlo:
Em fase___: Indica que o estado valido do sinal de saida nao se altera.

Inversa_-_: Indica que o estado valido do sinal de saida é invertido.

Sempre ativa: Indica que o sinal estd sempre ativo e ndo é controlado.

Sempre inativa: Indica que o sinal estd sempre inativo e ndo é controlado.

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

Satuated Accelerate Remote  Stop  Lock

2d means .
Logic direction of control output I I _ _ Default setting:

same phase___
® O

O oz
O A

S8
Qoftela
oz’ns:a; v

e, [O]
SDVC311-M
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5.4.5 Funcao de controlo por sinal da saida principal

O controlo por sinal da saida principal € semelhante ao da saida de controlo. Apds a selecdo de duas fontes de sinal para a
operacao légica, o sinal de controlo é obtido através da selecdo do modo de atraso de ativacdo/desativacio e do controlo da
direcao logica. Este sinal de controlo é combinado logicamente com o sinal de ligar/desligar do painel e enviado para a placa
de poténcia para controlar a saida principal.

Para o método de ligacdo, a fonte de sinal e o diagrama légico do controlo por sinal da saida principal, consulte a funcao de
saida de controlo.

5.5 Limite maximo da tensao de saida

O controlador permite definir o parametro de limite maximo da tensdo de saida h, que evita que uma manipulacio incorreta
do utilizador gere uma tensdo excessiva e danifique o equipamento vibratério.

Nem a tensdo definida no painel nem a tensdo de controlo remoto excederao este valor.

Variable Frequency Digital Controller
Es

or Vibratory Feeder

O O O O O

Satunted Accelerate Remote  Stop  Lock

h means h e 6 (] ) N
Maximum output voltage limit I The maximum output voltage limit

is set to 260V
Qotage
Oreame— M
Qondeiy @

Qoo
S 4

c“"®
SDVC311-M

e Em caso algum a tensao de saida do controlador pode exceder ou excedera o valor definido neste parametro.

e A definicio de fabrica deste parametro é a tensao de saida maxima possivel do equipamento.

5.6 Indice de aceleracio

O controlador pode obter um certo efeito de aceleracao sacrificando as caracteristicas sinusoidais da forma de onda de
saida. Ao entrar no estado de aceleracéo, a forma de onda da corrente de saida passa de sinusoidal a triangular e o indicador
de aceleracdo acende-se. A funcdo de aceleracdo pode ser controlada através do valor do parametro avancado «indice de
aceleracao y».

indice de aceleracio (y): Exprime a percentagem da tensdo de entrada que a tensdo de saida maxima pode atingir.
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Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

Satunted Accelerate Remote  Stop

y means 3 | S M
Acceleration Index g

® O

Ovoltage

Orequency,
Qonelay @

Default setting: 150

Qoffoeiay
Opsctstart

cun®
SDVC311-M

A
current current

» time » time

Diagrama esquematico com o indice de aceleragao definido para 150

5.7 indice de forma de onda

O controlador pode equilibrar continuamente a maxima eficiéncia, a maxima poténcia e o minimo ruido para satisfazer as
exigéncias mais elevadas dos clientes. Isto é conseguido através do valor do parametro avancado «indice de forma de onda

r».

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

Saturted Accelrate Remate  Stp Lotk

r means
Waveform Index

Default setting: 100

cun®

e O valor de indice de onda 0 oferece a maxima eficiéncia e o menor esfor¢o na mola.

e Com o valor 100 obtém-se a maxima poténcia de saida nominal e o minimo ruido, mas a mola fica sujeita a um

maior esforco.

BINDER - Magnetism & Engineering 29 binder-es.com



Controlador digital de frequéncia variavel para alimentador vibratério

current

current

r=100

» time

VANEEVAN

Série SDVC311

» time

r=0

Diagrama do indice de forma de onda

5.8 Funcao de bloqueio de parametros por palavra-passe

O controlador pode bloquear parametros-chave para evitar manipulacées incorretas dos utilizadores. Os pardmetros
assinalados com «*» na tabela de parametros podem ser bloqueados com o bloqueio de parametros por palavra-passe.

» Mantenha premidos [£] e A para entrar na interface de parametros avancados.
» Prima brevemente A ou ¥ para passar para 1, que é utilizado para definir a palavra-passe.
» Prima (+) e (=) para ajustar os valores dos parametros.

» Depois de definir a palavra-passe dos parametros, saia da interface atual e volte a entrar: vera que o valor do
parametro desaparece.

» Entre na interface de parametros avancados, passe para 9 e introduza a palavra-passe definida anteriormente:
voltara a ver o parametro de palavra-passe oculto e podera alterar a palavra-passe.

O valor do parametro de bloqueio por palavra-passe segue a regra do cédigo 421:

Parametro
bloqueado

Limite maximo da tensio de
Primeira fonte de sinal da

Segunda fonte de sinal da
porta de controlo D
Tipo de sensor da porta C

Operacao légica das fontes
porta de controlo D

de sinal da porta de

de sinal da saida principal
controlo D

Primeira fonte de sinal da

Segunda fonte de sinal da
saida principal

Operacao légica das fontes
saida principal

T
©
=
o
)
]
©
=
£
o
K]
)
o
o
=
=]
=

Indice de aceleragio
Ciclos de travagem/
Paragem suave

Frequéncia de saida

1: Bloqueado 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1

0: Deshloqueado 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

fator de multiplicagcao 4 2 1 4 2 1 4 2 1 4 2 1
0~7 0~7 0~7 0~7

Gama do valor da

(1.° digito do valor da palavra- (2.° digito do valor da palavra- (3.° digito do valor da palavra- (4.° digito do valor da palavra-
palavra-passe (soma) passe) passe) passe) passe)
0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1
Exemplo 1
0 0 0 1*1=1
1 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 1
Exemplo 2
1*4=4 1*1=1 0 1*1=1
0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1
Exemplo 3
0 0 0 1%4+1%2+1*1=7

Exemplo 1: Para bloquear a frequéncia de saida, os 12 grupos de cédigo binario sdo 000000000001 e o valor de palavra-passe definido é 0001.
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Exemplo 2: Para bloquear a frequéncia de saida, o indice de forma de onda e a primeira fonte de sinal da saida principal, os 12 grupos de codigo
binario sdo 100001000001 e o valor de palavra-passe definido é 4101.

Exemplo 3: Para bloquear a frequéncia de saida, o nimero de ciclos de travagem/tempo de paragem lenta e o tipo de sensor da porta C, os 12 grupos
de codigo binério sdo 000000000111 e o valor de palavra-passe definido é 0007.

Quando a «Gama de parametros bloqueados por palavra-passe» € definida para 9999, todos os parametros assinalados com «*» ficam bloqueados.
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5.9 Reposicao das definicoes de fabrica

O utilizador pode repor rapidamente o controlador no estado de fabrica.

Série SDVC311

Devido as amplas funcdes do controlador, € possivel ajustar muitos parametros. Um utilizador principiante podera nao
conseguir recuperar o estado normal de funcionamento do controlador apés varias configuracoes e alteracdes. Utilize esta

funcdo para repor rapidamente os parametros desajustados nas definicoes de fabrica.

» Mantenha premidos [£] e A em simultaneo para entrar na interface de
parametros avancados.

» Prima brevemente V¥ para passar para a intermiténcia total do ecra LED, ou
seja, para o parametro «Reposicao das definicbes de fabrica». Em seguida,

indica que o controlador foi reposto.

» Solte (=); o controlador apresenta «CUH» e, em seguida, entra no estado
de ajuste da tensdo de saida «U». Nesse momento, todos os parametros
foram repostos nas definicoes de fabrica.
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5.10 Funcao de monitorizacao de parametros

O controlador dispée de um conjunto de parametros de monitorizacdo concebidos especificamente para monitorizar o seu
estado.

» Mantenha premidos [£] e ¥ em simultaneo para entrar na interface de —_—
for Vibratory Feeder

pardmetros de monitorizacao. LOMONORONO

H . a . . Example: r 3 N

» Prima brevemente A ou V¥ para selecionar o pardmetro a monitorizar. C means Temperature | (&= U
display parameters

» O valor dos parametros de monitorizacdo ndo pode ser alterado. @ @

cu"® :
SDVC311-M

Os parametros de monitorizacao deste controlador sao:

Temperatura C, tensdo do barramento PU, corrente de saida AC, tensdo da porta A de regulacdo analégica de
velocidade AU, tensado de sinal da porta B bU, tensdo de sinal da porta C cU, tensdo de saida da porta D dU, tensdo de
saida de 24V nU.
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Capitulo VI Especificacoes técnicas

6.1 Dimensoes

53.6
50 |
37
94.5 Rl
—— 6.5 R2.1
i Eyy=:
R4.0 J 0
< ©
| S
(CUHETEY
o ‘
[
== | =5
9
Dimensées (unidade: mm)
Gama de dimensoes tolerancia
0~3 +0.05
3~10 +0.1
10~30 +0.15
30~80 +0.2
80~180 +0.3
>180 +0.5
Esta tabela de toleradncias aplica-se a todos os produtos desta série.
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6.2 Especificacoes técnicas

Parametro

Série SDVC311

Tensao de entrada

Gama de tensio de saida ajustavel

Precisao de ajuste da tensao

Precisao de regulacao da tensdo

Gama de corrente de saida ajustavel

Poténcia de saida

Frequéncia de saida

Precisao de ajuste da frequéncia
Forma de onda de saida

Tempo de arranque suave

Gama do tempo de atraso de ativacao/
desativagao

Precisao do tempo de atraso de ativacao/
desativacao

Temperatura de disparo da protegao contra
sobreaquecimento

Corrente de saida de controlo CC

Tensao de saida de controlo CC

Sinal de controlo analégico

Sinal de controlo digital
Método de ajuste
Consumo em repouso
Método de visualizacido
Temperatura ambiente
Humidade ambiente

Temperatura ambiente de armazenamento

BINDER - Magnetism & Engineering

85

5.0

58

22

10

-20

220

0.1

Sinusoidal

0.1

60

24

1~5/4~20

24

25

60

25

35

10

1.5

3.0

330

660

400.0

10.0

66

400

26

40

85

85

%

VA

Hz

Hz

°C

mA

V/mA

Botao

Digito

°C

%

°C

CA RMS

Inferior a 150% da tensao de
entrada

AVout/AVin
SDVC311-S
SDVC311-M
SDVC311-S

SDVC311-M

Valor predefinido: 0.5

Valor predefinido: 0.2

Sinal de controlo remoto de
velocidade

Sinal de comutacao

LED

Sem condensacao
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6.3 Normas de referéncia

Parametros absolutos:

Exceder a norma danificara o controlador; respeite-a rigorosamente.

Série SDVC311

Parametro

Descarga eletrostatica

Ensaio de transitorios elétricos rapidos

Imunidade a ondulacdo em linhas de
alimentacdo CC

Adverténcia

Norma GB

GB/T
17626.2-2006

GB/T

17626.4-2008

GB/T
17626.17-2005

Norma IEC

IEC 61000-4-2:2001

IEC 61000-4-4:2004

IEC
61000-4-17:2002

Nivel

Requisito da
norma

+8 kV

+15 kv

+4 kV

15%

Nota

Descarga por
contacto

Descarga no ar

Critério A

Num ambiente residencial, este produto pode causar interferéncias de radio, caso em que podem ser
necessarias medidas de mitigacdo adicionais.
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Capitulo VIl Anexo

7.1 Tabela de parametros

Definicao

Parametro . ;
Tensao de saida

comum

Parametro . 3

L. Frequéncia de saida *

basico
Atraso de ativacao do sensor
fotoelétrico inteligente
Atraso de desativacao do sensor
fotoelétrico inteligente
Arranque suave
Ciclos de travagem/Paragem suave *
Tensao de saida

Parametro Sensibilidade do sensor fotoelétrico

avancado inteligente

Tipo de sensor da porta C *

Atraso de ativacdo da porta C

Atraso de desativacao da porta C

Primeira fonte de sinal da porta de
controloD *

Segunda fonte de sinal da porta de
controloD *

Operacao logica das fontes de sinal
da porta de controlo D *

Atraso de ativacdo da porta D

Atraso de desativacao da porta D

Modo de saida da porta D

Direcao logica da porta D

Tipo de saida de controlo

BINDER - Magnetism & Engineering
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Gama

0~260V

5.0~400.0 Hz

0.0~99.9s

0.0~99.9 s

0.0~10.0s

-100~0 ciclos (nimero de ciclos de travagem)
0.0~10.0 s (paragem suave)

0~260V

PnP, nPn, 1~1000

nPn, PnP

utl (varrimento tnico), utO (varrimento continuo)

0.0~99.9s

0.0~99.9s

0,1, b, -b, C, -C, od (estado de saida da porta D), -

od, oq (estado da saida principal), -oq

0,1, b,-b,C,-C, od (estado de saida da porta D), -

od, oq (estado da saida principal), -oq

And, or, Hor, rS

0.0~99.9s

0.0~99.9s

dLy (modo atraso), HLd (modo retencao)

(em fase) , _—_ (inversa)

on (sempre ativa), OFF (sempre inativa)

nPn, PnP, PSP (push-pull)

Série SDVC311

Predef.

150

50.0

0.2

0.2

0.5

0.0

150

80

uto

|
J

same as J

|
[

Ssame as .

oq

or

0.0

0.0

dLy

nPn
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Parametro de
monitorizacao

Definicao

Primeira fonte de sinal da saida
principal *

Segunda fonte de sinal da saida
principal *

Operacao logica das fontes de sinal
da saida principal *

Atraso de ativacdo da saida principal

Atraso de desativacdo da saida
principal

Modo de saida da saida principal

Direcao logica da saida principal

Limite maximo da tenséo de saida *

indice de aceleracio *

indice de forma de onda *

Gama de parametros com ajuste
desativado

Bloqueio da desativacdo do ajuste de

parametros

Reposicao das definigdes de fabrica

Temperatura

Tensao do barramento interno

Corrente de saida

Tensao de sinal da porta A

Tensao de sinal da porta B

Tensao de sinal da porta C

Tensao de sinal da porta D

Tensdo em tempo real da porta de
24V

Simbolo

-Dig:o

c

O 0
D

c

o_| |» o
CcZ| || |eS

N

Nota: Os parametros com o simbolo * podem ser bloqueados através de 3 .
Todos os parametros do controlador com o simbolo * ficam bloqueados quando 3. é 9999.
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T e A ] A e el T e e AR (T R e TR o e T '
T O O Y e O Y o | O o

[mm}

Gama

0,1,b,-b,C,-C, od, -od, oq, -oq

0,1,b,-b,C,-C, od, -od, oq, -oq

And, or, Hor, rS

0.0~99.9s

0.0~99.9s

dLy (modo atraso), HLd (modo retencao)

(em fase) , _—_ (inversa)

on (sempre ativa), OFF (sempre inativa)

0~260V

100~150

0~100

0~9999

0~9999

-20~85 °C

0~400 V

0.00~1.60 A -SDVC311S
0.00~3.20 A -SDVC311M

0.00~5.00 V

0.00~5.00V

0.0~28.0V

0.0~28.0V

0.0~28.0V

Série SDVC311

Predef.

or

0.0

0.0

dLy

260

150

100
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7.2 Esquemas dos circuitos de entrada e saida

svoutputl— A3 +5V
10KQ

Lou 100KQ A2 Input

1 ﬂké%i— Al RGND

Porta A de controlo remoto de velocidade

300Q
1H B3 GND
10KQ
B2 RX
10KQ
Photosensor or NPN: +5V 'lll_ Bl GND
PNP: OV

Porta B de fotossensor inteligente

24V
= C3 24V Output
q C2 Input
- Cl  GND

Porta C de sensor de comutacao

24V
-

D2 24V Output
* 28V

D1 Output
28V

1INA1D UORYB301 JUBLINIIGAQ

Porta D de saida de controlo

7.3 Sugestoes para resolucao de problemas e explicacao de erros

Cadigo de erro Definicao Meétodos de resolucao

Certifique-se de que a tomada tem tens3o.
Certifique-se de que o cabo de alimentacdo de entrada esta bem ligado a
tomada.

Sem indicacao no ecra apos
ligar
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Cadigo de erro Definicao

O ecra funciona
normalmente, mas nio ha
saida

O sinal de controlo ndo tem
efeito

Fendémeno de batimento

O ecra funciona
normalmente,
ndo ha saida, mas ouve-se

7]

om

(mm}
AT
A
o

Curto-circuito

Sobrecorrente

Sobreaquecimento

|
A A
A A
c3 =2
LI

Sobretensao ou subtensao

('
AT
AT
2
£

Anomalia de comunicacdo
interna

Anomalia do sensor de
temperatura

Protecao contra curto-
circuito da porta D

Anomalia da saida de

(! (mp (' (mn
A A A l
a a A A
0 2 2 2
-2 -J o [y

alimentacao de 24V

Anomalia da saida de

(mp
AT
A

A

Anomalia légica dos sinais
de entrada do flip-flop RS
da saida principal

m
AT
AT
(N
2

Anomalia légica dos sinais
de entrada do flip-flop RS
da porta D

(mm
A
A
(N
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alimentacdo de 5V da porta

Série SDVC311

Métodos de resolucao

Certifique-se de que o cabo de saida esta bem ligado ao vibrador.
Certifique-se de que a tensado de saida ndo é demasiado baixa.
Certifique-se de que o indicador Stop nao esta aceso.

Verifique se algum parametro foi configurado como normalmente fechado,
fazendo parar a saida do controlador.

Certifique-se de que o sinal de controlo é introduzido corretamente.
Certifique-se de que o fio de massa do sinal de controlo esta corretamente
ligado ao controlador.

Certifique-se de que a relacao légica dos sinais de controlo esta configurada
conforme pretendido.

Evite o acoplamento de vibracdes entre os vibradores.
Aumente a frequéncia de ressonancia dos vibradores.

Ajuste todos os parametros de acordo com as instru¢des deste manual.

Certifique-se de que a carga nao esta em curto-circuito e, em seguida, tente
reativar a saida do controlador premindo duas vezes o botdo Output ON/
OFF ou desligando e voltando a ligar a alimentagado do controlador.

Reduza adequadamente a tensdo de saida e, em seguida, reative a saida.

Instale o controlador num ambiente bem ventilado.

Certifique-se de que a tensdo de entrada esta entre CA 85~250Vac.

Certifique-se de que nao existe nenhuma fonte de alimentacio externa
ligada a porta de alimentacao de 24V ou contacte o nosso suporte técnico.

Certifique-se de que a temperatura de trabalho nio é inferior a -20°C ou
contacte o nosso suporte técnico.

Certifique-se de que a carga da porta D ndo esta em curto-circuito e de que
a corrente nao excede 400mA e, em seguida, tente reativar a saida da porta

D.

Certifique-se de que a porta de 24V nao esta em curto-circuito e de que a
corrente nao excede 400mA.

Certifique-se de que a alimentacao de 5V da porta A ndo esta em curto-
circuito nem ligada a uma tensao externa superior a 5V.

Certifique-se de que os dois sinais de entrada do flip-flop RS da saida
principal ndo sdo validos ao mesmo tempo.

Certifique-se de que os dois sinais de entrada do flip-flop RS da porta D ndo
sao validos ao mesmo tempo.
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Capitulo VIl Informacoes de garantia do produto

8.1 Periodo de garantia

O periodo de garantia oferecido pela empresa para este produto é de um ano a partir da data de entrega do produto no local
designado pelo comprador.

8.2 Cobertura da garantia

(1) Se, durante o periodo de garantia acima indicado, ocorrer uma avaria imputavel a nossa empresa, repararemos o produto
gratuitamente. No entanto, a garantia ndo abrange as seguintes situacdes:

a. Incumprimento das condicdes especificadas no manual simplificado, no manual do utilizador ou nos requisitos
técnicos acordados especificamente entre o comprador e a empresa, utilizacdo inadequada ou avarias causadas por uso
indevido.

b. A avaria ndo se deve a um defeito do produto, mas sim ao equipamento ou ao design de software do comprador.
c. Avarias causadas por modificacdes ou reparacdes nao efetuadas pelo pessoal da empresa.

d. Avarias que poderiam ter sido totalmente evitadas com uma manutencdo correta ou com a substituicdo das pecas de
desgaste de acordo com o guia de utilizacdo simplificado ou o manual do utilizador.

e. Avarias causadas, ap6s a expedicdo do produto pela nossa empresa, por fatores como alteracdes imprevistas no nivel
da ciéncia e da tecnologia.

f. Avarias devidas a catastrofes naturais, como incéndios, sismos ou inundacdes, ou a fatores externos, como tensoes
andmalas; a empresa nao responde por elas ao abrigo da garantia.

(2) O ambito da garantia limita-se as situacoes estipuladas em (1). A empresa ndo assume qualquer responsabilidade por
perdas indiretas (como danos em equipamentos, perda de oportunidades, lucros cessantes, etc.) ou por outras perdas.

8.3 Adequacao do produto

O controlador da nossa empresa foi concebido e fabricado para utilizacdo geral no setor da alimentacao vibratéria. Por
conseguinte, este controlador da nossa empresa nao deve ser utilizado nas seguintes aplicacées, para as quais nao é
adequado.

(1) Instalacées com impacto grave na vida e nos bens, como centrais nucleares, aeroportos, caminhos de ferro, navios,
veiculos motorizados e equipamentos médicos.

(2) Servicos publicos, como eletricidade, gas, abastecimento de agua, etc.

(3) Utilizacao no exterior ou em condicbes ou ambientes semelhantes.
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CUH® Science & Technology - Compromissos do fabricante

TIPOS DE SERVICO PRINCIPAIS COMPROMISSOS

- Servico de informacao: Atualizagbes em tempo real sobre a - Compromisso de qualidade: Se um controlador adquirido no
procura do mercado para os clientes. Gltimo ano apresentar um problema de qualidade imputavel a
noés, a CUH oferece a reparacgao gratuita e uma unidade adicional

- Servigo técnico: Orientacgao tedrica e solugdes personalizadas
do mesmo modelo.

para a alimentacao vibratoéria.
- Compromisso de servico: «Suporte técnico 1-1-2 disponivel nos
paises com distribuidores globais» — Deslocamo-nos ao local no
prazo de 1 semana, resolvemos o problema em 1 dia e
ministramos 2 horas de formacao no local.

- Apoio comercial: Ajuda os clientes a desenvolver mercados de
forma eficiente e a melhorar a sua competitividade.

- Apoio ao cliente: Devolucdes e trocas de produtos sem

condicoes no prazo de 30 dias.
- Compromisso pos-venda: Garantia vitalicia para todos os

- Servigos de garantia: Apoio em tempo real 24/7 e assisténcia produtos.

técnica no local.
- Compromisso de desempenho: As especificacoes de

desempenho nao sao exageradas de forma alguma.

- Compromisso de cooperacao: Fornecimento estavel de produto
garantido por um periodo até 10 anos.

Linha de apoio ao cliente: (+86) 025-84730416

= (€ RoHS A 10 IS0 IS0

BINDER Magnetism & Engineering - Compromissos do distribuidor

TIPOS DE SERVICO PRINCIPAIS COMPROMISSOS

- Informacéo de produto: Acesso a documentacao técnica - Qualidade certificada: Todos os produtos do catalogo possuem
atualizada, fichas de produto e novidades da gama CUH em certificagdo CE e cumprem as diretivas europeias aplicaveis.

espanhol, francés, inglés e portugués. - Documentagao em espanhol, francés, inglés e portugués:

- Aconselhamento técnico: Orientacado na selecido do controlador Manuais completos, adaptados a regulamentacao europeia e
mais adequado para cada aplicacdo de alimentagao vibratoéria. prontos para o processo técnico.

- Apoio comercial: Assisténcia na integracao dos produtos CUH
em projetos e linhas de producao.

- Servigo poés-venda: Gestao rapida e direta de devolugoes,
substituicoes e reclamacoes de garantia.

- Apoio no terreno: Assisténcia técnica para colocacdo em servico,
resolucdo de problemas e questdes de instalacao.
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