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Control derevisiones

Revision Descripcion

10 2026-10 Primera edicion publicable Traduccion técnica ES

Aviso legal y derechos de autor

El contenido técnico es propiedad de Nanjing CUH Science & Technology Co., Ltd. La traduccion y adaptacion al
castellano ha sido realizada por Binder Magnetism And Engineering con fines de soporte técnico.

Se prohibe la reproduccién total o parcial sin autorizacion escrita. CUH se reserva el derecho de modificar el
producto o este manual sin previo aviso.

Marco normativoy legal

e Real Decreto 1644/2008 (transposicion Directiva 2006/42/CE — Maquinaria)
e Directiva de Baja Tension 2014/35/UE
e Directiva EMC 2014/30/UE

* Normas UNE-EN / IEC aplicables a equipos eléctricos de control

El presente manual cumple con el Anexo |, punto 1.7.4 del RD 1644/2008.
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Controlador digital de frecuencia variable para alimentadores vibratorios Serie SDVC31

Objetoy alcance

Este manual describe la instalacién, conexion, parametrizacién, funcionamiento y mantenimiento del controlador
de tension multicanal para alimentadores vibratorios serie SDVC232. Aplica a los siguientes modelos de
controlador:

e Controlador digital de alimentacién vibratoria por modulacion de frecuencia SDVC31-S (1,5 A)
e Controlador digital de alimentacion vibratoria por modulacion de frecuencia SDVC31-M (3,0 A)
e Controlador digital de alimentacion vibratoria por modulacion de frecuencia SDVC31-L (4,5 A)

e Controlador digital de alimentacién vibratoria por modulacién de frecuencia SDVC31-XL (6,0 A)

Simbologia utilizada en este manual

Los siguientes simbolos de seguridad se utilizan a lo largo del manual conforme a la norma ISO 3864.

A PELIGRO

Indica una situacion de riesgo inminente que, si no se evita, causara la muerte o lesiones graves.

A ADVERTENCIA

Indica una situacién potencialmente peligrosa que puede causar la muerte o lesiones graves.

Indica una situacion potencialmente peligrosa que puede causar lesiones leves o dafios materiales.

c AVISO

Proporciona informacién adicional importante para el correcto uso del equipo.

@ 'MPORTANTE

Indica precauciones y restricciones de uso que deben observarse durante la utilizacién.

BINDER - Magnetism & Engineering 4 binder-es.com



Controlador digital de frecuencia variable para alimentadores vibratorios Serie SDVC31

Seguridad y precauciones

A

A

1.Peligro Este producto se utiliza Gnicamente para accionar equipos de alimentacién vibratoria basados
en electroimanes. No lo utilice para proteger el cuerpo humano o partes del mismo.

2.Peligro Este producto no es antideflagrante. No lo utilice en emplazamientos peligrosos ni en
atmoésferas de gas potencialmente explosivas.

3.Advertencia Este producto se alimenta de la red de CA. No aplique tensiones superiores a 260 V CA.
Una tension de entrada excesiva, como 380 V CA, puede provocar la explosién o el incendio del
producto, con graves accidentes.

4.Advertencia Este producto se conecta a tierra a través del cable de alimentacion. Asegurese de que la
instalacion de distribucion que alimenta el controlador esta bien puesta a tierra; de lo contrario, la
carcasa puede quedar bajo tensién y provocar una descarga eléctrica.

5.Advertencia No aplique alimentacién de CA a la salida de este controlador: lo daiaria.

6.Advertencia No conecte ni desconecte el cableado con tensién ni toque los contactos de las bornas del
compartimento de conexiones, para evitar descargas eléctricas.

7.Aviso Evite controlar la salida de este producto cortando la alimentaciéon mediante relés u otros
dispositivos: reduciria gravemente la vida util del controlador.

8.Aviso El controlador esté disenado para funcionar en un entorno fresco y seco. No lo utilice nunca en
el exterior, para evitar la humedad y la radiacion solar. Utilicelo dentro del rango de temperatura
indicado en las caracteristicas eléctricas.

9.Importante Fije este producto sobre una plataforma sdélida, puesta a tierra de forma fiable y alejada de
equipos vibratorios.

10.Importante No utilice nunca el controlador fuera de sus limites de diseno.

11. Importante Ultilice el controlador siguiendo estrictamente este manual. No se asumira ninguna
responsabilidad civil o penal por dafnos en el equipo o lesiones personales debidos a un uso incorrecto.

12.Importante No abra nunca la carcasa del controlador, para evitar descargas eléctricas. En caso de
averia, contacte con CUH. No intente reparar el controlador usted mismo: anularia la garantia.

BINDER - Magnetism & Engineering 5 binder-es.com



Controlador digital de frecuencia variable para alimentadores vibratorios Serie SDVC31

Entorno de funcionamiento y almacenamiento

Inspecciéon antesdel uso

Cada controlador supera un riguroso control de calidad antes de su entrega y se envia en un embalaje antichoque.
Tras desembalar, compruebe lo siguiente:

1. Que el controlador no ha sufrido dafios durante el transporte.

2. Que el modelo del controlador es el solicitado.

Entorno de funcionamiento

Respete las indicaciones siguientes para garantizar el mejor rendimiento y una vida Util mas larga del controlador:
Entorno bien ventilado

Alejado de agua, vapor, polvo y especialmente polvo aceitoso

Alejado de gases y liquidos corrosivos o inflamables

Alejado de polvo en suspensién y particulas metalicas

Firmemente fijado para evitar vibraciones propias

Alejado de interferencias electromagnéticas

Temperatura ambiente de 0...40 °C

Para uso a una altitud de 2000 m o inferior

HDEGEEHEHEBE

BINDER - Magnetism & Engineering 6 binder-es.com



Controlador digital de frecuencia variable para alimentadores vibratorios

Capitulo | Antes del uso

Serie SDVC31

Este capitulo presenta el contenido del embalaje, la descripcién exterior del controlador y la informacion de la

placa de caracteristicas.

1.1 Contenido del embalaje

Antes del uso, compruebe la integridad del controlador y de los accesorios. Si detecta que el producto esta

defectuoso o dafado, o que faltan accesorios, péngase en contacto con nuestra empresa.

Variable Frequency Digital Controller
for vibratory Feeder
St Ao Beote Sap Lk

@ BINDER

@ @ Controlador digital de frecuencia variable
para alimentadores vibratorios

A Serie SDVC31

® ®
® |

OUHyes

- Manual de instrucciones

Controlador X 1 Manual de instrucciones X 1

Cable desalida X 1 Cable de alimentacién de entrada X 1

BINDER - Magnetism & Engineering 7
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Controlador digital de frecuencia variable para alimentadores vibratorios

1.2 Indicadoresy botones

Indicador de control remoto de velocidad:

Indicador de aceleracion:

Se ilumina cuando actda la
funcion de aceleracion, es decir,
cuando la tension de salida
supera la tension de entrada.

Se ilumina cuando la seffal de control
remoto de velocidad esta disponible;
los botones +y - quedan
inhabilitados.

Indicador de parada:

Se ilumina cuando el controlador
detiene la salida por una sefial
externa ode error; parpadea si se
detiene con el botén ON/OFF.

Indicador de saturacion:

Se ilumina cuando la tension de
salida ajustada supera la tension
de entrada en tal medida que el
controlador no puede
mantenerla.

Indicador de tensién de salida:

Seilumina cuando el controlador
entra en el estado de ajuste de la

tension de salida.

Indicador de frecuencia de salida:
Se ilumina cuando el controlador
entra en el estado de ajuste de la
frecuencia de salida.

Indicador de retardo a la conexidn:
Se ilumina cuando el controlador
entra en el estado de ajuste del
retardo a la conexion.

Indicador de retardo a la desconexién:
Seilumina cuando el controlador
entra en el estado de ajuste del
retardo a la desconexién.

Indicador de arranque suave:
Seilumina cuando el controlador
entra en el estado de ajuste del
tiempo de arranque suave.

BINDER - Magnetism & Engineering

Indicador de bloqueo:

Se ilumina cuando el controlador esta
bloqueado. En estado bloqueado, los
botones no responden y este indicador
parpadea.

Pantalla LED:

Muestra el simbolo y el valor
de los parametros.

Botones de aumento y disminucion
Ajustan la tension de salida. Cuando el
bloqueo de teclado esta activo, estos
dos botones quedan inhabilitados.

Botones arriba y abajo
Ajustan los valores de los parametros
basicos y avanzados.

Botdn de ajuste

Da acceso al estado de edicion de los
parametros basicos o avanzados.

Boton ON/OFF de salida
Inicia o detiene la salida del controlador,
o bloquea/desbloquea el teclado.

Serie SDVC31

binder-es.com



Controlador digital de frecuencia variable para alimentadores vibratorios Serie SDVC31

1.3 Partes externas

Toma de salida de potencia

Interruptor de alimentacion

Toma de entrada de alimentacion

SDVC31-S (1,5A)
SDVC31-M (3,0 A)

Toma de entrada de alimentacién

Toma de salida de potencia

M S IT I

Interruptor de alimentacidn

SDVC31-L (4,5 A)
SDVC31-XL (6,0 A)

BINDER - Magnetism & Engineering 9 binder-es.com



Controlador digital de frecuencia variable para alimentadores vibratorios Serie SDVC31

1.4 Puertos de conexion

S A1 ]r; RGND

§ A2 Entrada

S (A3 Salida 5V 24VDC 24vDC Speed Ctrl Photosensor Sensor CtrlOut
3 Bl GND I1/12] |I1]|12| |A1||A2|A3] |B1/|B2/B3 B4 |C1 D1 D2
c

o B2 —_| RX j’

2 [ B3] GND A%

£ B4 — | TX

N T2k 2Rk BEE CRER 212 £)E
5 [l GND S e S N I el B 28 |88
%] L |G LN N
c | Q Entrada < b5 S
SL (o Salida 24V - .
et

3 -

S 2 Salida SDVC31-L (4,5A)

5 | .D2 Salida 24V SDVC31-XL (6,0 A)

SDVC31-S (1,5A)
SDVC31-M (3,0 A)

1.5 Placa de caracteristicas

Variable Frequency Digital Controller
@ BINDER for Vibratory Feeder

Modelo delproduZl Model: 33SDV31-M

Input Voltage Range: 85~260VAC
Output Frequency Range: 40~400Hz
Max Output Current: 3A

Max Output Power: 660VA c € < Marcado CE
For use at altitude 2000m or lower

Especificaciones
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Controlador digital de frecuencia variable para alimentadores vibratorios Serie SDVC31

Capitulo Il Caracteristicas

El controlador esta disefiado especificamente para el control de alimentadores vibratorios en sistemas de
automatizacion. Gracias a la tecnologia electrénica mas reciente y a un disefo cuidado, ofrece las siguientes
funciones practicas:

¢ Ajuste de frecuencia: frecuencia de salida ajustable de 40,0 Hz a 400,0 Hz.
¢ Ajuste de tension: tension de salida ajustable de O V a 250 V.

o Estabilizacion automatica de tension: el controlador elimina las variaciones de la velocidad de alimentacion
causadas por las fluctuaciones de la tension de red.

¢ Arranque suave: para evitar golpes bruscos a las piezas, el controlador eleva gradualmente la tensién de salida
desde O hasta el valor ajustado al arrancar.

o Deteccion fotoeléctrica inteligente: el sensor fotoeléctrico inteligente adaptativo permite detener el
controlador cuando las piezas estan llenas o vacias, y cumple las funciones de ajuste del tiempo de arranque
suave, retardo ON, retardo OFF y ajuste de la relacion légica.

¢ Funcidn de senal de listo: emite una sefal modulada o una sefal valida por la borna de transmision B4 del
puerto fotoeléctrico inteligente para indicar que el controlador estd listo. Si el controlador entra en error, la
senal de listo pasa a no valida.

¢ Sensor de conmutacion: permite conectar un sensor de conmutacién adaptativo o un PLC para poner en
marcha o parar el controlador.

¢ Aceleraciodn: gracias a esta funcion, la tensién de salida maxima del controlador puede elevarse hasta el 150 %
de la tensién de entrada.

e Control remoto de velocidad: la tension de salida del controlador puede controlarse mediante un
potenciometro externo, un PLC o una sefialde CC de 1..5V /4..20 mA.

¢ Salida de control: |la sefnal de salida de control del transistor permite coordinar una electrovalvula u otros
dispositivos externos con el controlador.

¢ Bloqueo del teclado: mantenga pulsado el boton ON/OFF durante 2 segundos para bloquear todos los botones
y evitar maniobras erréneas. En estado bloqueado los botones no responden y el indicador parpadea.

¢ Limitacion de la salida maxima: el valor maximo de tensién de salida puede preajustarse para proteger el
equipo de daios por uso indebido.

¢ Ajuste del indice de forma de onda: el operador puede ponderar eficiencia y capacidad maxima ajustando este
parametro.

e Restauracion de ajustes predeterminados: permite restaurar todos los pardmetros a sus valores

predeterminados y reiniciar el controlador.

BINDER - Magnetism & Engineering 11 binder-es.com



Controlador digital de frecuencia variable para alimentadores vibratorios Serie SDVC31

CUH concede gran importancia a la gestion de la calidad y a la seguridad de sus productos. Ademas de emplear
componentes de alta calidad y un riguroso sistema de control de calidad, CUH ha tenido en cuenta los posibles
incidentes a los que puede enfrentarse el usuario y ofrece las siguientes funciones de proteccién para maximizar la
utilidad del controlador.

¢ Proteccion contra cortocircuito: si la salida del controlador se cortocircuita, el controlador detiene la salida
hasta que se vuelva a arrancar.

¢ Proteccion contra sobrecorriente: el controlador detiene la salida para garantizar la seguridad del equipo
cuando la corriente de funcionamiento supera su valor nominal.

e Proteccion contra sobrecalentamiento: el controlador detiene la salida para protegerse cuando la temperatura
de funcionamiento es demasiado alta.

¢ Proteccion contra sobretension / subtension: cuando la tension de entrada es demasiado alta o demasiado
baja, la alimentacion se desconecta automéaticamente como autoproteccion.

Los controladores CUH cumplen estrictamente con la certificacion CE.

BINDER - Magnetism & Engineering 12 binder-es.com



Controlador digital de frecuencia variable para alimentadores vibratorios Serie SDVC31

Capitulo Il Guia deinstalacion

Este capitulo presenta las condiciones necesarias para el uso del controlador y la forma de instalarlo y conectarlo
correctamente.

3.1 Condicionesde uso del controlador

El controlador se alimenta a 110/220 V CAy la conexidn a tierra de proteccion se realiza a través del enchufe del
cable de alimentacién. Proporcione una alimentacién de redde 110 V 0220V, 50/60 Hz, e instalaciones de
distribucién conformes a la normativa, y asegurese de que el conductor de tierra de proteccién esta
correctamente conectado.

A\ Advertencia Nunca conecte el controlador a 380 V CA. Causaria dafios graves e irreversibles en el
controlador, con posible explosion, incendio u otros incidentes de seguridad.

A Advertencia Asegurese de que el lado de la alimentacion esta puesto a tierra de forma fiable. La carcasa
metalica del controlador estd conectada directamente al conductor de tierra de proteccién. Una puesta
a tierra deficiente electrificara la carcasa y provocara una descarga eléctrica.

0 Aviso El funcionamiento prolongado genera calor y eleva la temperatura de la carcasa. Instale el
controlador en un entorno bien ventilado, fijelo firmemente y aléjelo de fuentes de vibracion.

0 Aviso La salida de este producto se obtiene por rectificacion e inversion de la tension de red, sin
aislamiento entre entrada y salida. Por tanto, los polos de salida no pueden conectarse a la tierra de
proteccién. Al conectar el electroimdn, asegurese de que la bobina y la carcasa del electroiman tienen
un aislamiento basico; en caso contrario pueden producirse fugas de corriente, con riesgo de descarga
eléctrica y daifos en el controlador.

© Aviso Este producto es un controlador para accionar electroimanes. No debe conectarse a un
alimentador vibratorio piezoeléctrico.

3.2 Funcionamiento de los botones

a. Se considerapulsacién cortalaqueduramasde0,1symenosde 2s,y pulsacion largalaqueduramasde 2s.
b. Pulse brevemente & o 4 para ajustar latensién de salida del controlador desde cualquier pantalla LED.

c. Entre o salgadelainterfaz de pardmetros basicos con una pulsacion larga de (%]; cambie entre los parametros basicos con
una pulsacion cortade [#]y ajuste el valor del pardmetro con una pulsacién cortade W o A.

d. Entre o salgadelainterfaz de parametros avanzados con una pulsacion largade (%] y A; cambie entre los parametros
avanzados con una pulsacion cortade (®]y ajuste el valor del pardmetro con unapulsacién cortade W o A.

e. Pulse brevemente [®] parainiciar o detener la salida del controlador; mantenga pulsado (&) parabloquear o desbloquear el
teclado.

f. En la pantalla del parametro de restauracion de ajustes predeterminados, mantenga pulsado A hasta que la pantalla

cambiar alainterfaz SDVC311.
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Controlador digital de frecuencia variable para alimentadores vibratorios Serie SDVC31

3.3 Instalaciéon y uso

Paso 1:

Abra la caja de embalaje y compruebe el controlador y todos los accesorios.

Paso 2:
Conecte los terminales del cable de salida de potencia a la bobina del electroiman del vibrador.

Alinee la muesca del conector aéreo del cable de salida con la marca triangular de la toma de salida del
controlador y, una vez conectado correctamente el cable de salida, apriete la tuerca.

. .
cun® L .
Soversm

’ .

Cable de salida de potencia

| s

AN Hilo de tierra
_——— =

(hilo bicolor amarillo-verde)

0 Nota

1. Asegurese de que las bobinas del electroiman del vibrador estan conectadas a los dos
terminales de salida del cable de salida de potencia y de que la carcasa metdlica del vibrador
esta puesta a tierra de forma fiable.

2. Esta prohibido conectar cargas piezoeléctricas a la salida de potencia; podria provocar un
accidente por descarga eléctrica.

BINDER - Magnetism & Engineering 14 binder-es.com



Controlador digital de frecuencia variable para alimentadores vibratorios Serie SDVC31

Paso 3:

Conecte el conector del cable de alimentacion de entrada a la toma de entrada de alimentacion del
controlador.

Conectar primero
el lado del controlador

Paso 4:

Conecte el enchufe del cable de alimentacién de entrada a la toma de corriente de la red.

(T

=
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Controlador digital de frecuencia variable para alimentadores vibratorios Serie SDVC31

Paso 5:
Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder
O O 0O 0 0
Saturated Accelerate Remote  Stop Lock
Tensién de salida (N ! S U
Active el interruptor de alimentacién del controlador. La @ @
pantalla debe mostrar la tensién «U 150w, el indicador
Voltage se ilumina y el alimentador vibratorio debe @ ot '
. Fi
empezar a vibrar. Oy
Oonnelay
Qofipelay v
O softstart
cun® (I)
SDVC31-M
Paso 6:
Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder
O 0O O OO0
Saturated Accelerate Remote Stop. Lock
Pulse & para ajustar la tensién a 30..50 V. A _Frecuencia de salida E 5 (N
continuacién mantenga pulsado [#] durante 2 @ @
segundos para entrar en el estado de ajuste de la
frecuencia de salida «E» Use W o A para buscar la
frecuencia natural del alimentador vibratorio, es decir, 8:";:'@
n Delay
su frecuencia de resonancia. Ooivesy
O sottstart
cun® (I)
SDVC31-M

0 e La frecuencia de resonancia del vibrador es el valor de frecuencia que produce la amplitud
maxima.
e Cada vibrador tiene su propia frecuencia de resonancia mecdnica; ajuste la frecuencia de
salida del controlador a esta frecuencia para obtener el mejor estado de funcionamiento.

BINDER - Magnetism & Engineering 16 binder-es.com



Controlador digital de frecuencia variable para alimentadores vibratorios

Paso 7:

U significa
i Tensidn de salida

Serie SDVC31

Variable Frequency Digital Controller

for Vibratory Feeder

O

Saturated Accelerate Remote

O

O

stop  Lock

|
U

30

Use ® y © para ajustar la tension hasta obtener el

caudal de alimentacion éptimo. )
Indicador Voltage
L}

/.\mlrage

O Frequency,
o o @

OUH Delay v
| Opsoftstet
CUH® (I)
SDVC31-M

El alimentador vibratorio ya debe funcionar. Para otras instrucciones de control, consulte los capitulos siguientes.

BINDER - Magnetism & Engineering 17
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Controlador digital de frecuencia variable para alimentadores vibratorios Serie SDVC31

Capitulo IV Funciones basicas

Este capitulo presenta el ajuste de los pardmetros basicos.

4.1 Tension de salida

El valor medio rectificado de la tensién de salida del controlador se ajusta directamente y de forma digital desde el
teclado. Gracias a la funcion exclusiva de estabilizacidn de tensidn, la tension de salida del controlador no fluctta
con la tension de entrada, de modo que el vibrador mantiene un funcionamiento estable aunque la tension de red
sea inestable.

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

Q.2.0 9 Q

 Active el interruptor de alimentacion del U significa N 1cM

controlador. Tensién de Sa“da l u
e Elcontrolador entra en el pardmetro de tensién de @ @

salida: el indicador Voltage se ilumina y la pantalla

L, ., . . '/.chage

LED muestra el pardmetro de tension de salida Uy IndlcadorVoltage O A

el valor predeterminado 150. = Oontety @
e Pulse ® o © para ajustar el valor del parametro. 8::::1 v

cun® (I)
SDVC31-M

0 e Elcontrolador no dispone de funcién elevadora. Cuando no puede alcanzar la tensién ajustada por la
limitacion de la tensién de alimentacion de entrada, el indicador de saturacion se ilumina vy la
compensacion de la tensién de red deja de actuar.

e Elcontrolador puede lograr cierto efecto de aceleracion sacrificando el caracter sinusoidal de la
forma de onda de salida, segun el pardmetro «indice de aceleracion y». En estado de aceleracion, la
forma de onda de la corriente de salida pasa de senoidal a triangular y el indicador de aceleracién se
ilumina.
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4.2 Frecuenciadesalida

El controlador emplea tecnologia de sintesis digital directa de frecuencia (DDS), con una precision y estabilidad de
frecuencia muy elevadas que no varian con el tiempo ni con la temperatura.

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

Saturated Accelerate Remote Stop Lock

e Mantenga pulsado (%] durante 2 segundos para E significa E 8 8
entrar en la interfaz de pardmetros basicos. . Frecuencia de salida}~ -

e Lapantalla LED muestra el parametro de @ @
frecuencia de salida «E» y el valor predeterminado (Over
50.0. ‘ | @ A

Indicador Frequency omw@
e Pulse ¥ o A para ajustar el valor del parametro. Oofivelsy v
| Osotsart

cun® (I)
SDVC31-M
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4.3 Retardo ON/OFF del sensor fotoeléctrico inteligente

Cuando se utiliza un sensor o un PLC para conectar o desconectar la salida principal del controlador, la accién
puede retardarse un tiempo tras aplicar o retirar la sefial de control. El tiempo de retardo se ajusta con los dos
parametros siguientes.

Retardo ON (J ): tiempo que transcurre desde que el controlador recibe una sefial de arranque hasta que
activa realmente la salida.

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

cun®
SDVC31-M

Saturated Accelerate Remote Stoy 8
J significa '
Retardo ON del sensor | M
e Mantenga pulsado (#] durante 2 segundos para ’fOtOElECt”CO inteligente 41" _J (N
entrar en la interfaz de pardmetros basicos. @ @
e Pulse brevemente [&] para cambiar al parametro de
. rOvollage
retardo ON «J», con valor predeterminado 0.2. Oreamer A
 Pulse A o ¥ para ajustar el valor del pardmetro. _Indicador On Delay /8;;2@ v
b | Osofesant J
d

Retardo OFF ( L ): tiempo que transcurre desde que el controlador recibe una sefal de parada hasta que
corta realmente la salida.

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder
. . Saturated Accelerate n&?« 8 8
L significa
Retardo OFF del sensor | M
e Mantenga pulsado (%] durante 2 segundos para fotoeléctrico inteligénteJ L (N}
[
entrar en la interfaz de parametros basicos. @ @
e Pulse brevemente [#] para cambiar al pardmetro de
. 'Ovduge
retardo OFF «L», con valor predeterminado 0.2. P A
e Pulse A o V¥ para ajustar el valor del parametro. g‘;zx@ v
Indicador Off Delay ¥ Qsison
Cun® |
SDVC31-M O
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4.4 Tiempo de arranque suave

Para evitar golpes bruscos en la bobina del vibrador, el controlador puede elevar gradualmente la tensién de salida
desde O hasta el valor ajustado al arrancar.

Tiempo de arranque suave ( t ): tiempo que tarda el controlador en elevar suavemente su tension de salida desde
0 hasta el valor ajustado al arrancar.

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

Saturated Accelerate Remote  Stop  Lock

t significa n
e Mantenga pulsado (#] durante 2 segundos para entrar en Tiempo de arranque suave t (N S

la interfaz de pardmetros basicos. @ @

e Pulse brevemente [#] para cambiar al pardmetro de
. Voltay
arranque suave «t», con valor predeterminado 0.5. 8"&]:“ A

» Pulse A o ¥ para ajustar el valor del parametro. 8:,,2:: @

_Indicador Soft Start

v
cun® Q)

SDVC31I-M

4.5 Bloqueo del teclado

Una vez ajustados los pardmetros del controlador, la funcién de bloqueo del teclado bloquea todos los botones del
panel para evitar maniobras erréneas.

Aunque el controlador se apague y se vuelva a encender, el bloqueo del teclado conserva el estado que tenia en el

Gltimo apagado.

Variable Frequency Digital Controller
e Mantenga pulsado [®] durante 2 segundos para o 'Ohé”gz)/.
bloquear todos los botones del panel. El indicador de m;m'mm -2 n'
blogueo se ilumina. Indicador Lock ﬂ/ 3 ]
¢ Mantenga pulsado (&) durante 2 segundos de nuevo @ @
para desbloquear.
@ voliage
OFrequen:y A
@ Elestado de bloqueo del teclado no Qoney @
desaparece al cortar la alimentacion. Qo v
Qsottsant
En estado bloqueado, los botones no
L Ccun® |
responden y este indicador parpadea. SDVC31-M :
e
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Capitulo V Funciones avanzadas

Este capitulo presenta el ajuste de los pardmetros avanzados.

5.1 Control remoto de velocidad

El controlador admite una sefial analégica externa para controlar la tension de salida; la sefial analégica puede ser
un potenciémetro, una tensién de 1...5 V o una corriente de 4...20 mA.

Conexion con potenciometro

Masa resistiva de la regulacién remota de velocidad

I
Entrada de la regulacién remota de velocidad | Al
| A2 Speed Ctrl
A3
—
Alimentacion +5V de la regulacién remota de velocidad B1 ‘
| B2 |
Photosensor
Sensor
Recomendacion:
’7Utilice un potenciémetro lineal de 1K Ctrl Out

o Cuando la senal de control remoto de velocidad es efectiva, el indicador de control remoto se
ilumina y, al mismo tiempo, el ajuste de tensiéon desde el panel queda inhabilitado.
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Conexion con senal de tension 1.5V

Al
1~5V % Speed Ctrl
[ A3 |

S

| B1 |

Photosensor

Sensor

Ctrl Out

N [ W

Conexion con senal de corriente 4..20 mA

H I
=

Speed Ctrl
4~20mA

—_—
1
|| >
)

w
—_

Photosensor

ellis] | || |
il Bl W] N

)

Sensor

(]
w

Ctrl Qut

HH
N[
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5.2 Deteccion fotoeléctrica inteligente

Serie SDVC31

El puerto fotoeléctrico inteligente de este controlador admite sensores fotoeléctricos de barrera o de reflexiéon
formados por diodos emisores de luz y fototransistores, y también puede configurarse para admitir sensores de

conmutacién NPN. El cableado es el siguiente:

5.2.1 Cableado del sensor fotoeléctrico inteligente

Conexion de sensor fotoeléctrico

La distancia de trabajo del sensor se ajusta con el pardmetro P;
cuanto menor es el valor, mayor es la sensibilidad.

...................................... Hilo de CODIe imasmrarasassmsmmnnsarassrasssnsssssasasssnnsasnnnasnnnnnas

[ AL ]
[ A2 Speed Ctrl

Hilo blanco
I_EMMB IM“O de cobre
ER. Hilo rojo =——

Receptor Emisor
e T GND o
B2 *g—Rx v
B3 ™ GND
™[ B4 —Tx .

Conexion de sensor de conmutacion

Ajuste el tipo NPN con el parametro P = 0; sensor PNP no admitido

Negro OUT

Azul-

Senal
2En:

Marrén+

_Salida +24V

Nota:
Con el pardmetro P = 0, B4 emite una sefial vilida de 10 mA.

Con P =1...1000, B4 emite una sefial modulada de 10 mA con una
frecuencia de unos 200 Hz.

Cuando el controlador entra en error, B4 no emite sefial.
Esta es la funcion de sefial de listo.
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5.2.2 Relaciéon léogica del sensor fotoeléctrico inteligente

En condiciones normales, cuando el receptor no recibe sefal éptica el controlador funciona (comportamiento

predeterminado). En algunas aplicaciones especiales es necesario detener el controlador cuando el receptor no
recibe sefal éptica; este parametro permite cubrir dichas aplicaciones.

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

Salurated Accelerate Remote  Stp  Lock

Normalmente cerrado /@G

Qvolzge
OFrequen:y
58]
. , Qofibelay
e Mantenga pulsados [#] y A simultdneamente para entrar O
en la interfaz de parametros avanzados.

‘ CUH® (I)

, SDVC31-M
Pulse brevemente (%] para cambiar al parametror1.

o Pulse A o V¥ para ajustar el valor del parametro.

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

O

Soturated Accelerate Remate  Stop  Lack

r |

Normalmente abierto-| /@ @

El pardmetro 1l estd ajustado a ___ de forma predeterminada.

o Frequency,

=

o Off Delay
QO softstat

CuH® ( )
SDVC31-M

o Conelparametror1 ajustado a __, es decir, sin sefial 6ptica recibida, el controlador funciona.

e Con el parametror1 ajustado a _-_, es decir, sin sefnal éptica recibida, el controlador se detiene.
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5.3 Sensor de conmutacion
El puerto del sensor de conmutacién admite los modos NPN, PNP, Ut1 y UtO.

El modo Ut1 es un escaneo Unico: mientras la sefal del sensor no es valida, se alternan los niveles alto y bajo para

detectar si el puerto es valido. Una vez hallada una sefal valida, el tipo de sensor del puerto queda determinado y
deja de escanearse.

El modo UtO es un escaneo continuo: con independencia del tipo de sensor, detecta siempre si el puerto esta
conectado a una sefal valida alternando los niveles alto y bajo.

5.3.1 Cableado del sensor de conmutacion

Conexion de sensor de conmutacion

Speed Ctrl

Photosensor
-
2
o
- & GND
3 2
........... ’ ertasissmmssmssmssmssmssmasas Sensor
_Sefial
5 Salida +24V
s 22l Ctrl Out

0 e Ajuste el tipo de sensor con el pardmetro avanzado rA.

e Cuando se utilicen otras senales externas, como sensores, para arrancary parar a través del puerto
C del controlador, y la accién deba retardarse un tiempo tras aplicar o retirar la sefal, ajuste los
tiempos de los pardmetros avanzados «J-» y «L-». Para el procedimiento, véase 5.3.2.
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5.3.2 Retardo ON/OFF del sensor de conmutacion

De forma predeterminada, el sensor fotoeléctrico inteligente y el sensor de conmutacién comparten los mismos
tiempos de retardo ON y OFF. El operador también puede ajustar tiempos de retardo ON y OFF independientes
para el sensor de conmutacion.

Retardo ON ( J- ): tiempo que transcurre desde que el controlador recibe una sefial de arranque hasta que
activa la salida.

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

@]

Saturated Accelerate Remote  Stop  Lock

J- significa retardo ON | n E
. , del sensor de conmutacion -
e Mantenga pulsados %] y A simultdneamente para entrar J U.

en la interfaz de pardmetros avanzados. @ @

e Pulse brevemente [#] para cambiar al pardmetro J-. Ovwiees

O requeny,

o Pulse A o V¥ para ajustar el valor del parametro. OOnuelav@
Qofvelay

QO softsart

cun® (I)
SDVC31-M

El parametro J- estd ajustado a--- de forma predeterminada, lo que significa el mismo valor que el parametro J.

Retardo OFF ( L- ): tiempo que transcurre desde que el controlador recibe una sefal de parada hasta que
corta la salida.

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

O O O

Saturated Accelerate Remote  Stop  Lock

L- significa retardo OFF | - I-l
. , del sensor de conmutacién
e Mantenga pulsados [#] y A simultdneamente para entrar L U

en la interfaz de pardmetros avanzados. @ @

e Pulse brevemente [#] para cambiar al parametro L-. Ovaner
. . O rreaueny, A
o Pulse A o V¥ para ajustar el valor del parametro. Owoehy@

Qofibelay v
QO soitstart
SDvezi-m :':

El parametro L- estd ajustado a --- de forma predeterminada, lo que significa el mismo valor que el parametro L.

e Cuando J-yL-seajustan a--- los tiempos deretardo ONy OFF del sensor de conmutacién son los mismos que los
tiemposderetardo ONy OFF del sensor fotoeléctrico inteligente.

e Lostiemposderetardo ONy OFF del sensor fotoeléctrico inteligente no se ven afectados por los pardmetros J-y L-.
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5.3.3 Relaciéon logica del sensor de conmutacion

En condiciones normales, cuando el controlador no recibe sefial del sensor de conmutacion funciona
(comportamiento predeterminado). En algunas aplicaciones especiales es necesario detener el controlador cuando
no recibe sefal del sensor de conmutacion; este parametro permite cubrir dichas aplicaciones.

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

O O

Saturated Accelerate Remote  Stop  Lock

Normalmente cerrado /@G

Qvolzge
o Frequency,

v [ 43 ]

Qofibelay
Q st start

cuH® (I)
SDVC31-M

e Mantenga pulsados [#] y A simultdneamente para entrar
en la interfaz de parametros avanzados.

o Pulse brevemente [#] para cambiar al parametro 2.

e Pulse A o V¥ para ajustar el valor del parametro.

Variable Frequency Digital Controller
lur\hbralory Feeder

O

Smmaﬂ Alutelne Remﬂu stop  Lock

Normalmente abierto-| /@ @

El pardmetro 2 estd ajustado a ___ de forma predeterminada.

o Frequency,
2[5
o Off Delay
QO softstat

CuH® ( )
SDVC31-M

o Con el pardametror2 ajustado a __, es decir, sin sefial recibida, el controlador funciona.

e Con el pardmetro 2 ajustado a _-_, es decir, sin sefal recibida, el controlador se detiene.
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5.4 Relacion légica de las senales de control

Serie SDVC31

El controlador permite ajustar la relacién légica entre el sensor fotoeléctrico inteligente y el sensor de

conmutacién cuando ambos funcionan simultdneamente.

e Mantenga pulsados [#] y A simultdneamente para entrar en la

interfaz de pardmetros avanzados.

e Pulse brevemente [&] para cambiar al parametro .

e Pulse A o V¥ para ajustar el valor del parametro.

La relacién légica predeterminada es AND.

Relacidn légica: AND _-::

El controlador funciona solo cuando el sensor fotoeléctrico
inteligente y el sensor de conmutacion lo solicitan a la vez.

Relacién légica: OR -=:

El controlador funciona cuando lo solicita el sensor fotoeléctrico

inteligente o el sensor de conmutacion.

Relacion logica: XOR =::

El controlador funciona solo cuando el sensor fotoeléctrico

inteligente y el sensor de conmutacién emiten senales de control

opuestas.

BINDER - Magnetism & Engineering
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OR

AND

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

o]

Saturated Accelerate Remote  Stop  Lock

cun®
SDVC31-M

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

Saturated Accelerate Remote  Stop  Lock

XOR

SDVC31-M

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

Saturated Accelerate Remote  Siop  Lock

o
Qo
Omzty A
Qonoeay @
oum Y

o, (O]
SDVC31-M
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5.5 Salida de control

El puerto de salida de control admite salida NPN. La salida NPN es valida en nivel bajo y no vélida en estado de
alta impedancia.

5.5.1 Cableado de la salida de control

Conexion de salida NPN

ﬁ Si conecta un relé de 24 V, confirme la polaridad positiva y negativa de la bobina para asegurar
una conexion correcta. Como la capacidad de corriente de salida de este puerto es limitada, con
la conexién invertida el diodo de proteccién interno del relé cortocircuitara el puerto del
controlador y se activara la proteccién contra cortocircuito Err07.
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5.5.2 Relacién léogica de la salida de control

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

Normalmente cerrady /@ @

Qolrage
OFrequen:y
58]
Qofiely
. . Qsoftstart
e Mantenga pulsados [#] y A simultdneamente para entrar -
; : cun® |
en la interfaz de parametros avanzados. oPVC31M O
e Pulse brevemente [#] para cambiar al pardmetro 3.
o Pulse A o ¥ para ajustar el valor del parametro.
Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder
. . , 2.2.2.2 2
El pardmetro 3 esté ajustado a ___ de forma predeterminada. F
rd_-.

Normalmente abierto-| /@ @
|

cun®
SDVC31-M O

Con el pardmetro '3 ajustado a __, la salida de control se activa mientras el controlador funciona.

Con el pardametro '3 ajustado a _-_, la salida de control no se activa mientras el controlador funciona.
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5.5.3 Parametro de separacion principal/control

Normalmente, la salida de control sigue a la salida principal.
En aplicaciones especiales, este pardmetro permite cambiar la fuente de control y la relacién entre ambas salidas.

. , elacionado
e Mantenga pulsados [#] y A simultdneamente para entrar enla ke el

interfaz de parametros avanzados.

 Pulse brevemente [#] para cambiar al pardmetro r4. cun®

e Pulse A o V¥ para ajustar el valor del parametro.

El pardmetro 4 esté ajustado a ___de forma predeterminada.

Separado

e Conelpardmetror4 ajustado a ---, lasalida principal y lasalidade
control estan relacionadas: ambas se controlan mediante la
relacion logica entre el sensor fotoeléctrico inteligente y el sensor
de conmutacion, y mediante el botén ON/OFF.

e Conelpardmetror4 ajustado a---, lasalidaprincipal y lasalidade

control estan separadas. La salida principal se controlacon el
botén ON/OFF. La salida de control se controla mediante la
Salida principal controlada

relacion légica entre el sensor fotoeléctrico inteligente y el sensor por el puerto C; puerto D
controlado porel puerto B

de conmutacion. =

e Conelpardmetror4 ajustado a -= -, lasalida principal se controla

con el botén ON/OFF y el sensor de conmutacién. Lasalidade

control se controla con el sensor fotoeléctrico inteligente. sovest-

e Conelpardmetror4 ajustado a ~= -, lasalida principal se controla
con el boton ON/OFF y el sensor fotoeléctrico inteligente. La

salida de control se controla con el sensor de conmutacion. o
Salida principal controlada
por el puerto B; puerto D
controlado por el puerto C

., (O]
SDVC31-M
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5.6 Limite de tension de salida maxima

El controlador permite ajustar el parametro de limite de tensién de salida maxima h, que evita que el usuario
apligue por error una tensién excesiva y dafie el equipo vibratorio.

Ni la tension ajustada en el panel ni la tension de control remoto superaran este valor.

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

O 0 OO0 O

Snted Meslinte Remete S Lok

h significa 8 E ] . L, .
Limite de tensién de salida maxima h U Ellimite de tension de salida

: : maxima se ajustaa 260V

Qe
O A
o]
Off Del:
R 4

cuH®

SDVC31-M

0 ¢ Enningln caso la tensién de salida del controlador puede superar ni superara el valor ajustado en
este pardmetro.

o Elajuste de fabrica de este parametro es la tension de salida maxima posible del equipo.

5.7 Limite inferior de frecuencia

El controlador permite ajustar el pardmetro avanzado «limite inferior de frecuencia e» para limitar la frecuencia de
salida minima, lo que evita que el usuario ajuste por error una frecuencia demasiado baja y dafe el electroiman.

La frecuencia ajustada en el panel no serd inferior a este valor.

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

e significa E nn L )
Limite inferior de frecuencia Uy Ellimite inferior de frecuencia
" se ajusta a 50,0 Hz

Quwi

O A
e

Qo

Qs s:\ v

CuH®
SDVC31-M
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5.8 indice de aceleracion

Serie SDVC31

El controlador puede lograr cierto efecto de aceleracién sacrificando el caracter sinusoidal de la forma de onda de
salida. En estado de aceleracién, la forma de onda de la corriente de salida pasa de senoidal a triangular y el

indicador de aceleracién se ilumina. La funcién de aceleracién se controla ajustando el valor del parametro

avanzado «indice de aceleracién y».

indice de aceleracion (y): expresa el porcentaje de la tension de entrada que puede alcanzar la tension de salida

maxima.
Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder
O
Saturated Accelerate Remote Stop. Lock
y significa 3 | S N
Indice de aceleracién a0
Ovollag;e
Qrequency, A
58]
Qoiveiy
QO sottstart
cun® (l)
SDVC31-M
y_ Y -
corrientg corrientd
P tiempo

Ajuste predeterminado: 150

Piempo

Diagrama esquematico del indice de aceleracién ajustado a 150
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5.9 indice de forma de onda

El controlador puede equilibrar de forma continua las prestaciones entre maxima eficiencia, madxima potencia y
minimo ruido para satisfacer las exigencias mas elevadas de los clientes. Se consigue ajustando el valor del
pardametro avanzado «indice de forma de onda r».

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

Sotunted Accelerate Remote  Stop  Lock

r significa 1N

indice de forma de ondaj{ I~ (FERHE]

Qola

OFF;I:W A
Oﬂnuelay @

Qofine

05:"-‘:: v

cun® (I)
SDVC31-M

Ajuste predeterminado: 100

© - Conelvalor 0 del indice de forma de onda se obtiene la maxima eficiencia y la minima solicitacion de
los muelles.

e Conelvalor 100 se obtienen la maxima potencia de salida nominal y el minimo ruido, pero los
muelles soportan una solicitacién mayor.

corrient ccorrienfe

P tiempo /\ /\

r=100 r=0

Priempo

Diagrama del indice de forma de onda
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5.10 Visualizacion de temperatura

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

O]

Saturated Accelerate Remote  Stop  Lock

_ r 3 n
Ejemplo:
CJsigrlfifica pardmetro de l— U

e Mantenga pulsados [#] y A simultdneamente para visualizacién de temperatura
entrar en la interfaz de parametros avanzados. " @ @
e Pulse brevemente [#] para cambiar al parametro C. O
, . Oy A
e Elvalor de este parametro no puede modificarse. Qo @
Qofivelay v
O softstart

cun® (I)
SDVC31-M
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5.11 Restauracion de ajustes / modo de recuperacion de fabrica
El usuario puede devolver rapidamente el controlador al estado predeterminado de fabrica.

Debido a las numerosas funciones del controlador, muchos parametros son ajustables. Un usuario principiante
puede no ser capaz de recuperar el estado de funcionamiento normal del controlador tras varios ajustes y
modificaciones. Esta funcién restablece rapidamente un estado de parametros desordenado a los ajustes de
fabrica.

Para restaurar los ajustes de fabrica es necesario combinarla con el pardmetro de modo de recuperacién de
fabrica (Pin). El modo de recuperacién de fabrica se describe a continuacion:

0: restaura el grupo de parametros de trabajo desde el grupo de parametros de usuario.

5: guarda el grupo de parametros de trabajo en el grupo de parametros de usuario.

35:restaura el grupo de parametros de trabajo a los valores de fabrica de CUH.

55: restaura el grupo de parametros de trabajo y el grupo de parametros de usuario a los valores de fabrica de
CUH.

e Mantenga pulsados [#] y A simultdneamente para entrar en la interfaz de parametros avanzados.

e Pulse brevemente [#] hasta que toda la pantalla LED parpadee: es el parametro «Restauracion de
ajustes predeterminados». A continuacién mantenga pulsado A hasta que el controlador muestre «
[-----I», lo que indica que el controlador se ha restaurado.

e Suelte A. El controlador muestra «CUH» y entra en el estado de ajuste de la tension de salida «U».
Todos los pardmetros han vuelto a los ajustes de fabrica.

Nota: mantenga pulsado ¥ hasta que la pantalla LED
muestre «|[_____|» para cambiar a la
interfaz SDVC311.

Variable Frequency Digital Controller Variable Frequency Digital Controller
forVibratory Feeder for Vibratory Feeder

sngn nun?m .m- Sl.n ! Saturated Accelerate Remote Stop Lock
~ 5 AN 4

. a p ., - - e = -
Listo para restaurar§‘ 8 . '8\:8': L Restauracién

®v® completada ® O

/N

SDVC31-M SDVC31-M :
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Capitulo VI Especificaciones técnicas

6.1 Dimensiones (unidad: mm)

53.6
50 |
94.5 = R2.5
— T 6.5 m\“’g 1y
E D hiET
R4.0 ® m‘ b
|
[CUMEE)
s | |
== | [0

Rango de cotas Tolerancia

0.3 +0,05
3.10 +0.1
10..30 +0,15 SDVC31-S (1,5 A)
30..80 +0,2 SDVC31-M (3,0 A)
80..180 +03
>180 +0,5

Esta tabla de tolerancias se aplica a todos los productos de esta serie.
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. 101.8 o
- 100 -
- 64 o 10,
RLL ol | R2s 8 -
R4 | NN
g7 X \
5 [= — |
® 0@ ]
ocoooo0o §
o
o
o]
o]
o
A § §
® ®
®
)
|
P any —
R2.5
64
| 92
A
N
&
F,\—/v | 1T I "
. 147.8
SDVC31-L (4,5 A)
SDVC31-XL (6,0 A)
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6.2 Especificaciones técnicas

Concepto

Tensién de entrada

Rango de tension de salida ajustable

Resolucion de ajuste de tension

Precisién de regulacion de tension

Rango de corriente de salida ajustable

Potencia de salida

Frecuencia de salida

Resolucion de ajuste de frecuencia
Forma de onda de salida

Tiempo de arranque suave

Rango de retardo ON/OFF

Resolucion del retardo ON/OFF

Temperatura de disparo de la proteccién por

sobrecalentamiento
Corriente de salida de control CC

Tensién de salida de control CC

Sefal de control analdgica

Senal de control digital
Método de ajuste
Consumo en espera
Visualizacién
Temperatura ambiente
Humedad ambiente

Temperatura de almacenamiento

BINDER - Magnetism & Engineering

Max. Unidad

Min. Tip.

85 220 250
0 - 260
1
0 - 10

15
30
0 —
4,5
6,0
330
660
0 [
990
1320
400 —— 4000
0,1
Senoidal
0 - 10,0
0 — 20,0
0,1
58 60 66
0 - 400
22 24 26
1..5/4..20
24
6
_— 3 —_—
5
0 25 40
10 60 85
-20 25 65
40

%

VA

Hz

Hz

S

°C

mA

V/mA

\Y
Botones
w
Digitos
°C
%

°C

Serie SDVC31

Nota
CAeficaz (RMS)

Inferior al 150 % de la
tensién de entrada

AVout/AVin
SDVC31-S
SDVC31-M
SDVC31-L
SDVC31-XL
SDVC31-S
SDVC31-M
SDVC31-L

SDVC31-XL

Valor predeterminado: 0,5

Valor predeterminado: 0,2

Sefal de control
remoto de velocidad

Senal de conmutacién

LED

Sin condensacion
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6.3 Normas de referencia

Parametros absolutos:
superar estos valores normalizados danara el controlador; respételos estrictamente.

Requisito

Norma GB Norma IEC Nivel .
normativo

4 +8KV Descarga por

DECIRER GB/T176262-2006 IEC 61000-4-2:2001 contacto
electrostaticas

4 +15kV Descargaenel aire
ViEETEEs € 2B Ees GB/T 17626.4-2008 IEC 61000-4-4:2004 4 +4kV
rapidos enrafagas
ek &) e Creledien GB/T17626.17-2005  IEC 61000-4-17:2002 4 15% Criterio A

enlaalimentacion CC

A Advertencia
En un entorno residencial, este producto puede causar interferencias de radio, en cuyo caso pueden ser
necesarias medidas de mitigacién adicionales.
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Capitulo VIl Apéndice

7.1 Tabla de parametros

Definicion Simbolo Rango Defecto
Parametro
; Tension de salida U 0..260V 150
comun
Frecuenciadesalida E 40,0..400,0 Hz 50,0
Fetardlo O‘N d‘el Sel.’lSOI’ J. 00.200s 02
Parametros otoeléctrico inteligente
basicos
Retardlo O.FF qel sensor L 00..2005s 02
fotoeléctrico inteligente
Arranque suave t 0,0..10,0s 0,5
Retardo OFF del sensor de 1 Losee
conmutacién & 0.0..2005 igual que L
Retardo ON del sensor de 10 00.200s Je---
conmutacién d e igual que 3
DlreCC]on.Iog!ca dfel Skl r I Normalmente cerrado = = =, normalmente abierto _-_ coo
fotoeléctrico inteligente
Dlrecaon‘lf)glca del sensor de r E' Normalmente cerrado - - -, normalmente abierto _-_ -
conmutacion
Direccién logicade lasalidade i EI Normalmente cerrado - - -, normalmente abierto _-_ -
control
Relacionado _ _ _; salida principal controlada por el puerto
Paréametro de separacion rLl C,puerto D controlado porel puertoB_z_
principal/control ! Separado --_; salida principal controlada por el puerto B, T
puerto D controlado porel puerto C -z _
Relacién légica de las sefiales de n or=22.And -2, Xor~z- -
control oo = ==
Tension de salida maxima h 0..260V 260
Parametros
avanzados Indice de aceleracion H 100..150 150
indice de formadeonda r 0..100 100
Sensibilidad del sensor P 0..1000 80
fotoeléctrico inteligente
. r nPn, PnP ®
Tipo de sensor del puerto C ! H ut1 (escaneo unico), utO (escaneo continuo) nPn
Temperatura E -20..85°C —_
Limite inferior de frecuencia E 40,0..400,0 Hz 40,0
Resill e Elsells s BEIBBB Se usajunto con el parametro Pin ——

predeterminados

O:restaura el grupo de parametros de trabajo desde el grupo de
parametros de usuario
5:guarda el grupo de parametros de trabajo en el grupo de

Pl A parametros de usuario
35:restaura el grupo de parametros de trabajo a los valores de
fabrica de CUH
55:restaura el grupo de parametros de trabajo y el grupo de
parametros de usuario a los valores de fabrica de CUH

Modo de recuperacion de fabrica

(M) Nota: el ajuste de fabrica es nPn. En pedidos personalizados, el valor predeterminado puede configurarse como PnP o utO.
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7.2 Esquemasde los circuitos de entraday salida

BINDER - Magnetism & Engineering

Salidasvl— A3 +5V

10KQ

10uF 100KQ

A2 Entrada

1 5 ar RronD

Puerto A: control remoto d

e velocidad

3000

.|”>

B3 GND
10KQ
B2 RX
Fotosensor o NPN: +5V Bl GND
PNP: OV
Puerto B: sensor fotoeléctrico inteligente

24V
T

C3 Salida 24V

C2 Entrada

C1 GND

Puerto C: sensor de conmutacién

24V

-

* 28V

D2 Salida 24V

28V

D1 Salida

Puerto D: salida de control

43
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Serie SDVC31

7.3 Solucion de problemasy cédigos de error

Codigode error

Sinvisualizacién tras
el encendido

Visualizacién normal,
perosinsalida

La senal de control
no tiene efecto

Fenémeno de batido

Visualizacién normal,
sinsalida pero con
ruido audible

Erel !

Errld
Err(3

Err0Y
Err0S

Err06
Erc00

Err 10

el

Definicion

Cortocircuito

Sobrecorriente

Sobrecalentamiento

Sobretension o
subtension

Anomalia de
comunicacion

interna

Anomalia del sensor
de temperatura

Proteccion contra

cortocircuito del puerto D

Anomaliadela
salidade 24V

Anomalia de la salida

de 5V del puerto A

Solucién

Compruebe que la toma de corriente tiene tension.
Compruebe que el cable de alimentacion de entrada estd bien
conectado a la toma de corriente.

Compruebe que el cable de salida esta bien conectado al vibrador.
Compruebe que la tension de salida no es demasiado baja.

Compruebe que el indicador de parada no esta encendido.

Compruebe si se ha ajustado alglin pardametro en normalmente cerrado
que detenga la salida del controlador.

Compruebe que la sefal de control se aplica correctamente.
Compruebe que el hilo de masa de la sefial de control esta bien
conectado al controlador.

Compruebe que la relacion légica de las sefales de control esta
ajustada segun lo previsto.

Evite el acoplamiento de vibraciones entre vibradores.
Aumente la frecuencia de resonancia de los vibradores.

Ajuste todos los parametros segun las instrucciones de este manual.

Compruebe que la carga no esta en cortocircuito y rearranque la salida
del controlador pulsando dos veces el botén ON/OFF de salida o
desconectandoy conectando la alimentacion.

Reduzca adecuadamente la tension de salida y vuelva a arrancar la
salida.

Instale el controlador en un entorno bien ventilado.

Compruebe que la tension de entrada esta entre 85..250V CA.

Compruebe que no hay ninguna alimentacién externa conectada al
puerto de 24V o contacte con el soporte técnico.

Compruebe que la temperatura de trabajo no es inferiora -20°C o
contacte con el soporte técnico.

Compruebe que la carga del puerto D no esta en cortocircuito y que la
corriente no supera 400 mA; después rearranque la salida del puerto D.

Compruebe que el puerto de 24V no esta en cortocircuito y que la
corriente no supera 400 mA.

Compruebe que la alimentacion de 5V del puerto Ano esta en
cortocircuito ni conectada a una tensién externa superiora 5 V.

0 Nota: si se produce cualquier error, la salida TX del puerto B se desactiva.

BINDER - Magnetism & Engineering
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Capitulo VIl Informacion de garantia del producto

8.1 Periodo de garantia

El periodo de garantia que ofrece la empresa para este producto es de 3 afos a partir de la fecha de entrega del
producto en el lugar designado por el comprador.

8.2 Coberturadelagarantia

(1) Si durante el periodo de garantia anterior se produce una averia imputable a nuestra empresa, el producto se
reparara de forma gratuita. No obstante, las siguientes situaciones no estan cubiertas por la garantia:

a. Incumplimiento de las condiciones especificadas en la guia rapida, el manual de usuario o los requisitos
técnicos acordados especificamente entre el comprador y la empresa, operacién incorrecta o averias causadas
por un uso indebido.

b. Averias no debidas a un defecto del producto, sino al disefio del equipo o del software del comprador.
c. Fallos causados por modificaciones o reparaciones no realizadas por el personal de la empresa.

d. Averias que podrian haberse evitado totalmente mediante un mantenimiento correcto o la sustitucion de las
piezas de desgaste segln la guia rapida o el manual de usuario.

e. Averias causadas, tras la expedicion del producto desde nuestra empresa, por factores como cambios
imprevisibles en el nivel de la ciencia y la tecnologia.

f. Catastrofes naturales como incendios, terremotos o inundaciones, o factores externos como tensiones
andmalas: la empresa no asume la garantia.

(2) El alcance de la garantia se limita a lo estipulado en (1). La empresa no asume ninguna responsabilidad por
pérdidas indirectas (como dafos en equipos, oportunidades, lucro cesante, etc.) u otras pérdidas.

8.3 Idoneidad del producto

Los controladores de nuestra empresa estan disefados y fabricados para uso general en el sector de la
alimentacién vibratoria. Por tanto, no deben utilizarse en las aplicaciones siguientes, para las que no son
adecuados.

(1) Instalaciones con grave impacto sobre la vida y los bienes, como centrales nucleares, aeropuertos,
ferrocarriles, buques, vehiculos motorizados y equipos médicos.

(2) Servicios publicos, como electricidad, gas, suministro de agua, etc.

(3) Uso en exteriores en condiciones o entornos similares.
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CUH® Science & Technology - Compromisos del fabricante

TIPOSDE SERVICIO COMPROMISOS PRINCIPALES

- Servicio de informacion: Actualizaciones en tiempo real de la
demanda del mercado para los clientes.

- Servicio técnico: Orientacion tedrica y soluciones
personalizadas para la alimentacion vibratoria.

- Apoyo en marketing: Ayuda a los clientes a desarrollar
mercados de forma eficiente y mejorar su competitividad.

- Atencion al cliente: Devoluciones y cambios de productos sin
condiciones durante 30dias.

- Servicios de garantia: Soporte entiempo real 24/7y
asistencia técnica ensitio.

Linea de atencién al cliente: (+86) 025-84730416

‘@« C€E RoHS

£ 10 IS0 IS0

1sGistor 1s014001 150000

- Compromiso de calidad: Si un controlador comprado en el
ultimo afo presenta un problema de calidad por nuestra parte,
CUH ofrece reparacion gratuita y una unidad adicional del
mismo modelo.

- Compromiso de servicio: "El soporte técnico 1-1-2 esta
disponible en paises con distribuidores globales" — Llegamos
al sitioen 1semana, resolvemos el problema en 1diay
proporcionamos 2 horas de formaciéninsitu.

- Compromiso posventa: Garantia de por vida para todos los
productos.

- Compromiso de rendimiento: Las especificaciones de
rendimiento no estan exageradas en absoluto.

- Compromiso de cooperacion: Suministro estable de
productos garantizado durante hasta 10 afios.

BINDER Magnetism & Engineering - Compromisos del distribuidor

TIPOSDE SERVICIO COMPROMISOS PRINCIPALES

- Informacion de producto: Acceso a la documentacion técnica
actualizada, fichas de producto y novedades de la gama CUH
en castellanoy francés.

- Asesoramiento técnico: Orientacion enla seleccién del
controlador mas adecuado para cada aplicacion de
alimentacion vibratoria.

- Apoyo comercial: Acompanamiento en la integracion de
productos CUH en proyectos y lineas de produccion.

- Atencion posventa: Gestion de devoluciones, sustituciones y
reclamaciones de garantia de forma agil y directa.

- Soporte en campo: Asistencia técnica para puesta en marcha,
resoluciéon de averias e incidencias eninstalacion.

BINDER - Magnetism & Engineering

- Calidad certificada: Todos los productos del catalogo
disponen de certificacion CEy cumplen con las directivas
europeas aplicables.

- Documentacién en castellano y francés: Manuales completos,
adaptados a la normativa europea, listos para el expediente
técnico.
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