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Aviso legal

Copyright

Nanjing CUH Science & Technology Co., Ltd. se reserva todos los derechos sobre el contenido técnico original. Toda la
informacion contenida en este manual es propiedad de CUH y esta protegida por la legislacién aplicable en materia de
propiedad intelectual. Queda prohibida la copia, traduccién, reproduccion o utilizacién total o parcial de este documento sin
el consentimiento por escrito de CUH.

Exencion de responsabilidad

El contenido de este manual describe exclusivamente el modo de uso de los productos fabricados por CUH, de acuerdo con la
tecnologia existente y el estado del producto en el momento de su entrega. El usuario asume los riesgos asociados al uso del
producto.

Salvo que la ley disponga lo contrario, CUH declina toda responsabilidad, expresa o implicita, por los dafos derivados del uso
de este producto, incluidos, entre otros, lesiones personales, dafios materiales, pérdida de oportunidades o cualquier otra
pérdida directa o indirecta.

CUH se reserva el derecho de modificar los productos descritos en este manual sin previo aviso.

Traduccion

Binder Magnetism & Engineering - Traduccién y adaptacion conforme a la normativa europea.
Simbolos de seguridad seglin la norma I1SO 3864.
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Prefacio

Gracias por elegir el controlador digital de alimentacién vibratoria por modulacién de frecuencia de la serie SDVC311 de CUH
(en adelante, «el controlador»). Esta serie de controladores utiliza componentes de alta calidad, incorpora la tecnologia
electrénica mas reciente y ha sido cuidadosamente disefiada con procesadores digitales de sefial de alto rendimiento.

Este manual presenta el método basico de funcionamiento, la descripcion técnica de las funciones y ejemplos de aplicacién
tipicos de este producto. Proporciona a los usuarios informacion relevante sobre la instalacion y puesta en marcha, el ajuste
de parametros, el diagndéstico de anomalias, la resolucion de problemas y el mantenimiento rutinario del controlador. Para
garantizar la correcta instalacion y uso de este controlador, lea atentamente este manual de usuario antes de la instalacion y
consérvelo adecuadamente.

Aseglrese de leer los siguientes simbolos, que le advierten de las precauciones necesarias para evitar lesiones personales y
dainos en el producto.

A Peligro

El incumplimiento de este punto
provocara lesiones personales o la muerte.

A Advertencia

El incumplimiento de este punto
puede provocar lesiones personales o la muerte.

Precaucion
El incumplimiento de este punto
puede provocar lesiones moderadas o leves a las personas.

0 Aviso

El incumplimiento de este punto
provocara dafios en el producto y danos materiales.

n Importante

Indica precauciones y restricciones de uso que deben respetarse durante la utilizacion.

Este manual es aplicable a los siguientes modelos de controlador:

e Controlador digital de alimentacién vibratoria FM SDVC311-S (1.5A)
e Controlador digital de alimentacién vibratoria FM SDVC311-M (3.0A)
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(] (]
Seguridad y precauciones

A 1. Peligro

Este producto se utiliza inicamente para accionar equipos de alimentacion vibratoria basados en electroimanes; no
utilice este producto con el fin de proteger el cuerpo humano o partes del mismo, etc.

A 2. Peligro

Este producto no esta destinado a utilizarse como producto antideflagrante; no lo utilice en emplazamientos peligrosos
y/0 en atmosferas de gas potencialmente explosivas.

0 3. Advertencia

Este producto se alimenta de la red de CA; no aplique una tension de CA superior a 260Vac. Una tension de entrada
excesiva, como 380Vac, puede provocar que el producto explote o se incendie, causando accidentes graves.

A 4. Advertencia

Este producto se conecta a tierra a través del cable de alimentacion. Aseglrese de que las instalaciones de distribucién
eléctrica del controlador estén correctamente conectadas a tierra; de lo contrario, la carcasa del controlador puede
quedar en tension y provocar un accidente por descarga eléctrica.

5. Advertencia
No aplique alimentacion de CA a la salida de este controlador; danaria el controlador.

>

6. Advertencia
No conecte ni desconecte el cableado con tension ni toque los contactos de los terminales del compartimento de
cableado, para evitar descargas eléctricas.

>

7. Aviso
Evite controlar la salida de este producto cortando la alimentacion mediante relés u otros dispositivos, ya que reduciria
considerablemente la vida atil del controlador.

8. Aviso

El controlador esta diseiiado para funcionar en un entorno fresco y seco. No utilice nunca el controlador a la
intemperie, para evitar que se moje o quede expuesto al sol. Utilice el controlador dentro del rango de temperatura
indicado en las caracteristicas eléctricas.

9. Importante
Aseglrese de fijar este producto sobre una plataforma sélida, conectada a tierra de forma fiable y alejada de equipos
vibratorios.

10. Importante
No haga funcionar nunca el controlador en condiciones que superen sus limites de diseio.

11. Importante
Utilice el controlador siguiendo estrictamente este manual de instrucciones. No asumiremos ninguna responsabilidad
civil ni penal si los daios en el equipo o las lesiones personales se deben a un uso incorrecto.

12. Importante
No abra nunca la carcasa del controlador, para evitar descargas eléctricas. Contacte con CUH si el controlador se averia.
No intente nunca reparar el controlador usted mismo, ya que podria anularse la garantia.
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Entorno de funcionamiento y almacenamiento

Inspeccién antes del uso

Cada controlador se somete a una rigurosa inspeccion de calidad antes de su entrega y se envia en un embalaje antichoque.
Tras desembalarlo, compruebe los siguientes puntos:

1. Si el controlador ha sufrido dafos durante el transporte.

2. Si el modelo del controlador es el que ha pedido.

Entorno de funcionamiento

Siga las indicaciones siguientes para garantizar un mejor rendimiento y una mayor vida util del controlador:
n Entorno bien ventilado

Mantener alejado del agua, el vapor, el polvo y, especialmente, el polvo aceitoso

Mantener alejado de gases y liquidos corrosivos o inflamables

Mantener alejado del polvo en suspensién y de las particulas metélicas

Fijar firmemente para evitar vibraciones propias

Mantener alejado de interferencias electromagnéticas

Asegurar una temperatura ambiente de 0~40 °C

Para uso a una altitud de 2000m o inferior
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Capitulo | Antes del uso

Este capitulo presenta el contenido del embalaje del producto, la descripcion del aspecto exterior del controlador y la
informacion de su placa de caracteristicas.

1.1 Comprobacion del contenido del embalaje

Antes de utilizarlo, compruebe la integridad del controlador y de los accesorios. Si observa que el producto es defectuoso o
esta dafiado, que faltan accesorios, etc., pongase en contacto con nuestra empresa.

= T
®

Variable Frequency Digital Controller

:I for Vibratory Feeder

| SDVC311 Series
%% En E) User Manual
Controladorx1 Manual de usuariox1

Cable de salidax1 Cable de alimentacion de entradax1
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1.2 Descripcion de indicadores, botones y elementos externos

Remote Speed Control Indicator:

Acceleration Indicator:

The indicator lights up as the
Acceleration function takes
effect when the Output
Voltage value exceeds Input
Voltage value.

The indicator lights up when
Remote Speed Control signal is
available as the + and - buttons
loses efficacy.

Stop Indicator:

The indicator lights up as the
controller halts its output by
external signal or error signal,
and flash by On/Off button.

Serie SDVC311

Saturation Indicator:
The indicator lights up when
the preset Output Voltage
value exceeds Input Voltage
value so much that the
controller can't sustain.

/

Output Voltage Indicator:
The indicator lights up as the
controller enters Output
Voltage Adjusting status.

Output Frequency Indicator:
The indicator lights up as the
controller enters Output
Frequency Adjusting status.

Startup Delay Indicator:
The indicator lights up as the
controller enters Startup
Delay Time Adjusting status.

Shutdown Delay Indicator:
The indicator lights up as the
controller enters Shutdown
Delay Time Adjusting status.

Soft Startup Indicator:

The indicator lights up as the
controller enters Soft Startup
Time Adjusting status.

BINDER - Magnetism & Engineering
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button does not respond and this
/I indicator flashes.

Lock Indicator:

The indicator lights up as the controller
being locked.

When in the locked state, the operation

LED Displayer:

ey
Voltage
Frequency, A

On Delay @

Off Delay \v —

O softsart
OIR

(.

i

1l

I

-
/A

(CUHE=)

|

==

External Parts Explanation

_Output Power Socket

Input Power Socket

Q Increase & Decrease Buttons

The values of all parameters can be
\‘ adjusted by these two buttons.

—— [Up & Down Buttons
Parameter can be switch by these
two buttons.

\J Setting Button
Enter editing state of basic or
\ advanced parameter by this button.

Display symbol and value of
parameters.

Output ON/OFF Button

Start or stop output of the
controller, or lock/unlock keypad
by this button.

Power Switch

binder-es.com
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1.3 Descripcion de los puertos de conexion

Serie SDVC311

Speed Ctrl | A2 | Input
(A3~ ]  svout
Bl < GND
Photosensor ’B_Z’:W: R
B3 GND
B4 [ | X
!T!:H GND
Sensor | C2F— |  Input
(3|  24vout
W’:H Output
Crtout Foa 1 aavou

1.4 Descripcion de la placa de caracteristicas

Product model )

Specifications

Manufacturer

and address >

® Vvariable Frequency Digital Controller
cu |I for Vibratory Feeder

Model: SDVC311-M

Input Voltage Range: 85~250VAC
Output Frequency Range: 5.0~400.0Hz re
Max Output Current: 3.0A .
Max Output Power: 660VA

For use at altitude 2000m or lower

Ea ]

7 E

M

i
INS01-202111026db

6-010067032BF

Nanjing CUH Science & Technology Co.,Ltd
Add.:Building 2, Xueyan Tech Park, Tuscity, No.9 Zhineng Rd, Jiangning, Nanjing, China

Serial Number Description:

INS01-202111026db6-010067032BF

Serial Number

Date of manufacturer

BINDER - Magnetism & Engineering
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Capitulo Il Funciones destacadas

Este capitulo incluye una breve introduccién y las caracteristicas principales del controlador.

2.1 Presentacion del producto

El controlador digital de alimentacién vibratoria FM de la serie SDVC311 es un controlador compacto de uso general con
salida de frecuencia modulada que ofrece prestaciones Unicas gracias al uso de la tecnologia electrénica mas reciente y a un
disefo cuidado. Sus caracteristicas especiales incluyen:

e El rango de frecuencia de salida abarca de 5.0Hz a 400.0Hz con una precisién de 0.1Hz.

e Funcion de frenado para detener rapidamente el alimentador vibratorio desplazando 180° la fase de la corriente durante
el proceso de parada suave.

e Los puertos fotoeléctricos inteligentes admiten fotosensores y sensores de conmutacion NPN o PNP.
e El puerto de sensor de conmutacién admite el tipo NPN, PNP o autoadaptativo.
e El puerto de salida de control admite el modo de salida NPN, PNP o push-pull.

e Funciones de proteccién completas: proteccion contra cortocircuito de la salida principal, proteccion contra
sobrecorriente, proteccién contra sobretemperatura, proteccion contra subtensién/ sobretension, proteccion contra
cortocircuito de la salida de control, proteccién contra cortocircuito de la salida de 24V y proteccién contra cortocircuito
de la salida de 5V de regulacién de velocidad.

2.2 Mejoras de rendimiento del producto

En comparacioén con el controlador de la serie SDVC31, la serie SDVC311 ha mejorado considerablemente su rendimiento.
Principalmente:

e El rango de frecuencia de salida se ha ampliado de 40.0Hz~400.0Hz a 5.0Hz~400.0Hz.

o El tiempo maximo de retardo de activacién/desactivacion se ha aumentado de 20.0s a 99.9 s.

e Se ha anadido la funcién de parada suave, que puede ajustarse a 0.0~10.0 s para detener lentamente la vibracién del
alimentador vibratorio.

e Se ha anadido la funcién de frenado; puede ajustar de 0~100 ciclos de frenado para detener rapidamente la vibracion del
bol vibratorio.

e El puerto de sensor fotoeléctrico inteligente aflade compatibilidad con sensores PNP.

o El puerto de sensor de conmutacién de material lleno ha pasado de NPN y PNP a ser configurable por software, y se
incorpora un modo automatico.

e El puerto de salida de control pasa de salida NPN a tres tipos configurables: NPN, PNP y push-pull.
e Se ha afnadido el retardo de activacion/desactivacion del puerto de salida de control, ajustable de 0.0 a 99.9 s.
e Se ha anadido el modo de salida de control; puede ajustar el modo retardo y el modo mantenimiento.

e Se ha anadido la funcién de medicién, que permite supervisar la temperatura, la tensién del bus, la corriente de salida, la
tensién del puerto de control remoto de velocidad, la tensién del puerto de sensor fotoeléctrico inteligente, la tension
del puerto de sensor de conmutacién, la tension del puerto de salida de control de CC y la tension de alimentacion de
+24V.

2.3 Interfaz de parametros moderna/tradicional

Todas las funciones nuevas se implementaran en la interfaz de parametros moderna. Para mantener la compatibilidad con los
habitos de uso de los clientes habituales, los usuarios pueden cambiar entre la interfaz de pardmetros modernay la
tradicional mediante el teclado.
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Cambio de la interfaz de parametros moderna a la tradicional

En la pantalla LED del parametro de restauracion de los valores de fabrica, mantenga pulsado (+) hasta que aparezca
----- en el LED para cambiar a la interfaz de parametros tradicional, o mantenga pulsado (=) hasta que aparezca
_____ en el LED para cambiar a la interfaz de parametros moderna.

Cambio de la interfaz de parametros tradicional a la moderna

En la pantalla LED del parametro de restauracion de los valores de fabrica, mantenga pulsado ¥ hasta que aparezca
_____ en el LED para cambiar a la interfaz de pardmetros moderna, o mantenga pulsado A hasta que aparezca
----- en el LED para cambiar a la interfaz de parametros tradicional.

Este manual de usuario describe el ajuste de pardmetros en la interfaz moderna. Para el ajuste de la interfaz de pardmetros
tradicional, consulte el manual de usuario del controlador de la serie SDVC31.
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Capitulo Il Guia de instalacion

Este capitulo presenta las condiciones necesarias para el uso del controlador y como instalarlo y conectarlo correctamente.

3.1 Condiciones de uso del controlador

El controlador se alimenta a CA 110/220V y la conexion de tierra de proteccion se realiza a través de la clavija del cable de
alimentacién. Disponga de una alimentacién de red de 110V o 220V, 50Hz/60Hz, y de unas instalaciones de distribucion
conformes a la normativa, y asegurese de que el conductor de tierra de proteccion esté correctamente conectado.

A Advertencia

No conecte nunca el controlador a una red de 380V CA; provocaria daios graves e irreversibles en el
controlador, con posible riesgo de explosién, incendio y otros incidentes de seguridad.

A Advertencia

Aseglrese de que el lado de la alimentacién esté conectado a tierra de forma fiable. La carcasa metalica del
controlador esta conectada directamente al conductor de tierra de proteccion. Una mala conexion a tierra hara
que la carcasa del controlador quede en tensién y provoque un accidente por descarga eléctrica.

0 Aviso

El funcionamiento prolongado genera calor y eleva la temperatura de la carcasa. Instale el controlador en un
entorno bien ventilado y fijelo correctamente, alejado de fuentes de vibracion.

ﬂ Aviso

La salida de este producto se obtiene mediante la rectificacién e inversién de la tensién de red, y no existe
aislamiento entre la entrada y la salida. Por lo tanto, los polos de salida no pueden conectarse a la tierra de
proteccion. Al conectar el electroiman, es necesario asegurarse de que la bobina del electroiman y la carcasa
tengan una capacidad de aislamiento basica. De lo contrario, pueden producirse fugas de corriente, que pueden
causar descargas eléctricas y danos en el controlador.

0 Aviso

Este producto es un controlador destinado a accionar electroimanes. No debe conectarse a un alimentador
vibratorio piezoeléctrico.
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3.2 Modo de uso de los botones

a. Se define como pulsacioén corta una pulsacién de mas de 0.1 y menos de 2 segundos, y como pulsacioén larga una
pulsacién de mas de 2 segundos.

a. Pulse brevemente el boton (+) o (=) para ajustar la tension de salida del controlador en la pantalla de reposo.

b. Entre o salga de la interfaz de parametros basicos manteniendo pulsado el botén [ ]; desplacese entre los
parametros basicos pulsando brevemente el botén ¥ o A, y ajuste el valor del pardmetro pulsando brevemente el

botén () o (.

c. Entre o salga de la interfaz de pardmetros avanzados manteniendo pulsados los botones [ ] y A; desplacese entre
los pardmetros avanzados pulsando brevemente el boton ¥ o A, y ajuste el valor del pardmetro pulsando
brevemente el boton (+) o (=).

d. Entre o salga de la interfaz de parametros de supervisién manteniendo pulsados los botones [ ] y ¥; desplacese
entre los parametros de supervision pulsando brevemente el boton ¥ o A; el valor de estos pardmetros no puede
ajustarse.

e. Pulse brevemente el botén para activar o detener la salida del controlador, y mantenga pulsado el botén
para bloquear o desbloquear el teclado.

3.3 Instalacion y uso

Paso uno:

Open the packing box and check the controller and all accessories.

BINDER - Magnetism & Engineering 13 binder-es.com
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Paso dos:

una vez conectado correctamente el cable de salida, apriete la tuerca.

OO0

® ®

©
A

cun®
soveatim

) B

Output Power Cable

Nota

accidente por descarga eléctrica.

Paso tres:

Connect the

controller side first,

Serie SDVC311

Conecte los terminales del cable de salida de potencia a la bobina electromagnética del vibrador.

Alinee la muesca de la clavija aérea del cable de salida con la marca triangular de la toma de salida del controlador vy,

\ Earth Wire

(Yellow - Green Dual color Wire)

1. Asegurese de que las bobinas electromagnéticas del vibrador estén conectadas a los dos pines de salida del
cable de salida de potencia y de que la carcasa metalica del vibrador esté conectada a tierra de forma fiable.

2. Esta prohibido conectar cargas piezoeléctricas a la salida de potencia; de lo contrario, puede producirse un

Conecte el conector del cable de alimentacion de entrada a la toma de alimentacién de entrada del controlador.

BINDER - Magnetism & Engineering 14
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Paso cuatro:

Conecte la clavija del cable de alimentacion de entrada a la toma de red.

Paso cinco:
Output Voltage

Encienda el interruptor de alimentacion del controlador; debe aparecer la
tension «U 150», se enciende el canal Ay el alimentador vibratorio debe
empezar a vibrar.

SDVC311-M
Paso seis:

i e
Pulse (=) para ajustar la tensién a 30~50V y, a continuacién, mantenga pulsado Output Frequency

(%] durante 2 segundos para entrar en el ajuste de la frecuencia de salida «E».
Utilice ® y (=) para buscar la frecuencia natural del alimentador vibratorio,
que es la frecuencia de resonancia.

ol :
SDVC311-M

e La frecuencia arménica del vibrador es el valor de frecuencia que produce la amplitud maxima.

e Cada vibrador tiene su propia frecuencia natural de resonancia mecanica; ajuste la frecuencia de salida del
controlador a esta frecuencia para conseguir el mejor estado de funcionamiento.

BINDER - Magnetism & Engineering 15 binder-es.com



Controlador digital de frecuencia variable para alimentador vibratorio

Paso siete:

hasta obtener el mejor caudal de alimentacién.

Mantenga pulsado [£] para salir de la frecuencia de salida «E» y volver al
parametro de ajuste de tension. Utilice (&) y (=) para ajustar la tension

U means
Output Voltage

Serie SDVC311

for Vibratory Feeder

o

Satumted Accelerate Remote  Stop  Lock

Variable Frequency Digital Controller

=B8:lH

Voltage Indicator

S[D)

Qsoftstart
cun®

SDVCc311-M

/.Volhge )
Orequency A

Qofielay v

El alimentador vibratorio ya deberia funcionar. Para mas instrucciones de control, consulte los capitulos siguientes.

BINDER - Magnetism & Engineering
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Capitulo IV Descripcion de las funciones basicas

Serie SDVC311

Este capitulo presenta el ajuste de los parametros basicos en la interfaz de pardmetros moderna (predeterminada).

4.1 Tension de salida

El valor medio rectificado de la tensién de salida del controlador puede ajustarse de forma directa y digital mediante el
teclado. Gracias a su exclusiva funcion de estabilizacion de tension, la tension de salida del controlador no flucttia con la
tensién de entrada, de modo que el vibrador mantiene un funcionamiento estable aunque la tensién de red sea inestable.

» Encienda el interruptor de alimentacién del controlador.

» El controlador entra en el pardmetro de tensién de salida. Se enciende el
indicador de tension y el LED muestra el parametro de tension de salida U
y el valor predeterminado 150.

» Pulse (®) o (=) para ajustar el valor del parametro.

en ese momento, deja de actuar la compensacion de la tension de red.

indicador de aceleracion.

4.2 Frecuencia de salida

riable Fre
f

quency Digital Controller
or Vibratory Feeder

EOMONONORO
U means 1 Tl
Output Voltage [N}

(@wos

Voltage Indicator ;- Oreuen

cun®
SDVC311-M

e El controlador no dispone de funcién de elevacion de tensién. Cuando el controlador no puede alcanzar la tensién
ajustada debido a la limitacién de la tensién de alimentacién de entrada, se enciende el indicador de saturaciony,

e El controlador puede conseguir un cierto efecto de aceleracion sacrificando las caracteristicas sinusoidales de la
forma de onda de salida, lo que se determina mediante el pardmetro «indice de aceleracién y». Al entrar en el
estado de aceleracion, la forma de onda de la corriente de salida pasa de senoidal a triangular y se enciende el

El controlador utiliza tecnologia de sintesis digital directa de frecuencia (DDS), que ofrece una precision y estabilidad de

frecuencia muy elevadas, sin variaciones con el tiempo ni con la temperatura.

» Mantenga pulsado [£] durante 2 segundos para entrar en la interfaz de
parametros basicos.

» EI LED muestra el parametro de frecuencia de salida «E» y el valor
predeterminado 50.0.

» Pulse () o (=) para ajustar el valor del parametro.

BINDER - Magnetism & Engineering 17

E means

Output Frequency

Frequency Indicator

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

AL (BN e

E nn
Uy

Oveltage

| @ Frequency
Qonelz
OUIIDehi @
Qsoftsart

cun®

SDVC311-M
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4.3 Retardo de activacion/desactivacion del sensor fotoeléctrico inteligente

Cuando se utilizan sensores o un PLC para activar o desactivar la salida principal del controlador, la accién puede retardarse
durante un tiempo después de que se dé o se restablezca la sefial de control. El tiempo de retardo puede ajustarse mediante

los dos parametros siguientes.

Retardo de activacién ( J ): Tiempo que transcurre desde que el controlador recibe una sefial de control de arranque
hasta que se activa realmente la salida.

Variable Frequency Digital Controller
o hor\libmayFeeSr o
) J means 2o, & ¥
» Mantenga pulsado [£] durante 2 segundos para entrar en la interfaz de on Delay of Intelligent | ne
parametros basicos. Photoelectric Sensor J .
» Pulse A o ¥ para pasar al parametro de retardo de activacién «J», con el @ @
. Qvoltage.
valor predeterminado 0.2. O A
/.Onvehy@
. ; On Delay Indicator Ooody v
» Pulse () o (= para ajustar el valor del parametro. S Oston
SDVC311-M

Retardo de desactivacion ( L ): Tiempo que transcurre desde que el controlador recibe una sefal de control de parada
hasta que corta realmente la salida.

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder
2.2.8 9 9
» Mantenga pulsado [#] durante 2 segundos para entrar en la interfaz de (")frpgz[‘a? of intelligent | [1 ne
parametros basicos. Photoelectric Sensor [ [}
» Pulse A o 'V para pasar al pardmetro de retardo de desactivacion «L», @ @
. Ovoltage
con el valor predeterminado 0.2. @y A
Qondeay
. , . /.Oﬂbeliy
» Pulse () o (=) para ajustar el valor del parametro. Off Delay Indicator {{Quisu v
SDVC311-M

4.4 Tiempo de arranque suave

Para evitar golpes bruscos en la bobina del vibrador, el controlador puede aumentar gradualmente la tensién de salida desde
0 hasta el valor ajustado durante el arranque.

BINDER - Magnetism & Engineering 18 binder-es.com
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Tiempo de arranque suave ( t ): Tiempo que necesita el controlador para elevar progresivamente su tension de salida desde
0 hasta el valor ajustado durante el arranque.

[ Variable Frequency Digial Controller h
for Vibratory Fe
» Mantenga pulsado [£] durante 2 segundos para entrar en la interfaz de t means t M S
. Lo Soft Startup Time
parametros basicos.
» Pulse A o 'V para pasar al pardmetro de arranque suave «t», con el valor o: :
Voltage
predeterminado 0.5. Oreneny A
Oomaay@
. L, Qotfoeay
» Pulse () o (& para ajustar el valor del parametro. . @ v
Soft Start Indicator
Y Jow®
SDVC311-M

4.5 Ciclos de frenado/Tiempo de parada suave

Dado que el alimentador vibratorio sigue vibrando libremente durante un tiempo después de que el controlador detenga la
salida, el material continla desplazandose durante ese tiempo. Esto provoca errores en algunas aplicaciones de dosificaciéon
de precisién y envasado de materiales, por lo que es necesario detener la vibracién rapidamente.

Funcion de frenado: Detiene rapidamente la vibracion retrasando 180° el punto de inicio de la parada lenta, de modo que la
fuerza de accionamiento actla en oposicion a la fase de vibracion libre del alimentador vibratorio. Se consigue ajustando el
tiempo de parada suave (J) con un valor negativo; la unidad es el ciclo, es decir, el nimero de ciclos de corriente de
accionamiento inverso durante el frenado.

Cuando el controlador se detiene desde el estado de funcionamiento, la tensién de salida puede reducirse suavemente hasta
0 para evitar golpes en el equipo vibratorio.

Tiempo de parada suave (J): Cuando el controlador se detiene desde el estado de funcionamiento, tiempo necesario para
que la tensién de salida descienda progresivamente desde el valor ajustado hasta O.

Variable Frequency Digital Controller
m Vibratory Feeder

» Mantenga pulsado [£] durante 2 segundos para entrar en la interfaz de

3 means 2.0.0 9. ]
parametros basicos. Breaking cycles/
Soft Shutdown

» Pulse A o 'V para pasar al pardmetro de ciclos de frenado/parada suave «

F ».

» Pulse (+) para ajustar el valor del pardmetro de parada suave.

» Pulse (=) para ajustar el valor del parametro de ciclos de frenado. cuH®
SDVC311-M
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Soft Shutdown

Brake

reverse

Brake cycles =7 cycles

Diagrama esquematico del niimero de ciclos de frenado

4.6 Bloqueo del teclado

Una vez ajustados los pardmetros del controlador, la funcion de bloqueo del teclado permite bloquear todos los botones del
panel para evitar manipulaciones erréneas.

Aunque se apague y se vuelva a encender, el bloqueo del teclado conserva el estado que tenia la Gltima vez que se apagé.

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

Seturated Acclote Remote S

Lock indicator

» Mantenga pulsado durante 2 segundos para bloquear todos los

botones del panel. Se enciende el indicador de bloqueo.

@ voliage.
Oeensy

» Vuelva a mantener pulsado durante 2 segundos para desbloquear. Qoo 4]
O ooy
O softstart

CUH®
SDVC311-M

El estado de bloqueo del teclado no desaparece al cortar la alimentacion.

En estado bloqueado, los botones de manejo no responden y este indicador parpadea.
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” (] e r (]

Capitulo V Descripcion de las funciones avanzadas

Este capitulo presenta el ajuste de los parametros avanzados en la interfaz de parametros moderna (predeterminada).

5.1 Control remoto de velocidad

El controlador admite una sefal analégica externa para controlar la tension de salida; la sefial analégica puede ser un
potencidmetro, una tensién de 1~5V o una corriente de 4~20mA.

Conexion de control por potenciémetro

Remote speed control resistive ground

Remote speed control input

Speed Ctrl
—

Remote speed control power supply+5V

Photosensor

Suggest:

’7Please use a 1K linear potentiometer

Cuando la sefal de control remoto de velocidad esta activa, se enciende el indicador de control de velocidad vy,
al mismo tiempo, deja de funcionar la regulaciéon de tension desde el panel.

Conexion de control por tensién de 1~5V

1~5Vv _— A2 Speed Ctrl

Photosensor

Cc2 Sensor

Ctrl Out
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Conexion de control por corriente de 4~20mA

Speed Ctrl
4~20mA I

Photosensor

Sensor

Ctrl Out

5.2 Deteccion fotoeléctrica inteligente

El puerto fotoeléctrico inteligente de este controlador admite sensores fotoeléctricos de barrera o de reflexion formados por
diodos emisores de luz y fototransistores, y también puede configurarse para admitir sensores de conmutacién NPN o PNP. El
esquema de conexion es el siguiente:

Método de conexion del sensor fotoeléctrico

The working distance of the sensor can be adjusted by setting the
P parameter, the smaller the parameter, the more sensitive it is.

...................................... Copper Wire iressesesssssassassassssssssssasssisnsrnssassannssnasasss

White Wire
......... Red Wire =——

Receive Send
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Método de conexion del sensor de conmutacién

Black OUT

Blue-

Brown+

Set NPN or PNP type by parameter P

5.3 Sensor de conmutacion

El puerto de sensor de conmutacién admite los modos NPN, PNP, Ut1 y UtO.

El modo Ut1 es de exploracion tnica, es decir, mientras la sefial del sensor no es valida, se alternan los niveles alto y bajo

para detectar si el puerto es valido. Una vez encontrada una sefal valida, se determina el tipo de sensor del puerto y deja de
explorarse.

El modo Ut0 es de exploracion continua, independientemente del tipo de sensor, detecta siempre si el puerto esta
conectado a una sefal valida alternando los niveles alto y bajo.
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Serie SDVC311

Método de conexion del sensor de conmutacién

— Photosensor
=)
o
. X
¢ 8 GND
= [es) " \
.......... *.... Sensor
. Signal
c
2
o +24V Output
[aa]

Ctrl Out

Set NPN or PNP type by parameter.

e Ajuste el tipo de sensor mediante el parametro avanzado l'A.

e Cuando se utilizan otras sefiales externas, como sensores, para iniciar y detener el funcionamiento a través del
puerto C del controlador, si es necesario retardar la acciéon durante un tiempo después de que se dé o se
restablezca la sefal, puede ajustar los pardmetros avanzados «Retardo de activacién del puerto C del sensor» y

«Retardo de desactivacion del puerto C del sensor». Para el método de ajuste, consulte el ajuste del tiempo de
retardo de activacion/desactivacion del sensor fotoeléctrico inteligente.

5.4 Salida de control

El puerto de salida de control admite salida NPN, salida PNP y salida push-pull. En concreto:

e La salida NPN es valida en nivel bajo, y la salida no valida es un estado de alta impedancia;

e La salida PNP es valida en nivel alto, y la salida no valida es un estado de alta impedancia;

e La salida push-pull es valida en nivel alto y no vélida en nivel bajo.
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5.4.1 Método de conexidn de la salida de control

Conexion de salida NPN

Relay

Serie SDVC311

Speed Ctrl

Photosensor

Conexidn de salida PNP o push-pull

Relay

0 Si conecta un relé de 24V, compruebe la polaridad positiva y negativa de la bobina para asegurarse de que esta
conectada correctamente. Dado que la capacidad de corriente de salida de este puerto es de 400maA, si se
conecta a la inversa, el diodo de proteccién interno del relé cortocircuitara el puerto del controlador y se

activara la proteccién contra cortocircuito Err07.

5.4.2 Fuente de senal y diagrama légico de la salida de control

La salida principal y la salida de control se gobiernan mediante el resultado de la relacion logica entre las dos fuentes de

sefal.

La relacion logica entre las dos fuentes de seial se establece ajustando el valor de los pardmetros avanzados Md y Nq.

Las siguientes sefales se seleccionan ajustando el valor de los pardmetros avanzados E.d, Ed, E.q, Eq.

BINDER - Magnetism & Engineering
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Serie SDVC311

Fuente de senal Significado

0 sefial no valida
1 sefial valida
b Senal del puerto de deteccidn fotoeléctrica inteligente
-b Senal del puerto de deteccidn fotoeléctrica inteligente invertida
C Sefal del puerto de sensor de conmutacion
-C Sefal del puerto de sensor de conmutacion invertida
od Sefal del puerto de salida de control
-od Sefal del puerto de salida de control invertida
oq Sefal del puerto de salida de potencia principal
-0q Sefal del puerto de salida de potencia principal invertida

Diagrama légico de la salida de control

;
FFFFPFFFFE

Control output signal source 1

f’
%

Dela; mode

=

Control output logic

i
FFFFFFFEF

Control output signal source 2

5.4.3 Descripcion de los modos de la salida de control

_rC)i>- Control output

Hor on delay

Hold mode
C

Control output
mode

Control output off delay

Control output

Control output
type

El cliente puede elegir entre 2 modos de salida de control: modo retardo y modo mantenimiento.
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Modo retardo: Cuando la sefal de accionamiento de salida del controlador pasa de valida a no valida, la salida de control se
desactiva tras el tiempo de retardo de desactivacion.

Modo mantenimiento: Cuando la sefial de accionamiento de salida del controlador pasa a ser valida, la salida de control
permanece activada durante el tiempo de retardo de desactivacién y se desactiva una vez transcurrido dicho tiempo.

La diferencia entre ambos modos se representa a continuacién mediante un diagrama de tiempos, donde la sefal de entrada
es la sefal de salida del selector de relacion logica.

The signal output after the logic relationship selector

Hold mode output l:T‘l:A T2

Fdhid

— N
L *
oy
I |‘ \\
T X
Delay mode output ' J1,[* 1L T2 I
y Put =1, N rddiy
1 % “ |‘“ Y
‘i" \\l“'
T1: Output signal rising edge delay T2: Output signal falling edge delay

40 La

5.4.4 Direccioén légica de la salida de control

Mediante el parametro avanzado «Jd», el cliente puede elegir entre 4 direcciones l6gicas de la salida de control:
En fase___: Indica que el estado valido de la sefal de salida no cambia.
Inversa_-_: Indica que el estado valido de la sefal de salida se invierte.
Siempre activa: Indica que la sefal esta siempre activa y no se controla.

Siempre inactiva: Indica que la sefial esta siempre inactiva y no se controla.

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

Satuated Accelerate Remote  Stop  Lock

2d means .
Logic direction of control output I I _ _ Default setting:

same phase___
® O

O voliage:
O requency,

S8
Qoftela
oz’ns:a; v

cu“®
SDVC311-M
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5.4.5 Funcion de control por seial de la salida principal

El control por sefial de la salida principal es similar al de la salida de control. Tras seleccionar dos fuentes de sefal para la
operacion légica, la sefal de control se obtiene mediante la seleccion del modo de retardo de activacién/desactivacion y el
control de la direccion logica. Esta sefal de control se combina légicamente con la sefal de marcha/paro del panel y se envia
a la placa de potencia para controlar la salida principal.

Para el método de conexidn, la fuente de sefial y el diagrama logico del control por sefial de la salida principal, consulte la
funcion de salida de control.

5.5 Limite maximo de tension de salida

El controlador permite ajustar el pardmetro de limite maximo de tensién de salida h, que evita que una manipulacién
errénea del usuario genere una tension excesiva y daie el equipo vibratorio.

Ni la tensién ajustada en el panel ni la tensién de control remoto superaran este valor.

Variable Frequency Digital Controller
Es

or Vibratory Feeder

S, (@) @ e
h means h e 6 (] ) N
Maximum output voltage limit I The maximum output voltage limit
is set to 260V

Qotage
Oeqency A
o @

Qoo
S 4

c“"® -
SDVC311-M

e En ningun caso la tension de salida del controlador puede superar ni superara el valor ajustado en este parametro.

e El ajuste de fabrica de este parametro es la tensién de salida maxima posible del equipo.

5.6 indice de aceleracion

El controlador puede conseguir un cierto efecto de aceleracion sacrificando las caracteristicas sinusoidales de la forma de
onda de salida. Al entrar en el estado de aceleracién, la forma de onda de la corriente de salida pasa de senoidal a triangular
y se enciende el indicador de aceleracién. La funcién de aceleracién puede controlarse ajustando el valor del pardmetro
avanzado «indice de aceleracion y».

indice de aceleracién (y): Expresa el porcentaje de la tensién de entrada que puede alcanzar la tensién de salida maxima.
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Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

Satunted Accelerate Remote  Stop

y means 3 | S M
Acceleration Index g

® O

Ovoltage

Orequency,
Qonelay @

Default setting: 150

Qoffoeiay
Opsctstart

cun®
SDVC311-M

A
current current

» time » time

Diagrama esquematico con el indice de aceleracion ajustado a 150

5.7 indice de forma de onda

El controlador puede equilibrar de forma continua entre la maxima eficiencia, la maxima potencia y el minimo ruido para
satisfacer las exigencias mas elevadas de los clientes. Esto se consigue ajustando el valor del pardmetro avanzado «indice de

forma de onda r».

Variable Frequency Digital Controller
for Vibratory Feeder

Saturted Accelrate Remate  Stp Lotk

r means
Waveform Index

Default setting: 100

cun®

e El valor de indice de onda 0 ofrece la maxima eficiencia y la menor solicitacion del muelle.

e Con el valor 100 se obtienen la maxima potencia de salida nominal y el minimo ruido, pero el muelle soporta una

mayor solicitacion.
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current current
» time /\ /\

r=100 r=0

Diagrama del indice de forma de onda

» time

5.8 Funcion de bloqueo de parametros por contrasena

El controlador puede bloquear parametros clave para evitar manipulaciones erréneas de los usuarios. Los parametros
marcados con «*» en la tabla de parametros pueden bloquearse con el bloqueo de parametros por contrasefa.

» Mantenga pulsados [£] y A para entrar en la interfaz de parametros avanzados.
» Pulse brevemente A o ¥ para pasar a -, que se utiliza para ajustar la contrasena.
» Pulse () y (= para ajustar los valores de los parametros.

» Tras ajustar la contraseia de parametros, salga de la interfaz actual y vuelva a entrar: vera que el valor del
parametro desaparece.

» Entre en la interfaz de parametros avanzados, pase a q e introduzca la contrasefia establecida anteriormente: vera
de nuevo el parametro de contrasena oculto y podra cambiar la contrasena.

El valor del parametro de bloqueo por contraseia sigue la regla del cédigo 421:

Parametro
bloqueado

Primera fuente de seiial del
Tipo de sensor del puerto C

Segunda fuente de seiial del
puerto de control D

fuentes de sefial de la salida
puerto de control D

principal
fuentes de senal del puerto

Primera fuente de seiial de
de control D

Segunda fuente de sefal de
la salida principal

la salida principal
Ciclos de frenado/ Parada

Limite maximo de tensién

de salida

T
©
=
o
)
]
©
=
£
o
K]
)
o
o
=
=]
=

Indice de aceleracion
Operacion légica de las
Operacion légica de las
Frecuencia de salida

1: Bloqueado 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
0: Desbloqueado 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
factor de multiplicacion 4 2 1 4 2 1 4 2 1 4 2 1
Rango del valor de 0~7 0~7 0~7 0~7
contrasefa (suma) (1.er digito del valor de contrasefia)  (2.° digito del valor de contrasena) (3.er digito del valor de contraseiia)  (4.° digito del valor de contrasefa)
0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 1
Ejemplo 1
0 0 0 1*1=1
1 0 0 0 0 1 0 0 0 0 0 1
Ejemplo 2
1*4=4 1*1=1 0 1*1=1
0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1
Ejemplo 3
0 0 0 1*4+1*2+1*1=7

Ejemplo 1: Para bloquear la frecuencia de salida, los 12 grupos de codigo binario son 000000000001 y el valor de contraseiia ajustado es 0001.
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Ejemplo 2: Para bloquear la frecuencia de salida, el indice de forma de onda y la primera fuente de sefial de la salida principal, los 12 grupos de cédigo
binario son 100001000001 y el valor de contraseia ajustado es 4101.

Ejemplo 3: Para bloquear la frecuencia de salida, el nimero de ciclos de frenado/tiempo de parada lenta y el tipo de sensor del puerto C, los 12
grupos de codigo binario son 000000000111 y el valor de contraseia ajustado es 0007.

Cuando el «Rango de parametros bloqueados por contrasefia» se ajusta a 9999, se bloquean todos los parametros marcados con «*».
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5.9 Restauracion de los valores de fabrica

El usuario puede restaurar rapidamente el controlador a su estado de fabrica.

Serie SDVC311

Debido a las amplias funciones del controlador, se pueden ajustar muchos parametros. Es posible que un usuario principiante
no consiga recuperar el estado normal de funcionamiento del controlador tras varios ajustes y modificaciones. Utilice esta

funcion para devolver rapidamente los parametros desajustados a los valores de fabrica.

» Mantenga pulsados [£] y A simultdneamente para entrar en la interfaz de

parametros avanzados.

» Pulse brevemente V¥ para pasar al parpadeo completo de la pantalla LED,
es decir, al parametro «Restauracion de los valores de fabrica». A
continuacién, mantenga pulsado (=) hasta que el controlador muestre «

» Suelte (=; el controlador muestra «CUH» y a continuacién entra en el
estado de ajuste de la tension de salida «U». En este momento, todos los

parametros se han restaurado a los valores de fabrica.
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5.10 Funcién de supervision de parametros

El controlador dispone de un conjunto de parametros de supervisién disenados especificamente para controlar su estado.

» Mantenga pulsados [£] y ¥ simultdneamente para entrar en la interfaz de

P . o Variable Frequency Digital Controller
parametros de supervision. [y
» Pulse brevemente A o V¥ para seleccionar el parametro que desea Example: r 3
. C means Temperature L
supervisar. display parameters @ @

» El valor de los parametros de supervision no puede modificarse.

M
U
A
v

cu“®
SDVC311-M

Los parametros de supervision de este controlador son:

Temperatura C, tension del bus PU, corriente de salida AC, tension del puerto A de regulacion analdgica de velocidad
AU, tension de sefal del puerto B bU, tension de sefal del puerto C cU, tension de salida del puerto D dU, tension de
salida de 24V nU.
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Capitulo VI Especificaciones técnicas

6.1 Dimensiones

53.6
50 |
37
94.5 Rl
—— 6.5 R2.1
==
R4.0 J 0
< ©
| S
|
[CUET5Y
\\ ‘
[
== | =5
9
Dimensiones (unidad: mm)
Rango de dimensiones tolerancia
0~3 +0.05
3~10 +0.1
10~30 +0.15
30~80 +0.2
80~180 +0.3
>180 +0.5
Esta tabla de tolerancias es aplicable a todos los productos de esta serie.
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6.2 Especificaciones técnicas

Parametro
Tension de entrada 85 220 250 \Y CA RMS
Inferior al 150% de la tensién d
Rango de tension de salida ajustable 0 —_— 260 \% nierior a ©a tension de
entrada
Precision de ajuste de tension 1 \Y
Precision de regulacion de tension 0 == 10 % AVout/AVin
1.5 SDVC311-S
Rango de corriente de salida ajustable 0 —— A
3.0 SDVC311-M
330 SDVC311-S
Potencia de salida 0 —_ VA
660 SDVC311-M
Frecuencia de salida 5.0 —_ 400.0 Hz
Precision de ajuste de frecuencia 0.1 Hz
Forma de onda de salida Senoidal
Tiempo de arranque suave 0 — 10.0 s Valor predeterminado: 0.5
Rango de tiempo de retardo de activacion/ .
0 —_— 99.9 s Valor predeterminado: 0.2

desactivacién

Precision del tiempo de retardo de activacion/

desactivacion 0-1 °

:zr;:‘z:eri:t;rearii:sparo de la proteccion contra 58 60 66 oc

Corriente de salida de control de CC 0 == 400 mA

Tension de salida de control de CC 22 24 26 \"

Sefial de control analégica 1~5/4~20 V/mA sefial des:;:gjafmom de
Sefal de control digital 24 \% Sefial de conmutacién
Método de ajuste 6 Botdn

Consumo en reposo —_ 3 _ w

Método de visualizacion 5 Digito LED
Temperatura ambiente 0 25 40 °C

Humedad ambiente 10 60 85 % Sin condensacion
Temperatura ambiente de almacenamiento -20 25 85 °C
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6.3 Normas de referencia

Parametros absolutos:

Superar la norma daiara el controlador; respétela estrictamente.

; . Requisito de la
Parametro Norma GB Norma IEC Nivel Nota
norma

Descarga por

4 +8 kv tact
» GB/T IEC contacto
Descarga electrostatica
17626.2-2006 61000-4-2:2001
Descarga en el
4 +15 kV N
aire
. P L GB/T IEC
Ensayo de transitorios eléctricos rapidos 4 +4 kV
17626.4-2008 61000-4-4:2004
Inmunidad a la ondulacién en lineas de GB/T IEC o
i .. 15% Criterio A
alimentacién de CC 17626.17-2005 61000-4-17:2002

A Advertencia
En un entorno residencial, este producto puede causar interferencias de radio, en cuyo caso pueden ser
necesarias medidas de mitigacion adicionales.
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Capitulo VIl Anexo

7.1 Tabla de parametros

Definicion

Parametro .. . 1 -
. Tensién de salida U 0~260V 150
comun
Parametro
L. Frecuencia de salida * E 5.0~400.0 Hz 50.0
basico
Retardo de activacion del sensor | 0.0-99.9 02
.0~99.9 s .
fotoeléctrico inteligente J
Retardo de desactivacion del sensor |
e L 0.0~99.9s 0.2
fotoeléctrico inteligente
Arranque suave t 0.0~10.0s 0.5
. -100~0 ciclos (nimero de ciclos de frenado)
Ciclos de frenado/Parada suave * j 0.0-10.0s ( : , I 0.0
U~ . parada suave,
Tension de salida U 0~260V 150
Parametro Sensibilidad del sensor fotoeléctrico P S R e 80
avanzado inteligente ’ ’
nPn, PnP
Tipo de sensor del puerto C * r H uto
ut1 (exploracién anica), utO (exploracién continua)
J----
Retardo de activacion del puerto C J = 0.0~99.9s same as J
J
Retardo de desactivacion del puerto | e L----
C [ : 7S same as t
Primera fuente de sefial del puerto E d 0,1,b,-b, C, -C, od (estado de salida del puerto D), - i
de control D * B od, oq (estado de la salida principal), -oq
Segunda fuente de seial del puerto E d 0,1,b,-b, C, -C, od (estado de salida del puerto D), -
o]
de control D * od, oq (estado de la salida principal), -oq q
Operacion logica de las fuentes de
p~ 2 R PI And, or, Hor, rS or
sefal del puerto de control D
Retardo de activacioén del puerto D | d 0.0~99.9 s 0.0
Retardo de desactivacion del puerto
Lo 0.0~99.9's 0.0
D
Modo de salida del puerto D F d dLy (modo retardo), HLd (modo mantenimiento) dLy
Di Yarm ol ol oD d __ (enfase), _—_ (inversa)
ireccion logica del puerto
: . 2 on (siempre activa), OFF (siempre inactiva) -
Tipo de salida de control r nPn, PnP, PSP (push-pull) nPn
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Simbolo

Definicion

Serie SDVC311

Predet.

Parametro de
supervision

Primera fuente de sefal de la salida
principal *

Segunda fuente de sefal de la salida
principal *

Operacion logica de las fuentes de
sefal de la salida principal *

Retardo de activacion de la salida
principal

Retardo de desactivacion de la salida
principal

Modo de salida de la salida principal

Direccién logica de la salida principal

Limite maximo de tension de salida *

indice de aceleracién *

indice de forma de onda *

Rango de pardmetros con ajuste
deshabilitado

Bloqueo de la deshabilitacion del

T T e T O s R e A T e O A s Y e T
ST T O (Y e O J YO e | O | O o

ajuste de parametros

Restauracion de los valores de fabrica

D ()
[
[
[
oo

Temperatura

0
cz

Tension del bus interno

Corriente de salida

Tension de sefal del puerto A

Tension de sefal del puerto B

Tension de sefal del puerto C

o N o (2D ]
) | vl | (|

Tensién de sefal del puerto D

Tension en tiempo real del puerto de
24V

2
cz

Nota: Los parametros con el simbolo * pueden bloquearse mediante 3 .
Todos los parametros del controlador con el simbolo * quedan bloqueados cuando 3, es 9999.
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0,1,b,-b,C,-C, od, -od, oq, -oq

0,1,b,-b,C,-C, od, -od, oq, -oq

And, or, Hor, rS

0.0~99.9s

0.0~99.9s

dLy (modo retardo), HLd (modo mantenimiento)

(en fase) , _—_ (inversa)

on (siempre activa), OFF (siempre inactiva)

0~260V

100~150

0~100

0~9999

0~9999

-20~85 °C

0~400V

0.00~1.60 A -SDVC311S
0.00~3.20 A -SDVC311M

0.00~5.00 V

0.00~5.00 V

0.0~28.0V

0.0~28.0V

0.0~28.0V

or

0.0

0.0

dLy

260

150

100
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7.2 Esquemas de los circuitos de entrada y salida

svoutputl— A3 +5V
10KQ

Lou 100KQ A2 Input

1 ﬂké%i— Al RGND

Puerto A de control remoto de velocidad

300Q
1H B3 GND
10KQ
B2 RX
10KQ
Photosensor or NPN: +5V 'lll_ Bl GND
PNP: OV

Puerto B de fotosensor inteligente

24V
= C3 24V Output
q C2 Input
- Cl  GND

Puerto C de sensor de conmutacion

24V
-

D2 24V Output
* 28V

D1 Output
28V

1INA1D UORYB301 JUBLINIIGAQ

Puerto D de salida de control

7.3 Sugerencias para la resolucion de problemas y explicacion de errores

Cadigo de error Definicion Métodos de resolucion

L Asegurese de que la toma de corriente tiene tension.
Sin indicacion en pantalla , . ., e
. Aseglrese de que el cable de alimentacion de entrada esta bien conectado a
tras el encendido A

la toma de corriente.
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Cadigo de error

Definicion

Serie SDVC311

Métodos de resolucion

La pantalla funciona con
normalidad, pero no hay
salida

La sefial de control no tiene
efecto

normalidad,

no hay salida, pero se oye

un sonido

[ (mm (mm
A A A
A A A
(o 3 2
(N (] 0

('
AT
A
(o
£

(mm} (ma
A A
A A
3 -2
o0 (M)

(mm
A
A
2
-J

Err 10

BINDER - Magnetism & Engineering

Cortocircuito

Sobrecorriente

Sobretemperatura

Sobretension o subtension

Anomalia de comunicacion
interna

Anomalia del sensor de
temperatura

Proteccion contra
cortocircuito del puerto D

Anomalia de la salida de
alimentacién de 24V

Anomalia de la salida de
alimentacion de 5V del
puerto A

Anomalia logica de las
sefales de entrada del
biestable RS de la salida
principal

Anomalia logica de las
sefales de entrada del
biestable RS del puerto D

Asegurese de que el cable de salida esta bien conectado al vibrador.
Aseglrese de que la tension de salida no es demasiado baja.
Asegurese de que el indicador Stop no esta encendido.

Compruebe si se ha configurado algiin parametro como normalmente
cerrado que haga que se detenga la salida del controlador.

Asegurese de que la sefal de control se introduce correctamente.
Asegurese de que el cable de masa de la sefial de control esta
correctamente conectado al controlador.

Aseglrese de que la relacion logica de las sefales de control esta
configurada segln lo previsto.

Evite el acoplamiento de vibraciones entre los vibradores.
Aumente la frecuencia de resonancia de los vibradores.

Ajuste todos los parametros seguln las instrucciones de este manual.

Asegurese de que la carga no esta en cortocircuito y, a continuacion, intente
reactivar la salida del controlador pulsando dos veces el botén Output ON/
OFF o desconectando y volviendo a conectar la alimentacién del
controlador.

Reduzca adecuadamente la tensién de salida y, a continuacion, reactive la
salida.

Instale el controlador en un entorno bien ventilado.

Asegurese de que la tension de entrada esta entre CA 85~250Vac.

Aseglrese de que no hay ninguna fuente de alimentacién externa
conectada al puerto de alimentacién de 24V o contacte con nuestro servicio
técnico.

Aseglrese de que la temperatura de trabajo no es inferior a-20°C o
contacte con nuestro servicio técnico.

Aseglrese de que la carga del puerto D no esta en cortocircuito y de que la
corriente no supera los 400mA y, a continuacion, intente reactivar la salida
del puerto D.

Asegurese de que el puerto de 24V no esta en cortocircuito y de que la
corriente no supera los 400mA.

Aseglrese de que la alimentacién de 5V del puerto A no esta en
cortocircuito ni conectada a una tension externa superior a 5V.

Aseglrese de que las dos seiales de entrada del biestable RS de la salida
principal no son validas al mismo tiempo.

Asegurese de que las dos sefales de entrada del biestable RS del puerto D
no son validas al mismo tiempo.
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Capitulo VIl Informacién de garantia del producto

8.1 Periodo de garantia

El periodo de garantia que ofrece la empresa para este producto es de un afio a partir de la fecha de entrega del producto en
el lugar designado por el comprador.

8.2 Cobertura de la garantia

(1) Si durante el periodo de garantia indicado se produce una averia imputable a nuestra empresa, repararemos el producto
de forma gratuita. No obstante, la garantia no cubre las siguientes situaciones:

a. Incumplimiento de las condiciones especificadas en el manual simplificado, el manual de usuario o los requisitos
técnicos acordados especificamente entre el comprador y la empresa, manejo inadecuado o averias causadas por un uso
indebido.

b. La averia no se debe a un defecto del producto, sino al equipo o al disefio de software del comprador.
c. Averias causadas por modificaciones o reparaciones no realizadas por personal de la empresa.

d. Averias que podrian haberse evitado por completo con un mantenimiento correcto o con la sustitucién de las piezas
de desgaste seglin la guia de uso simplificada o el manual de usuario.

e. Averias causadas, una vez enviado el producto desde nuestra empresa, por factores como cambios imprevistos en el
nivel de la ciencia y la tecnologia.

f. Averias debidas a catastrofes naturales como incendios, terremotos o inundaciones, o a factores externos como
tensiones anémalas; la empresa no responde de ellas en garantia.

(2) El alcance de la garantia se limita a las situaciones estipuladas en (1). La empresa no asume ninguna responsabilidad por
pérdidas indirectas (como dafios en equipos, pérdida de oportunidades, lucro cesante, etc.) ni por otras pérdidas.

8.3 Idoneidad del producto

El controlador de nuestra empresa esta disefiado y fabricado para un uso general en el sector de la alimentacién vibratoria.
Por lo tanto, este controlador de nuestra empresa no debe utilizarse en las siguientes aplicaciones, para las que no es
adecuado.

(1) Instalaciones con un impacto grave sobre la vida y los bienes, como centrales nucleares, aeropuertos, ferrocarriles,
buques, vehiculos motorizados y equipos médicos.

(2) Servicios publicos, como electricidad, gas, suministro de agua, etc.

(3) Uso en exteriores o en condiciones o entornos similares.
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Serie SDVC311

CUH® Science & Technology - Compromisos del fabricante

TIPOS DE SERVICIO PRINCIPALES COMPROMISOS

- Servicio de informacién: Actualizaciones en tiempo real sobre la
demanda del mercado para los clientes.

- Servicio técnico: Asesoramiento teorico y soluciones
personalizadas para la alimentacién vibratoria.

- Apoyo comercial: Ayuda a los clientes a desarrollar mercados de
forma eficiente y a mejorar su competitividad.

- Atencion al cliente: Devoluciones y cambios de productos sin
condiciones en un plazo de 30 dias.

- Servicios de garantia: Asistencia en tiempo real 24/7 y asistencia
técnica in situ.

Teléfono de atencion al cliente: (+86) 025-84730416

= (€ RoHS A 10 IS0 IS0

- Compromiso de calidad: Si un controlador adquirido en el ultimo
ano presenta un problema de calidad imputable a nosotros, CUH
ofrece la reparacion gratuita y una unidad adicional del mismo
modelo.

- Compromiso de servicio: «Soporte técnico 1-1-2 disponible en
los paises con distribuidores globales» — Nos desplazamos in situ
en 1 semana, resolvemos el problema en 1 dia e impartimos 2
horas de formacion in situ.

- Compromiso posventa: Garantia de por vida para todos los
productos.

- Compromiso de rendimiento: Las especificaciones de
rendimiento no se exageran en modo alguno.

- Compromiso de cooperacion: Suministro estable de producto
garantizado durante un maximo de 10 afnos.

BINDER Magnetism & Engineering - Compromisos del distribuidor

TIPOS DE SERVICIO PRINCIPALES COMPROMISOS

- Informacién de producto: Acceso a documentacion técnica
actualizada, fichas de producto y novedades de la gama CUH en
espanol, francés, inglés y portugués.

- Asesoramiento técnico: Orientacion en la seleccion del
controlador mas adecuado para cada aplicacion de alimentacion
vibratoria.

- Apoyo comercial: Asistencia en la integracién de los productos
CUH en proyectos y lineas de produccion.

- Servicio posventa: Gestién rapida y directa de devoluciones,
sustituciones y reclamaciones de garantia.

- Asistencia de campo: Asistencia técnica para la puesta en
marcha, la resolucion de problemas y las incidencias de
instalacion.
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- Calidad certificada: Todos los productos del catalogo cuentan
con certificacién CE y cumplen las directivas europeas aplicables.

- Documentacion en espanol, francés, inglés y portugués:
Manuales completos, adaptados a la normativa europeay listos
para el expediente técnico.
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